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fred- Steuerungssystem

Vorwort

Dieses Handbuch enthalt Texte, Abbildungen und Erlduterungen zur korrekten Installation und Bedienung der fred-
Baugruppen. Vor der Installation und dem Einsatz der Gerate muss dieses Handbuch gelesen und beachtet werden.

Bei Fragen zur Installation, Anwendung und Bedienung wenden Sie sich bitte an die elrest-Kunden-Hotline
(Tel.:07021/92025-33, Fax:07021/92025-833, E-Mail: hotline@elrest.de oder an lhre zustandige Vertretung.

Dieses Handbuch wird vorbehaltlich etwaiger Anderungen herausgegeben. Anderungen kénnen ohne Hinweis
vorgenommen werden.

Sicherheitsrichtlinien und SchutzmafRnahmen

Dieses Handbuch wurde fiir geschultes und kompetentes Personal erstellt. Die Qualifizierung wird durch die
“europaischen Richtlinien fir Maschinen, Niederspannungen und EMV* definiert. Der Anschluss und die Montage der
fred-Baugruppen darf bei Spannungen gréler der Schutzkleinspannung nur durch eine Elektrofachkraft erfolgen.

Die nationalen Vorschriften und jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen sind zu beachten. Eingriffe und Verande-
rungen an den Geraten fiihren zum Erléschen des Garantieanspruches.

In diesem Handbuch werden zur Hervorhebung von bestimmten Informationen verschiedene Symbole verwendet.
Hiermit erhalt das Bedienpersonal notwendige Hinweise zu den Sicherheits- und SchutzmaRnahmen. Bei jedem Auf-
treten der Symbole muss der zugehdrige Hinweis gelesen werden.

Bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr, die zu einem Personen- oder Sachschaden flihren kann.

Bezeichnet eine mdglicherweise auftretende Gefahr, die zu einem Personen- oder Sachschaden fiihren
kann.

elrest Automationssysteme GmbH (bernimmt unter keinen Umstanden die Haftung oder Verantwortung fir
Schaden, die aus einer unsachgemafen Installation oder Anwendung der Gerate oder des Zubehdrs entstanden ist.
Alle Beispiele und Abbildungen in diesem Handbuch dienen nur als Hilfe zum Verstehen des Textes. Fiir die Richtigkeit
der dargestellten Bedienvorgédnge kann keine Gewahrleistung Ubernommen werden. elrest Automationssysteme
GmbH lbernimmt keine Verantwortung fiir eine Produktanwendung, die sich auf die dargestellten Beispiele (z.B. in
EStudio Demo) bezieht.

Aufgrund der groBen Anzahl von verschiedenen Anwendungsmadglichkeiten dieser Gerate missen Sie die Anpassung
fur Ihren speziellen Anwendungsfall selbst vornehmen.

Wenn Schaltungskomponenten ausfallen sollten, miissen entsprechende Sicherheitseinrichtungen dafiir sorgen, dass
die angeschlossene Peripherie angehalten wird.

Versuchen Sie nicht, die fred Baugruppen selbst zu reparieren oder elektrische Teile auszutauschen. Wenden Sie sich
hierflir ausschlief3lich an die elrest Service Abteilung — Kontakt kdnnen sie Uber die elrest-Hotline aufnehmen.

Beachten Sie bei Installation und Einsatz der fred-Baugruppen die lokalen und nationalen Normen und Vorschriften.
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Allgemeine Angaben
BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Gerate der Baureihe fred sind fiir den Einsatz im Bereich der Regelungs- Steuerungs- und Automations-
technik geeignet. Der Einsatz erstreckt sich (ber den Bereich in Wohn- und Gewerbegebieten und im
Industriebereich. In allen Anwendungsfallen, bei der Ansteuerung von induktiven Lasten (Motoren und Relais
usw.) ist darauf zu achten, dass die auftretenden Spannungsspitzen nicht die in den technischen Daten genannten
max. Eingangsspannungen der I/O Uberschreiten. Gegebenfalls sind externe Schutzbeschaltungen anzubringen.

Lagerung, Transport und Verpackung

Die Sendung ist nach Erhalt auf Vollstandigkeit zu prifen. Eventuell festgestellte Transportschaden sind der Spe-
dition und dem Hersteller umgehend mitzuteilen. Bei einer eventuellen Zwischenlagerung wird empfohlen, die
Originalverpackung zu benutzen. Der Lagerort muss sauber und trocken sein. Der Gefahreniibergang einer
gekauften Ware geht nach den BGB § 446 und §448 ab Rechnungsstellung auf den Kaufer tGber. Fir das Trans-
portrisiko Ubernimmt elrest keinerlei Haftung. Sofern die Transporthaftung des Transportunternehmens nicht den
Warenwert abdeckt, unterliegt es dem Kaufer, eine zusatzliche Transportversicherung abzuschlie3en.

Gewahrleistung

Ein Gewahrleistungsanspruch setzt eine fachgerechte Montage und Inbetriebnahme nach der fir das Gerat
glltigen Montage-, Inbetriebnahme- und Bedienungsanleitung voraus. Die erforderlichen Montage-,
Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten dirfen nur von sachkundigen und autorisierten Personen durchgefiihrt
werden.

Hersteller Warenzeichen

Ursprungsland:

elrest Automationssysteme GmbH
Leibnizstrale 10
73230 Kirchheim/Teck

Bundesrepublik Deutschland

Montage

Hinweise zur Arbeitssicherheit

=  Vor der Montage und Inbetriebnahme ist die Montage-, Inbetriebnahme- und Bedienungsanleitung
genauestens zu lesen und zu beachten. Daneben gelten die EN- und VDE- Bestimmungen.

Platzbedarf

=  Der Einbauort der Gerate muss fiir den Bediener sowie fiir Instandsetzungsarbeiten ausreichend zugéanglich
sein.

=  Beim Einbau ist auf eine ausreichende Luftzirkulation zu achten.

Einbau
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fred- Steuerungssystem

Sicherheitshinweise

Allgemeine Gefahrenhinweise
= Die einschlagigen Vorschriften (VDE etc.) beim Umgang mit elektrischen Anlagen, wie z.B.
=  Freischalten,
= gegen Wiedereinschalten sichern,
=  Spannungsfreiheit feststellen,
=  Erden und Kurzschliel3en, keine Erdschleifen,
= benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

Inbetriebnahme der Gerate

Bevor Sie beginnen .....
Vor dem Einschalten der Versorgungsspannung unbedingt

=  Verdrahtung

=  EntstérmalRnahmen

= Dimensionierung der Kuhlkérper und freie Luftzirkulation Gberpriifen.
Hinweis

Weitere Informationen zum Einsatz und Inbetriebnahme von Geraten finden Sie in den Dokumentationen:

= E 5009 Kapitel 9 Inbetriebnahme
= E 5011 Kapitel 11 Sicherheit und Wartung
= E 5012 Kapitel 12 Garantie.

Luftfeuchte, Hohe:

= jahrliches Mittel < 75% relativ

= an 30 Tagen im Jahr dauernd 95% relativ

= seltene, leichte Betauung bei Tunneldurchfahrten
= maximal 1800m.

Temperatur
Definitionen:

Die innere Schranktemperatur muss fiir mindestens 10 Minuten eine Ubertemperatur von 15K annehmen kénnen

und 50 °C nicht Uberschreiten
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COM-101

»  COM-Zusatzmodul zum Aufstecken auf die COM-
Erweiterungsschnittstelle bei fred-Panels

= 8 x digitale Ein-/Ausgange

= 6 x analoge Eingénge, konfigurierbar (Jumper)
Spannung 0...10V  oder
Strom 4 ... 20 mA

= 6 x analoge Ausgange
Strom 0 ... 20 mA

Ubersicht

Konfiguration:
Dieses 1/0-Modul wird im Verbund mit einem fred-Bedienpanels eingesetzt.
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fred- Steuerungssystem

Anschlussbelegung COM-101

GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND

COOOOCOC S

AOUTO
AOUT1
AOUT2
AOUT3
AOUT4
AOUTS5
AINO
AIN1
AIN2
AIN3
AIN4
AIN5

DIO7
GND
DIO6
DIOS
GND
DI04
DIO3
GND
DIO2
DIO1
GND
DIO0

Legende:

24V
GND
24V
éﬁln 24V (Eingang):

24 Versorgung der digitalen Ausgénge (DOO0..DO7)

ER/D Versorgung der Stromquellen der anal. Ausgange
bav  (AOUTO0..AOUTS5)

GND

24V

GND:
Massepotential

Konfiguration der analogen Eingange

L]

OOOCOOOCCO00
OOCOOOOOCoc

[e]e)
CN3|
[e]e)

(@] (0] (0] (0] (0] (o) (0]

|8|0|O O|O|O OlO

JP4b|OO

JP5b
JP5a
JP4a

JP0a
JPOb
JP1a
JP1b
JP2a
JP2b
JP3a
JP3b

Zu jedem analogen Eingang existieren 2 Jumper
die je nach eingestellter Fihlerart gesteckt werden

mussen.
Eingang:
Strom 0 ... 20 mA JPna
Spannung 0 ... 10 V JPnb

Hierbei beschreibt ,n“ die Nummer des jeweiligen
analogen Eingangs.

Fehlerhafter oder falscher Anschluss kann zu
irreversiblen Schiaden an der Baugruppe fiihren
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Aktivierung des COM-101

Um die Funktionalitit des COM-IO1 nutzen zu konnen, muss das Modul im Gerat aktiviert
sein (siehe Dokumentation Tools; Kapitel Telnet; Kommando: option)

® Telnet 192.168.1.202
fred P158 CODESYS eth:Ba@77EBBBLST?Y? mod: 202 run con:@ login-uusseerr

B... no Option [COM_DIOB-1011 2... COM_RSZ32./RSxxx 3... CO
UARTA 4... UART1 5... UART2 DEBUG UARTA

Clear Eventlogger b...clear eventlog SRAM
Key repeatabili. ?e..set value [B.11 —>"on"

Key beeper (H=off)> B...set value [@...255%]1 —-> (2>

Call CoDeSys if Inp.Ch. ?...set value [B.11 —2>"on"

Enable CompactFlaszh 18.. _set value [A,.11 —->"disahle"

Trace enahle 13...[£8>.11 1>

Start delay UDP+CoDeSys: 14...[B@...91 <@>

Shut0ff Backlight 16...set value [{B>=off...32767=z1 —> (B>

Sfred/ >
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C-Programmierung mit
ElaSim

Digitale Eingange des COM-101

Auswahl der digitalen Eingénge aus Estudio mittels Eirrfiusadnge |E#A mehllachAuswahlI Merker %M (global selbstdef. DP]l FitmwareYariablen 4| *
Datenpunkte ,,Ein-/Ausgédnge*. Konliguatio: P [T Tra—
- = N o _|: Konfiguratiors  +
COM-DIOS
! R R
20008
iocbacbaa
X3 comn
COM-101
o ano A B
22V, BIet AN |GND
24V, Bloz AINZ| |GND
GND AINT| GND
24V, D193 |GND
i, Bho ABuTe B
24V, DIOS  ADUTS| GND
“ani @no AouT Gho
ﬂ RaV, oler AsuTol GND
oK | Abbrechen
Die aktuelle Ubersicht der verwandten Ein- und Ausgénge erhilt |t I [ (O[]
man in der Projektverwa|tung_ Datei Bearbeiten Ansicht Optionen  Hilfe
FINEEE R EEE
E--@ F100_107 2] [Mame [0 | Beschie
3 Datenpunkte 1= Digial_Input_00_00 15
(23 Demodlamdefinitionen [ Digital_Input_00_m 1E
(23 DemoBiblicthekenElaGraph [%Digital_lnput_ﬂﬂ_w 17

[ DemoBibliathekPultd2

£ DemaDesign = Digital_Input_00_03 1

Digitale Ausgange des COM-101

ﬂ
Auswahl der digitalen Ausgénge aus Estudio mittels Ein-ffusgnge |Melker %M [glabal selbstdsf, DF] | Fimware Variablen | Ussrwareariablen | 541+
Datenpunkte ,,Ein-/Ausgange®. - S -
0-CT30 | v A
I 1 hise M. 1} _|: Konfiguation =
sl O Cstlnput. Dl O16. Digital [0/ *nSl aveNo*/] | = O0x1; 2 a0 EAEIEIES
3 o S |00 s
W |88
‘ 5 S
5 H RIS
5 | or LOI0O] 20
; Ol E[A[EE
5 (1 | e & g g |5
wit (OO |2
g () |rew &0 (g8 [Ee
e 0|02
o (8| O]
10 @] oo 00| &ie
n v [T 280
e =l
12 = (88 |5
o | O[O [2un
12 o (@O |f2e0
o | BB |5
14 o (0| Oz
o Lo [ 8] one
15 =
oo
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Analoge Eingange des COM-101

Mit folgenden Anweisungen wird die Flihlerart gesetzt:

Auslesen des Analogwertes (normiert von 0.0 ... 1.0):

Analoge Ausgange des COM-IO01

Fi
Auswahl der analogen Ausgénge aus Estudio mittels Ein-fAusgange |Me|kar #h [global selbstef DF']l Fumwale—\f’anahlenl USE!WB!E'VBHBNEHI sAlr
Datenpunkte ,,Ein-/Ausgange*. Eonofiaiiey T [DigelOupt 7|
0. CT300 B =
w s NI = Korfiguation v
sl O. Cst | nput. Al G8. Anal og[ 0] ...... | = Ox1; 2 o = [5[H] &
3 e A T
oz =R =45
4, e | O (O] 2460
H W HiH |
5 H |88 |
. me] w000 ze
7 () |res %o [B]B |
e BB
’ N 1
8 OF L
10 | 3 Jos o |85
S oco [T 200
onp | OO | eee
1z G |8 (5|
o | 0|8 [ahe
1 o | @ | O
5 | B H |50
14 = LE|B|=
15: =
o]
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fred- Steuerungssystem

Programmierung mit
CoDeSys

Digitale Eingange des COM-101

Auswahl der digitalen Eingénge aus EStudio mittels Eir-/Ausginge | E4& mehifach Auswahl | Merker %M (global selbstdef, DF) | Firmuareariablen ¢ | ¥ |
Datenpunkte ,,Ein-/Ausgédnge*. Konliguratior P [T Tra—

Ekonflgurallai;;f -

g
g

8,

BN |GMD AINE] GND
22V, BIet AN |GND
24V, Bloz AINZ| |GND
24y bro: A Gho
24V, D103 |GND
IGRD  ADUTS| GND
24V, DIOS  ADUTS| GND
“ani @no AouT Gho
ﬂ RaV, oler AsuTol GND
oK | Abbrechen
Die aktuelle Ubersicht der verwandten Ein- und Ausgénge erhilt |t I [ (O[]
man in der Projektverwa|tung_ Datei Bearbeiten Ansicht Optionen  Hilfe
MNEEE R ERE
E--@ F00_I01 “a] [Name - [ID [ Beschie
3 Datenpunkte 1= Digial_Input_00_00 15
(23 Demodlamdefinitionen [ Digital_Input_00_m 1E
(23 DemoBiblicthekenElaGraph [%Digital:lnput:ﬂﬂ:w 17

[ DemoBibliathekPultd2

£ DemaDesign = Digital_Input_00_03 1

Digitale Ausgange des COM-101

fred_IT1.DLL ¥2.73.0 x|
- . . . e = — . wlb
Auswahl der digitalen Ausgange aus EStudio mittels iz | Metker Mgl et OF1| FimuaeVaiaben | Userware il &
H - 113 Kanf tior:
Datenpunkte ,,Ein-/Ausgange*. A — - EEE E
Nr 1} _I; Konfiguration  +
. 1: M55
= T
2 =T onp [ O | O oxc
ooe o1 =R =45
3 ooin o2 a0 a2
113 owp [ O | O cxc
£ (5|g|E
¢ 2 o B e
5 H RIS
i (28]
[

7 Ol=+  #|3|a#
s () |=s  S&|B[B|H
o | OO 2ar
(3 | eam a6 8| (5
El - ws | 0|02
oor | | O |24
10 I na onp [0 0| eie
mn: oeo [ETTT| 24
ono | OO0 | one
12 i | B (O |za
o | @ | O 24
owp [ O | O |owo
13 = (BIH |
AL P
14 o (0| O|zar
i

15 =

oK | Abbrechen
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Analoge Eingange des COM-101

Mit folgenden Anweisungen wird die Flihlerart gesetzt:

(* Configure Analog |nputs *)
Analnit := 10ConfigureAl N(O, 0, AIN_O_20mA NORMED);

Auslesen des Analogwertes (normiert von 0.0 ... 1.0):

Analoge Ausgange des COM-I01

i
= H H Ein-fAusgange | Merker %M [global selbstdef. DP] | Fi Aatiablen | U ariablen | 5 40 %
Auswahl der analogen Ausginge aus EStudio mittels | tker 2 gl sebttt P | Fmsrevarisin | Usenvarevarsien |
. . « P =
Datenpunkte ,,Ein-/Ausgange*. S — o I =
l M [i] _,::‘ Konfiguiation
1. M55
0oe 1) OTE] a4«
2 oo [ O[O oxc
ElalalE
k! e
AENE
4 o g5
5 EA S
wr L0100 2er
[
5 O~  &[3[E&
s () [ A A
ot o0z
3 () [ 82|55
= alal
10 ) [na oo [ 00| e
11 oo [T 2ar
onp | OO | eee
12 b (B (0|5
onp (O[O e
1 o (@O |zar
5 | B H |50
14 e (@[ O|zer
o @O e
15 =]
ok | Abbrechen
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fred- Steuerungssystem

Technik

Technische Daten
Typ

Versorgungsspannung
Nennwert

zulassiger Bereich
Leistungsaufnahme typisch

digitale Eingdange
Eingangspannung Nennwert
fur Signal "1"

fur Signal "0"

Frequenz

Uberspannung nach VDE0160
Eingangsstrom

bei Signal "1" typisch

Anzahl der gleichzeitig ansteuerbaren

Eingange
bis 40 °C
bis 60 °C

Latenzzeit

digitale Ausgidnge
Lastnennspannung
Nennwert

zulassiger Bereich
Ausgangsstrom bei Signal "1"
Nennwert bei 60°C
Mindeststrom, min.

bei Signal "0" max.
Summenstrom der Ausgange
bis 40 °C

bis 60 °C

Lampenlast, max.
Schaltfrequenz der Ausgange
bei ohmscher Last

bei induktiver Last

bei Lampenlast

Begrenzung der

induktiven Abschaltspannung
Kurzschlussschutz
Thermischer Schutz
Verpolschutz

Schnelle Entmagnetisierung induktivel

Lasten
ESD

Analoge Eingdnge
Messprinzip

Messgenauigkeit
Aufldsung
Frequenz

COM-101

24VDC
18 ...30,0 VDC
2W

8 digitale Ein-/Ausgange
24 VDC

13...30VDC
-3..+5VDC

100 Hz
43V
7 mA

8 (ED 100%)
8 (ED 60%)
typisch 2 ... 4 ms

8 digitale Ein-/Ausgange

24 VDC
20,4 ... 28,8 VDC

100 mA
5 mA
0,5 mA

500 mA
400 mA

5W

10 Hz
0,5 Hz
10 Hz
43V

Strombegrenzung 4 A
150 °C
ja

bei einer Induktivitat bis 0,1 H/ 1,5 A
bei einer Induktivitat bis 0,5 H/ 0,5 A

1kV

6 analoge Eingadnge

0..10V, 12 Bit
4 ..20mA; 12 Bit
per Jumper konfigurierbar

+/- 1 digit
12bit ADU
10 Hz

muss noch spezifiziert/Uberprift werden
muss noch spezifiziert/Uberprift werden

muss noch spezifiziert/Uberprift werden

12/16



Analoge Ausginge
Typ

Genauigkeit
Auflésung

Frequenz

allgemeine Daten
Burst

Surge
Leitungslange
ungeschirmt
geschirmt

MafRe (B x H x T) in mm

Frontstecker
Gehause

Gewicht mit Anschlussklemmen

Montage:

6 analoge Ausginge
0..20mA; 12 Bit

1% (typisch)

12bit DAC

2 Hz

2000 vV
500 V

600 m
1000 m

abhangig vom Einbau

muss noch spezifiziert/Uberprift werden

Molex Microfit 3.0; 24-polig (Molex Order-No 43025-2400)
siehe technische Daten Gehause

??? Gramm (ohne Gehause)

Die Montage wird ausfihrlich in der Beschreibung zu den Bedienpanels bzw.
in der darin enthaltenen Beschreibung zu den COM-Modulen beschrieben

13/16
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fred- Steuerungssystem

Steckverbinder:
Ausschnitt aus Molex-Gesamtkatalog

FEATURES AND SPECIFICATIONS
Features and Benefits Physical
m Positive lotching to moting headers or plogs
m Fully soloted contacts

Housing: Polyester, UL 94V-0

o toke 3.00mm (.118" Pitch

N’ Micro-Fit 3.0™
Wire-to-Wire

m Fully polarized 10 mating headzrs and plugs

m Integral pull tabs for ease in wamating Receplutle
Reference Information

Product Specification: PS-43045 43025
e Dual Row

UL File Ho.: E29179

54 File Na.: LR19980

TUY License No.: R95107
Mates With: 43020 and 43045
Use With: 43030

Designed In: Millimesers

CATALOG DRAWING (FOR REFERENCE ONLY)
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ORDERING INFORMATION AND DIMENSIONS

Cireuits Order No. 2 Diension B

1 * GH0ES-0200 3B5 L15Y

4  0ES-D40Y BES L300 000118
[] = S30RE-0600 .85 | 384) £.00 [.238)
] = S30RS-0BDY 12.85 | 508) §.00 1.354)
10 = S30RE-1000 1585 | 624) 12.00 LATY
12 = S3025-1200 16.85 | 747 15.00 {591}
14 * G30EE-1400 1185 |40 18.00 L709)
16 * G30ES-1600 24.85 1974 21.00 1827}
18 = S30RE1EDD 2785 {1.096) 2400 [.045)
0 = S3025-2000 3085 {1.715) 200 {1.083)
n = S30R5-2200 3385 {1.333) 30.00 {1181}
pil » S302E-2400 3685 {1.451) 3300 {1.299)

= IS Seancksed Producl, availshle thiough Malex framhised dateibabars
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elrest Produktinformationen

Produktiibersichten Best. Nr.
Produktgruppe ElaDigit E 5014
Produktgruppe ElaForce E 5015
Produktgruppe fred E 5040
Produktgruppe ElaCAN E 5001
Preislisten Best. Nr.
Produktgruppe ElaDigit E 5017
Produktgruppe ElaForce E 5016
Produktgruppe fred E 5039
Produktgruppe ElaCAN E 5038

[0 2001 elrest Automationssysteme GmbH. Alle Rechte vorbehalten.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen kdnnen ohne Vorankindigung geéndert werden und stellen keine Verpflichtung seitens
elrest Automationssysteme GmbH dar.

Die Software und/oder Datenbanken, die in diesem Dokument beschrieben sind, werden unter einer Lizenzvereinbarung und einer
Geheimhaltungsvereinbarung zur Verfugung gestellt. Die Software und/oder Datenbanken dirfen nur nach Mal3gabe der Bedingungen der
Vereinbarung benutzt oder kopiert werden.

Es ist rechtswidrig, die Software auf ein anderes Medium zu kopieren, soweit das nicht ausdriicklich in der Lizenz- oder
Geheimhaltungsvereinbarung erlaubt wird. Ohne ausdruckliche schriftliche Erlaubnis der elrest Automationssysteme GmbH dirfen weder
dieses Handbuch noch Teile davon fur irgendwelche Zwecke in irgendeiner Form mit irgendwelchen Mitteln, elektronisch oder mechanisch,
mittels Fotokopie oder Aufzeichnung reproduziert oder ibertragen werden.

Abbildungen und Beschreibungen sowie Abmessungen und technische Daten entsprechen den Gegebenheiten oder Absichten zum
Zeitpunkt des Druckes dieses Prospektes. Anderungen jeder Art, insbesondere soweit sie sich aus technischem Fortschritt, wirtschaftlicher
Ausfliihrung oder ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten. Die externe Verschaltung der Gerate erfolgt in Eigenverantwortung.

elrest Automationssysteme GmbH

D- 73230 Kirchheim/Teck
Leibnizstralle 10

Telefon: ++49 (0) 7021 / 92025-0
Telefax: ++49 (0) 7021 / 92025-29

E-Mail: vertrieb@elrest.de Internet: www.elrest.de
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