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913 Befestigung m)

w._.m Verpackung...... o 3 er FIRMWARE vordefinierte Funktionen. Der Nutzer
. 9.1.7 C:pamr::amwm%:a::cms e 32 kann dic Funktionen je nach Anwend urch gewdhlee Konfigurationen cinsteilen. Es sichen dMeb-,
9.2 AnwendungsunterStaung ...oovooveeeecesreeeene 32 Stewerungs- und Regelfunk gung. Dafur bendtigt der Nutzer eine fibergeordnere

921 Hotlire - Tek 0702 1/92025.3 X 3 Eingabeeinheit. Geeignet dufiir sind Bedienpults oder Steuer- und Service-PCs. Dont kéunen die in der

Schulung - Training . FIRMWARE definierten ﬁ.‘axa onen singes erden. Diese Funktionen umfassen hardwarespezifische
Leistungen, wie Regelung: 1om, ..,,..smmwcu ungen von analogen und digitalen Ein- und Ausgangen

u.v.m.

Die FLASH-Moduie Programmicrung vorgeschen und sind zusétzlich mit einem
remanenten mSoBs : FL mT EPROM) ausgestasier. e Programme werden durch die
RS232, CANY als USERWARE in die Zielhardware geladen,

Dic FIRMWARE ist der Jawné rea
. i

.u“z\:canﬂmmmﬁmo?«mqn:_&imaé:aaEZoaa_mnmag.ﬁm
ie Software ElaSim zur Verfligung.

Entwicklungswerkzeug stzh

Die GRAPH-Medule sind auch mit einem FLASH-EPROM ausgestatter, Die Verkniipfung der Funktionen
der IJSERWARE erfolgt in ¢inem graphischen Funktions- und Ablaufplan. Fir die Programmierung steht
die Software ElaGraph zur Verfligung.

Die Gerdtersihe Mini-Master Modul CAN/MMn bietet kompakte Module mit einer reduzierten Anzahl von
Ein- und Ausgéngen fiir kleiners Steverungsanfgaben. In Verbindung mit den Mini-Slaves Modulen
CAN/MSn ergibt sich cine Kosenoptimale Nutzung der CAN-Module fiir unterschiedliche
Anwendungsfille. Die -Slaves Module sind passive Erweiterungsmodule zu den Mini-Master
Finheiten. Die CANMMS: Module dienen zur winschafilichen Erweirerung der digitalen Ein- und
Ausglinge.

1.1 CAN/Mn - Module im Uberblick

Leistungsmerkmale M1 Ml1.1 M3 M4 M5
Agnaloge Eing 16~ prog. 16x prog 4% prog, & x prog. LS
4% PTION
: E Digiwle Bingdinge 24V Ix Ix 37y 10 %
ma..a_uo:wﬂ" . Digitale Ausglinge 24V 168 9x 30x 0 x -
Relalsausglinge 3x Ix 2x - 16 x
Analoge Ausgings - 8x 4x dx dx

rog. = Eine Anpessung auf verschiedens Sensorentypen kann durch Hard- und Softwarecinstellungen
v k= i3 = U =
grreicht werden. Siche hierzu auch Kapitel 7, Technische Daten.

W\I,W{J i Hinweis

Weitere CAN-Module MM, MM2, MMG5. MM3. 1, MM4, MST, MST.1, MS2, MS2.1

a Info : Fur nihere Informationen fordem Sic bitte unsere Beschreibung uter der Art.-Nr. E200] an.
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1.2 Industrie-PCs und Bedienpults als MM]

i.3

Grrtitebesehreibupa
CAanMI

Als Schmiutstelle zwischen Mensch ung Maschine werden vorort an den Anlacen Bedienpuls oder PCs
bendtiat, .

tier bietet elrest Standard-Bediensinheiten in verschiedenen Ausfillrungen an, die sich in der Anzahl
der Tastenfelder und der Ausfithrangen der Displays unterscheiden,

Auferund des modularen  Aufbaus kénnen die Fronpults relativ  einfach  kundespezifischen
Anforderungen angepafit werden,

Fiir nahere Informationen fordem Sie bitte unsere Beschreibung unter der Anikel-Nr. E2002 an.

Zubehdr

Der CAN-REPEATER dient dem sicheren Datenaustausch zwischen mehreren CAN-Teilnetimern. Die
vnm_.nam_c Segmentlinge eines CAN-Buses kann hiermit verlingert, bow. die Anzahl der limitierten BUS-
Teilnehmer erhoht werden. Der REPEATER verfiigt iiber 3 CAN-Anschlisse und kenn auch als
Y-Weiche eingesetst werden.

Der Schniustellenconverter
RE232 und RS485.

SC-T ermoglicht einen Telegrammaustausch zwischen den Schnitstellen

Das Datenitbertragungsgeri
ein CAN-Systems, das mi:
Geriites sowie seinen komp

at zur Ubertragung oder zum Austausch von Programimen in
CASH-EPROMS ausgestattet ist. Durch die einfache Handhabung de
nd robusten Aufbau bietet der CAN/DL-1 viele Vorteile.

1]

PC-Einstackkerte mit eigenstindizem Prozessor. Da dic
s auf dem ISA-Systembus zar Verfugung gestellr werden,
izdes [BM kompatiblen PCs mit dem CAN-Feldbus.

: unsere Beschreibung unter Art-Nr. E2003 an.

~Selie 6 -

2

L.q

2.1

2.2

23

24

bJ

Geritcbesehreibunyg

Allgemeine Angaben

Bestimmungsgemifie Verwendung

Die Module der Gertereihe CAN/Mn sind fir den Einsatz im Bereich der Regelungs-, Steuerungs- und
Automationstechnik geeignet. Der Einsatz erstreckt sich itber den Bereich Wohn- und Gewerbegebiete
und den lndustriebereich.

Lagerung, Transport und Verpackung

keit zu pritfen. Eventuell festgesteilie Transportschiden sind
der Spedition und dem Hersisler umgehend miizuteilen. Bei einer eventuellen Zwischenlagerung wird
empfohlen, die Originalverpackung zu benulzen. Der Lagerort mull sauber und wrocken sein. Der

o,

= =
Gefahreniibergang einer gekaufien Ware gebt nach den BGB § 446 und §448 ab Rechnungssteliung auf

den Kaufer tber. Fir das Transportrisiko fbemimmt elrest keinerlei Haftung. Sofern die
Transporthaftung des Transpormuntemehmens nicht den Warenwert abdeckt, unterliest es dem Kiufer,
eine zusitzliche Transportversicherung abzuschliefen,

Gewilhrleistung

Ein Gewihrleistungsanspruch setzt cine fachgerechle Montage und Inbeuiebnalme nach der flir das
Gerat giltigen Montage-, Inbetricbnahme- und Bedienungsanleitung voraws. Die  erforderlichen
Montage-, Inbetriebnahme- und Warrungsarbeiten ditrfen nur von sachkundigen und avterisierten
Personen durchgefibin werden.

Hersteller

Leibnizstr. 10
D-73230 Kirchheim/Teck
Telefon: +49-7621-92023 -0

Telefax: +49-702192025 -29 Warenzeichen

Ursprungsland
Bundesrepublik Demschland

CE-Zeichen gemifl EG-Richtlinien 89/336/EWG

Die Gerdte emtsprechen den Normen EN 50081-1 dber dic Storabsiraliung und EN 50082-2 iber die
Swrfestigkeit. Der Einsatz ist sowoh! im Wohn- und Gewerbe- wie auch im Industricbercich zulissig.

-Sche 7~ Best-Nr E20460
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3 Autbau

3.1 Leitsystem zur Anzeige und Bedicnung

Hogor WoRe Sever
Nebal Weoaw & Modd b

Als Leitsystem kann ein 1BM-kompatibler PC in Swandard- oder Industrieausfithrung oder ein Bedienpuit
mit CAN-Bus Interface eingesetzt werden. Genawere Informationen enlnchmen Sie bitte  der
Beschreibung MM, die Sie unter der Artikelnummer E2010 anfordern konnen.

3.2 Funktionsmeldungen am Modul

Fiir die Statusanzeige der Module stehen Leuchtdioden zur Verfligung:

«  [LED“Bus"  die LED blinkt im Sekendentakt, wenn das
Ubertragungsnetz zum Leitsystemn i Ordnung jst.

die L.LED blinkt schnell, wenn ein USERWARE-Download
vorgenommen wird.

+ LED"CHN" ¢ Leuchier, wenn die Versorgungsspannung anliegt.

+ LED "Eingang” : diec LED des berreffenden Eingangs leuchtet, wenn an
diesem ein Signal anlicgt.

¢+ LED"Ausgang” : Die LED des betreffenden Ausgangs leuchtet, wenn dieser
angesteuert wird.

Geriitebe 1 - Seie 8-

3.3

Anschiullbelegung der CAN-Schnittstellen und der R8232

Stechor DBuzhse

Belegung (CiA Netzwerk CAN): Belegung (RS-232)

Pin: unbelegt Pint: unbelegt

fin2: gelp CANdatalow dominant PinZ:  weiss Txd (TransonitData)
Pin3: bruntgrau  GND{SignatGroundy Pin3: cosa fixd [Receve Data)
Ping: unbriogt Pind: unbelegt

PinS:  Schitm Sehirmieitung Pin5 braun GND (Sigral Grouri)
Pin: b 9 GND (SignalGround) PinB: unibategt

Pin7.  gran CaMdatanighdominant finT: unbelegt

Ping: unbelegt Pins: unbelegt

Pind:  weiss+i0sa At Versorguigsspaniung Ping: unbelegt

4 Montage

4.1

4.2

4.3

4.4

Hinweise zur Arbeitssicherheit

Vor der Montage und Inbetriebnalune ist die Montage-, Inberriebnahme- und Bedicnungsanleitung
genauestens zu Jesen und zu beachten. Daneben gelen die EN- und VDE- Bestimmungen.

Analogsignalverarbeitung

In den meisten Fillen werden die Analogsignale von Meflsensoren erzeugt. Die ricltige Wahl des
McBortes der gewithlien Sensoren (z.B. Temperaturfithler) ist Voraussetzung fiir eine schnelle und
genaue Erfassung, speziell dann, wenn diese fiir nachfolgende Regelungsaufzaben verwendet werden. fm
Einsatzfall bel Heizungen muB die Regelgréfe vom MeRsensor miglichst unverfilscht und
verzigerungsfrei erfat werden kénnen. Die Stelleingriffe der Heizungen miissen unverzdgert auf den
ProzeB einwirken konnen,

Platzhedarf

Der Einbauert der CAN-Module mufl fiir den Bediener sowie fir Instandsetzungsarbeiten ausreichend
zuginglich sein.

Einbau

Die geltenden ortlichen sowie insbesondere die elekirischen Sicherheitsbestimmungen sind zu beachien.

5 Sicherheitshinweise

Allgemeine Gefahrenhinweise
Die ginschlagigen Vorschriften {VDE etc.) beim Umgang mil elekwrischen Anlagen, wie zB.:

+»  Freischaken,

= pezen Wiedereinschalten sichern,

+  Spannungsfreiheit festsiellen,

+  Erden und Kurzschlielien, kein Erdschleifen,

+ benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken,

sind einzuhalten.

cheschreibung - Seite 9 - Best-Nr £2000
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Gericheschreibung

Elektrische Anschliisse

Der clekavische Anschiull darl nur von facklich kompetenien Personen durchgefiihn werden, Dies gilt
cbenfalls fir die Montage und Inbetricbnahme der Gerdte. Dabei ist davauf zu achten, daB die IEN- und
VDE-Vorschrifien sowie die Bestimmungen fir dic Aniagen, i denen die Gerdte eingesetzt werden,
berticksichligt werden.

Die Netzlcitungen miissen in cinem separaten Kabelkanal - getrennt von den Fihlerleitungen - zu den
Geriiten gefiihrt und angzschlossen werden.

Aufgrund der EMV ditrfen die Geriite nicht in dor Mihe von Schaltschiitzen ogder induktiven
Verbrauchern eingeserzr werden. Falls dies dennoch der Fall sein sollte, missen dicse Stéreinfliisse
behoben werden, zB. durch den Einsalz von Storschutzkondensatoren, um den Regler vor
clektromagnetischen Riickwirkungen zu schiitzen.

Bei allen Arbeiten sind dic werks- und anlagenbedingien Sicherbeitsvorschriften genauestens zu
beachten. Ordnungsgentife Lagerung, Transport, Verpackung und Betrieb werden vorausgeselzt.

Nach kurzfristigem oder lingerfristigem Spannungsausfall arbeilen die Gerfiie abhingig von der
USERWARE-Festiegung weiter!

Batterien

in der Standardausfihrung der CANMn-Module sind keine Batterien zur Sicherung fliichtiger Daten
vorgesehen. Als Option kann eine Batterie auf dem CAN/CPU-Modul bestiickt ader auch nachgertistet
werden. Es werden ausschlieBlich I6ibare avslaufsichere Lithivmzellen verwendet. Die Lebensdauer der
Batterien betrdgt im Betriebsfall bis zu 5 Jahre. Bei Hingerer Lagerung wird die Betriebszeit entsprechend
kitrzer. Die Warteng der Batierien bei prozefrelevanien Daten / Uhrzeit / Speicher usw., ciupfehlen wir
alle 3 Jahre durch Austausch der Batterien vorzuachmen. Geldtete Batterten sind in der Regel auf einem
gesteckten Modul bestiickt und kénnen dadurch vom Nutzer abgezogen und zur Warmmg ins Werk
cingeschickt werden.

VYor dem Austausch der Module eine Programmsicherung vornehsen; ein Datenverlust ist je
nach Handhaburg méglich !

Die Programmsicherung fitheen Sie durch, indem Sie die Parameter mit der verwendeten Software
(z.B. ElaControl) auslesen und auf das neve Modu! tibertragen.

Die Batterien werden nach einer Werkswartung durch den Jumper auf dem Modul aktiviert. Bei der
Auslicferung Ist die Grundeinstellung der Batterien geschlossen. Der Kunde als Programmierer der
Module entscheidet selbst in sciner Programmarchitekiur, ob eine bestiickte Batterie zur Datensicherung
genutzt, oder ob remanente Speicher beschrichen werden.

Systemuhr

Als Option kamn eine RTC-Uhv bestiickt sein. Die Echizeituhr wird wiihrend einer Spannungsunter-
brechung von der Batterie versorgt. Bei nicht aktiver Batterfe gebt die aktuelle Uhrzeit nach der
Netzabschaitung verloren. Die Uhrzeit kann, wenn es in der Anwenderapplikation nicht anders definiert
ist, mur durch die Entwicklungs- oder Service-Tools emeut eingestellt werden. Siehe hierzu dis
Beschreibung im Handbuch ElaSim "USERWARE: SET DATE TIME" oder im Handbuch ElaGrapi
“Baustein: UHR",

- Seite 10 - - EX000
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6 Inbetriebnahme der Module

6.1 Bevor Sie beginnen .....

6.1.1 Vor der Inbetriecbnabhme
Vor der lnbewricbnahme miissen die Moduledressen Uberpriift und je nach Anwendung eingesteflt
werden. Werkseitig ist immer die Adresse Nuoll eingestellt. Eine Modufadresse darf nur einmal
vergeben werden. Das Netzwerk kann eine filschliche Doppeladressierung ohne Hilfseinrichtungen. die
im  Standardumfang nicht emthalien sind, nicht crkennen. Eine Adresskollision kann zu
schwerwiegenden Funklionsstbrungen fihren, in dem z.B. cin falsch adressiertes Modul einen
Programmablauf startet, Ein- oder Ausgéngen schaltet und dadurch ginen Schaden erzeugt.
6.1.2 Fiihlerkonfiguration der Seftware zur Hardwarceinstellung
Uberpriifen Sie bitte vor Inbetriebnabme die Ubereinstimmung der hardwaremiBigen Fihlereinstellung
zur Fohierkonfiguration der Software.
6.2 FEinstellfunktionen des HEX-Drehschalters
Der HEX-Drehschalter dient zur Adressierung und zur Modifizierung der
vorbergiteten Einstellungsmodi oder Sonderfunktionen der einzelnen
Module,
Die Geriite werden werkseitig mit der Swuandardeinsteilung Adresse "g"
ausgelicfert.
Ab der Version VI1.03 der EwCan II Module wird mit den
Schaltersteltungen A ... F keine Moduladresse, sondern die Medifizierung
der Module tingesieiln.
AuBer der Schalterstellung A wird keine Schalterstellung wiilrend des
Betriebs erkannt. Die Schalterstellungen B bis ¥ werden beim Einschalten
der Versorgungsspannung einmalig eingelesen.
6.2.1  Schalterstellung 0 ... 9: Direkte Adresseinstellung
Werden in einem Systemn weniger als 10 Module verwendet, wird die
Moduladresse  direkt in den Stellungen 0 .. 9 adressierl. Die
Adresszinstelhing wird immer beim Einschalien des Moduls cingelesen.
Zu beachten ist, da die Stellung "0" das 1. Modul, die Steliung das
2. Modul  usw,  adressiert.  Ab  dem . Modal  oder
Busteilnehmer wirdg die obere Adressdekade {Zehnerstelle) bengtigt und in
Schaltersteliung I eingestellt. Siehe 6.2.6 Schalterstellung E.
6.2.2  Schalterstellung A: Halt-Funktion
Sollte in der Inberrichnahme- und Testphase ein Anhalten eines Steverung
“Halt" notwendig werden, kann dies durch das Drehen des Drehschalers in
wmmwﬂ_zw:vws:a dic Steliung A erveicht werden. In der Stellung A wird die USERWARE
’ angehalten, die FIRMEWARE ist weiterhin aktiv. Durch das Zuriickdrehen
in die Adresseinstellung wird die Halt-Funkrion wieder aufgchoben und
das Programm liuft ordnungsgemiB weiter.
|
Vergessen Sie nicht die Adresseinstellurg wieder herzustelien! m
Gieriitcheschreibung - Scite !} - 2000
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6.2.3  Schalterstellung B: Einstellen der CAN-Baudrate
In der Schalterstellung B wird die CAN-Baudrate einzestetit. Die Versorguagsspannung mull {iir ca.
2 Sckunden  unterbrochen  werden. Der  Schaller wird in Swellung B sedrelit. Nach  dem
cdereinschalten der Versorgungsspannung leuchiet dic LED fiir ca. 2 Sekunden auf ung signalisert
somit die Bereitschaft fir die Vorwahl der Zehnerdekade. Der nun eingestellte Wert am Drehschalter .
(HEX-Schalter) wird in den internen Speicher resistent Gbernommen, wenn der cingestellte Wert
2 Sekunden stabil cingelesen werden kann, d. h. am Drehschalter nicht mehr cedreht wird.
Danach leuchter die LED "BUS" fir 2 Sekunden zur Quittierung auf, .
Darstellung des Bedienungsablanfy:
SpannungiveEIGaAg Werksseitig ist cine Baudrate von
Qus- it ehschation 123 kBaud voreingestellt.
Foigende Drehschalterstellungen entsprechen den Baudraten:
Schaltersteilung: Baudrate Schallersteilung: Baudrate
0 5 kBaud 5 123 kBaund
1 10 kBaud 6 125 kBand 6.2.7
2 20 kBaud 7 250 kBaud
3 50 kBaud 3 300 kBaud
4 100 kBaud S | MBaud
Das Modul speichert nach 2 Sekunden unveriinderter Drehschalierstellung die gewiinschte Baudrate.
Dic darauf folgende Schaltersteliung nach ciner erneuten Nerzunterbrechung gilt nun wieder der
Einerstelle der gewitnschien Adresse,
!
Vergessen Sie picht dic Adresseinstelung wicder herzustellen! m
6.2.4  Schalterstellung C:
Dic Schalterstellung ist derzeitig noch nicht belegt (chne Funktion).
kN
6.2.5 Schalterstellung D:
Die Schalterstellung ist derzeitig noch nicht belegt (ohne Funkiion).
6.2.6 Schalterstellung E: Erweiterter Adressraum
In der Schalterstellung E wird der erweiterte Adressbereicl: der Moduladressen von 10 ... 63, jedoch nur
die Zehnerdekade eingesteilt. -
Die Versorgungsspannung mub firr ea. 2 Sekunden unterbrochen werden. Der Schalter wird in Stellung
E gedreht. Nach dem Wiedereinschalien der Versorgungsspannung  leuchtel die LED fir ca.
2 Sekunden auf und signalisient die Bereitschaft fir dic Vorwah! der Zehnerdekade. Der nun -
eingestellie Wert am Drehschalter (HEX-Schalter) wird in den interen Speicher resistent iibemommen,
wenn der cingestelite Wert 2 Sekunden stabil eingefesen werden kann, d. h. am Drehschalter nicht mehr
gedreht wird. Danach leuchtet die LED "BUS" fiir 2 Sekunden zur Quittierung auf Nun ist die
Zehnerdekade eingestellt. Am Gerdt wird die Spannungsversorgung wieder fir 2 Sekunden zue
Umschaltung in den Betriebmodus unterbrochen. Anschliehend wird der Drebschaiter in dia Srelung
der gewiinschten Einerstelle gedreht und bietbr in dicser Steliung sichen,
Geriwhesclreiumg - Bust-Nre: R2000
CANMHL.MS

Die Einerstelle kann jederzeie verindert werden, fiir die Zehnereinstellung mub dic Prozedur wiederholt

werden.

Die Einsteliprozedur ist auch dann len, wenn dem Anwender bei der Einstellung eventuzlle

Fehler unterlaufen sind.

Ablaufschema:

y
m@m SponAuNgIVaIoIUNg

5 aus- urkd elnchalton

150 "Bus”

\_
leuchiol 23

Beispiel:

Pie Zehnerdekade mit dem Wen 3 im Einstelimodus E und die Endstellung der Einerdekade mit dem
Wert 1 ergibt die Meduladresse 31 als Dezimalzahl,

Geritebeschrotbung

Eine fehlerhafte Einsteliung flihr! zu unkontrollierten Zustinden oder Operationen.

Schalterstellung F: Léschen des FLASH-PROMSs

FLASH-PROMs werden durch die Entwickiungstools g,
durch ein neues Programm dberschricben.

jscit oder

[

FLASH-PROM

? Bei fatalen Programmierfehlem oder falsch geladenen Daten kann die
wilict gelGseht =

Modulkommunikation abgebrochen und im schlimmsien Fzll auf dic
Moduladresse nichl mehr zugegriffen werden. Fir solche Fille kann
durch die Modul-FIRMWARE das FLASH-PROM geldscht und
anschliefend  vom  Entwicklungstool wieder  ordnungsgemiB
beschrieben werden. (Gilt nur fur Medule mit 80515-CPU).

Durch das Loschen des FLASH-PROMs geht dic USERWARE verloren und mufi anschliefend
|, neu geladen werden.

Vergessen Sie nicht die Adresseinstellung wieder herzusteilen!

Bei Modulen mit der 80960-CPU wird sowohl die FIRMWARE als auch dic USERWARE im FLASH-
PROM gespeichert. Die FIRMWARE kann nor in der Stellung F downgeloadet werden.

Wird das Laden der USERWARE durch einen Spanmumgsausfall gestirt, kann ein Fehler sowohl in der
USER- als avch in der FIRMWARE aufteten. In diesern Fafl solhe das MODUL aus
Sicherheitsgriinden neu programmiert werden, da unkonwolliene Zustiinde eintreten konnien.

Tritt wihrend des Betriebs beim Beschreibern des FLASH-PROMSs ein Netzauslall avf, kana der
Datenblock der zu sichernden Parameter feblerbehafier sein baw. verlorengehen.

CANMLLMS
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7 Technische Daten
7.1 Analoge Ein- und Ausgéinge

7.1.1  Auflisung der analegen Eingiinge

Die Mefigenauigkeit der analogen Eingiinge ist von der Bitaufldsung der Analog-Digitalwandler (ADU)
abldingig. Der ADU wandelt den max. Mefibereich {Anfangs-... Endwert) und 165t innerbalb dieses
physikalischen Mefbersichs den normierten Mefibereich in der gewinschien Skalierung auf. Daraus
ergibt sich eine Auflasungsgenauigkeit von max. $0% der méglichen ADU-Auflésung,

Geriiteseitig sind daher verschiedene ADU-Bestiickungsvarianten vorbereitet.
Fype: BIO 10 Bit Auflsung des Mefisignals in § - 1024 Sianalpunkie (Standard)
Type: B12 12 Bit Auflésung des MeBsignals in § - 4096 Signalpunkte (Option)

7.1.2  Auswahl der analogen Mefleingiinge

Jeder Kanal der amalogen Eingiinge kann durch eine Softwareeinstellung vnd bei Smomeinglingen
zusitzlich durch Jumper auf der Platine auf verschicdene Mefisignate (Analogeingiinge) konfiguriert
werden. Zur Auswahl der Swomeingénge sind die Jumper unter dem Geliiusedeckel zu finden, siche
hierzu die Bestiickungsplane der einzelnen Modultypen.

Bei den anwenderprogramsnierbaren Modulen ist darauf zu achten, daB auch in der Software
der richtige Sensortyp ausgewihit werden muB. Dic Werkseinstellung kann voa lhrem
gewiipschten Typ abweichen.

7.1.3  Auslieferungszustand der Module

Die Konfiguraton der Module erfolgt durch elrest gemiB den Kundenwinschen {siehe
10, Bestellschiiissel). Die anazlogen Eingiinge werden enisprechend der Festlegung i der
Artikelbezeichnung eingestelit.

Beispiel:

Angabe in der Artikelbereichnung 8x AE-Z; 4xAE-1; 2x AE-S bedcuter, dal die analogen Einginge
I ... 8 fur P 100, die Einglinge 9 ... 12 fiir 0 ... 10 Vo und die Eingiinge 13 und 14 Rir  Fe-CuNi
abgeglichen sind.

7.1.4 Abgleich der analogen Eingiinge

Bei den CAN/Mn-Modulen kann jeder Eingang individuell abgeglichen werden. Dadurch wird eine
eroftmbeliche Genauigkedt der einzelnen Kanile erreicht,

Fiir den Fall, daB beim Anwender eine Anderung der werkscitig vorgegebenen Einstellung der
analogen Einglinge notwendig wird, miissen diese zundchst hardwaremiBigz entsprechend des
einzustctlenden Sensortyps gebriickt werden. In den nachfolgenden Abschnitten werden die Angaben
zu den cinzelnen Sensortypen gemacht. Die Software mufl auf der neuen Sensortyp umgestellt werden.
informationen dazu finden Sic in den Beschreibungen der verwendeten Software,

Um die geiinderten Anlogeinginge neu abzugleichen, verwenden Sie bitte das Abgleichprogramm
"EICHEN.EXE". Dieses Programm ist fur jeden Anwender der CAN/Mn-Module kostenlos erhiltlich.
Bitte fordern Sie es unter der Bestellnummer CO330 an.

Das Programm “EICHEM.EXE" liuft auf ailen PCs und Laptops unter dem Betricbsvstem
Windaws®3. Dic Ankopplung an das CAN/Ma-Medul fiir den Abgleich erfolgr tiber dic CAN- oder die
RS232-Schnitstelle.
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7.1.5 Spannungseinginge

Auf die Spannungseingiinge  konnmen  normierte
Eingangsspannungen von 0 bis 10Vy gefilut werden.

Als Referenvzspanmung  fir die Versorgung  eincs

AE+
m.v . Potentiometer  kann 2B, ein analoger  Ausgang
* 0 ... 10 Ve cingesetzt werden.
AE- - Dic Eingangsimpedanz von Rin = § MOhm mufl bei
soND () Verwendung von  Potentiomelern als  Eingangsgrific
- interno basse bericksichtiet werden, Wir emplehlen als

Potentiometerwert 1 kOhm.

Jeder Eingang kann separat geeicht werden.

M3, M3 Beispiel:
Eingang : 0...10 Vpe =0 ... 100 mm
Eingang 2: 0. 10Vae=1.. 10bar

Einstellbare Sensortypen:

Typ AE-1: Spunnungseingang 1 0 ... 10 Ve
ADU-Wert per Sofuware elnstedbar

7.1.6 Pt 100-Eingiinge

AE+ Die Eingiinge konnen mit dem Temperatursensor Pt 100

Hi modulabhidngly in 2- oder 3-Leiter-Technik eingesetz:
werden. Bei Verwendung von Pt 100-2- oder 4-Leiter-
Sensoren werden diese entsprechend der nachstehienden
Abbildungen angeschlossen.

Ersatzschaltbild 4-Leiter

% AE+ AE+

ae b At Ei

AEGND () immeneMasse AEGND

i Einstellbare Sensortypen:

Typ: AE-2 Konfiguriert fiir Temperatursensor Pt 100 - 2-Leiter nach DIN 43760 / 1EC 751
MeRbereich: typisch -30..300°C

Typ: AE-3 Konfigurient fiir Temperatursensor Pt 100 - 3-Leiter nach DIN 43760 / FEC 731
MeBbereich: typisch -30...500°C

Tvp: AE-4 Konftguriert fir Temperatursensor Pt 100 - 3-Leiter nach DIN 43760 7 [EC 751
tMeBbereich: ypisch 0...70°C

Crerdtebeschreibung - Seite 17 - Hest=Nr E2000
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7.1.7  Thermoclemente 7.1.9 Melieingang Widerstand und Pt 1660
AE+ + Da jedes Modul zur Bewiitigung individueller Aufaaben AE- Bei den Eingdngen fir Widersiiinde kann ein externer
vorgeschen ist, kann das Modul fiir verschiedene R Widerstund von O .. TkOhn gemessen werden.
Thermociemenie, dic nachstehend  genannt  werden, . o e L
A : . er Anschiull AE GND ist nicht belegt.
g ’ konfiguriert werden. Abweichungen der Daten von den AE Der Anse G =
o nachfolgenden aligemeinen Angaben werden gzfs. in o
REGND . o ; s et AEGHD inernatazse
oo Masee xmv;n._ 8§ zu jedem CANMp - Modul individuell -
besclhricben. o
. i .. 0.0 0~
Bricke B wird nur bei Verwendung von isolicrien fmu;e. 2t
- . @ 000
Fihlern gesetzt. R i e
M3...M5

Einstelibare Sensortypen:
L Einsteltbare Sensortypen:

Typ: AE-3 Temperaturbereich {ur Fe-CuNi Typ L nach DIN 43710

; : Typ AE-13: Widerstand 0 .. | kOhm
MeBbereich: typisch -20.,,750°C

ADU-Wer par Software einstel

Typ: AE-Y Temperaturbereich fir Fe-CuNi Typ L nach DIN 43710 Typ AE-1]: Temperaturpereich fir Pt 1000 2-Leiter nach ENN 43760/ 1EC 751
MeBbereich: typisch -20..650°C MeBbereich: typisch -30 ... +230 “C

Typ: AE-6 Temperaturbereich fiir NiCr-Ni Typ K nach DIN 43710/ IEC 584
MeBbereich: typisch -20...1 100°C : 7.1.10 Stromeingiinge

Typ: AE-10 Temperaturbereich fiir NiCr-Ni Typ K nach DIN 43710/ IEC 584
MeBbereich: typisch -20...900°C AE+ Auf  die Strom-Eingange  konnen  normierle

* Eingangsstrime von 0 (4) bis 20 mA gefihrt werden.
Typ: AE-7 Temperaturbereich fir PtRh-Pt Typ 8 (10%) nach DIN 43710 7 [EC 584 - . i L .
Mefbereich: typisch -20..,1400°C E B Dic standardmifiige Birde bel Stromeingingen betrligr
’ e 26 Ohm.

AEGHD . . ! . N

Der maxinale Berzich wird bei den einzelnen Moduien angegeben. Osas?{_ﬁs Jeder Eingang kann separat gecicht werden, z.B.:
Eingang 1: 0..20 mA =0 _. 100 mn
7.1.8  Programmierbarer analoger Eingang AE-8 Eingang 2: 0..20mA =1 i0bar

Bei den analogen Einglingen AE-8 kinnen per Software programmierbare MeBeinglinge fir Fe-Culi, Briscke B wird nur bel Verwendung von galvasisch
NICr-Ni, PtRh-Pt, Pt 1000 und Pt 100 cingestelit werden, ‘s - getrennten Sensoren bendtigt. Bei Reihenschaitung von
mehreren Stromeingingen darf nur der letzte Eingang
mit der Britcke 13 bestiickt werden.

Spannungseinginge 0 ... 10 V. und Swromeingiinge (0) 4 - 20 mA sind ebenfalls per Sofiware
einstelIbar, jedoch wird die Hardware mit cinem Jumper umgeschaliet

Kanat, Kenniinienvorwahi und Skalierung werden per Software cingestelit.

De Daten der einzelnen Mefleingdnge cntsprechen den in den vorausgegangenen Abschnitten Einstellbare Sensoriypen:
behandelen Sensortypen. Die Jumper werden entsprechond gesetzt. Typ AE-12: Swomeingang @ (4) .. 20 mA

ADU-Wert per Sofrware einsteilbar

Gernicbeschreibung, - Seite 16 - Best -Nr, L2000 : Ciertiteheschre
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7.1.11

7.1.12

7.1.13

Gerdtebeschreibung
CANMNIE M3

Aufldsung der analogen Eingilinge 7.2
Die Auflosung fir die cinzelnen Sensortypen ergibt sich in Abhdngigkeit vom gewihlten AD-Wandler
wie folgt: 721
Sensor 10Bit-ADU 1ZBi-ADU
CANAMI - 4;  Fe-CuNi{Typ L} typiseh 0.8 K typiseh 02 K
NiCr-Ni{Typ K typisch 1.2 K typisch 0.3 K 4
PRE-PL{TYR S) ch 1.6 K typisch 04 K #
211006 typisch 0.6 K typisch 0,13 K
Pr 106D typisch 1,2 K typisch 0,3 K
Ohm typisch 0,18 % typisch 0,043 %
Vol typisch 0,13 % typisch 0,033 %
Ampere typisch 0,16 % 1 typisch 0,04 %
CANIMS: Pt GO typisch 6.1 K typisch 0,025 K
Volt typisch 6,13 ¢ typisch 0,033 %
Bel den analogen Eingdngen Spannung, Strom und Widerstand wird die Skalierung softwaremsfig
vorgegeben. Ex kann ine Auflsung von ca. 80 % der ADU-Auflosung crecicht werden.
Analoge Ausgiinge .
Die analogen Ausginge arbeites mit einein Spannungssignal und sind kurzschiuBfest. Die Ausgangs-
spannung ist bis max. 10 mA belasibar, .
Die Signalaufidsung der analogen Ausginge erfolgt mit einem § Bit-Digital-Analogumserzer {DAL) 732

und unterteilt den Sigralhub in O - 236 Signalpunkie,

Einstcllbare Sensortypen;

Typ AA-1: Spannungsausgang: O ... 10 Vo
Typ AA-2: Spanaungsausgang: -10 . +10 V.

Auflésung der analegen Ausgiinge

Die Ausgabegenanigkeit der analogen Ausgiinge ist von der Bitauflosung der Dig
(DAU) abhingie.

-Analogwandlers

Gerliteseitig existiert folgende ADU-Besttickungsvariante:

Type: B§ 8 Bit Auflosung des MeBsignals in 0 - 256 Signaipunkte {Standard)

Best-Nr EX000

- Geritebeschreibung
CANMIE

Digitale Fin- und Ausgiinge

DE - Bigitale Eingiinge

Digitale Einginge kéanen in unterschied

Spezifikationen ausgeflibrt sein.

Type: DE-2 {ir Ansteuersignale von tvpisch 24 Ve (18 - 32 Vi), nicht galvanisch setrennt.

Diese digizalen i sind mit der Versorgungsspannung potentialgckoppelt. Der
Aktvzusiand wird mit siner Leuciudiode als optische Zustandsanzeige in der Farbe
ariin dargesteils.

Die Eingangsfrequenz st auf 10 Hz begrenzt,

Type: DE-3 fur Ansteversignale von tvpisch 24 Ve (18 - 32 Vi), galvanisch getrennt,

m
Diese digitalen Eingiinge sind mit der Versorgungsspannung potentialgetrennt durch
Optokoppler. Der  Aktivzustand  wird mit  einer  Leuchtdiode als optische
Zustandsanzeige in der Farbe griin dargestellt.

Die Eingangsfrequenz ist a

10 Hx begrenzt.

Type: DE-5  fur die Erfassung schneller Ansteuersignale von typisch 24 Vp. (18 - 32 V,,0), nicht

calvanisch getrennt,

Diese digitalen Einggnge sind mit der Versorgungsspannung potentialgekoppelt. Der
Aktivzustand wird mit einer Leuchtdiode als optische Zustandsanzeige in der Farbe
ariin dargestellt,

Die Eingangsfrequenz ist auf 5 kHz begrenz,
Digitale Transistorausginge

Die digitalen Transistorausgdnge sind frei wihlbar. Es
stehen  KurzschluBfeste and  nicht  kurzschiuofifeste
Transistorausgange zur Verfiigung.

Trin an einem kurzschiufifesten Transistorasgzang ein
Kurzschlul auf, so wird der betreffende Ausgang
abgeschaitel, Ein interner Programmazykluszihler, dessen
Inhalt Gber die Softwarc ausgelesen werden kann, zihh die
Programmzyklen, in denen ein Kurzschiub vortiegt.

Die maximaie Frequeng ist abliingig von der CPU und der Auslasteng (typisch 1 kHz).
Type: PA-1 Die Schaitspannung des Transistors betragt typisch 24 Vo, ist jeduch abhingig von
der Versorgungsspannung, Die Ausginge sind belastbar bis max. 5¢ mA, nicht
karaschluBfest und ohne gaivanische Trennung. Der aktive Signalzustand wird durch
¢ine rote LED angezeipt.

Type: Ba-2 Die Schaltspannung des Transistor betrdgt typisch 24 Ve . st jedoch abhiinglg von
der Versorgungsspennung. Die Ausginge sind belastbar bis max. 200 mA und
kurzschiuBfest, mit zusitzlichem thermischen Uberlastungsschutz und selbstindigen
Wiederanlauf ausgestantet und ohne galvanische Trennung. Der akiive Signalzustand

wird durch gine rote LED angezeigt.
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723

724

Types DA-3 Dic Schalspamung des Transistors betriigt typisch 24 V., ist jedoch abhingig von

der Versorgungsspannung. Die Ausginge sind belastbar bis max. 2 A und
kurzschlufifest, mit zusitzlichen thermischen Uberlastungsschutz und selbstiindigem
Wiederanlaul ausgestaitet und ohne galvanische Trennung, Der aktive Signaizustand
wird durch eine rote LED angezeigt.

Relaisausgiinge

_ O Die Module haben potentialireie Relais, die als SchlieBerkontakie
ausgefihr sind,

Die maximale Schaltfrequenz der Relais im Dacerbetrieb hetriigt
lypischerweise 3...6, maximal 12 Schalungen / Minute.

Die Schalispannung der potentialfreien Relaiskontakte beteligt typisch 230 V.. Diese

Type: DA-4 e be! .
ist als SchiieBerkontakt belastbar bis max. I A induktiv oder max, 2 A ohmisch.

Die Schalispannung der potentiaifreien Relaiskontakie betrigt typisch 24 Vo und st

Type: DA-G : 4
als SchlicBerkontakt belastbar bis max. 1 A indukiiv oder max. 2 A chmisch,

Schutzbeschaltungen fiir externe Leistungsschalter

Der Anschiub von externen Leistungsschaltern solile wie in der folgenden Abbildung erfolgen, wobei
gic Léschglieder entsprechend der Schaltspannung anzubringen sind.

230V ac 24 Ve
b O &

+ Avsgang Modul

L1 Ausgang Mudu]
R

Loseh-
A diods

m Last
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Wahlmiglichkeit der Module-Prozessoren (CPU)

Die CAN-Module zeick
geeignete  Rechnerizisiung E
nachstehenden CAN/CPU-Module acf
umgeriistet werden kdanes,

aus, dal der Nutzer je nach Anwendungsanlorderung die
Die Geriite sind so aufgebaut, dal die von elrest
Rasisboard gesteckt und auch vom Anwender nachtriglich

Type: 8 Bit  Als Standard wird cine mwa-ﬁvr verwendel. Dieser § Bit-Prozessor (SAB 80315) wird
’ typisch it 12 ﬁ.Tm Takifrequenz ausgeliefert, der max. Adressrawm ist durch den

Prozessoriyp a m renzt. Die CPU ist in der Option mir ciner Echizeiwubr
verfiighar. Die Swend istung der Speicher beinhaliel;
s 32 kByte EPROM (FIRMIVARE)
. 32 E\ﬂ.\? ‘\.:: ..,u..u.\ Q.a fUSERWARE) wypisch  10.000 Speichersykien
* 03 kByre £4-PROJM typisch 100.060 Speicherzyhlen
LI} n,w...qm .wm. Mimir od. ohne Batteriepufferung

Type: 16 Bit  Als Ou:os wird ein
typisch m M
_‘:.cwnwwom.w i
Dic CPUs  sind
Speicherausizgung

ne 16BR-CPU angeboten. Dieser 16 Bit-Prozessor (SAB 80167) wird
Hz Taktfrequenz ausgeliefert, der max. Adressraum ist durch den
6 MByte begrenzt, jedoch in der Serie wie nachstehend modifiziert.
i Optionen mit einer Echtzeihr und  unterschiedlichen
ngen verflighar, Die Standardausriisiung der Speicher beinhaltet:
* 312 kByte FLASH-PROM avfyereilt in USER- und FIRMWARE, fir die
FIRMWARE werden typisch 32 kByte des FLASH-PROM s belegt

ypisch  10.000 Speicherzvkien
. kByte E2-PROM fypisch 100.000 Speichersyklen
. __uv_ kBuie SRAM ohre Buatteriepufferung

uf

Type: 32 Bit - Als Option wird eine 32Bit-CPU angeboten. Dieser 32 Bit-Prozessor {Iniel 80960) wird
typisch miz 32 Mz Taktfrequenz ausgeliefert, der max. Adressraum ist durch den
Prozessortyp auf 4 GByte begrenzt, jedoch in der Serie wic nachstchend modifiziert.
Die CPUs sind als Option mit ciner Echtzeituhr und  unterschiedliche
Speicheravslegungen verfligbar. Die Standardausriistung der Speicher beinhaltet:
» 342 kByre FLASH-PROM awfpeiailt in USER- nnd FIRMWARE, fir die
FIRMWARE werden iypisch 32 kByte des FLASH-PROM s belegt
typisch  10.000 Speicherzykien
e 0.5 EByre E3-PROAM oipiseh J00.000 Speichernykien
o * 128 kByte SRAM ohne Banericpufferung

7.2.6 Schnittstellen

Die CAN/Mn Geritercihe ist standardmific mit 2 Schninstellen ausgeriistet. Abhdingig von der
implementierten  FIRMWARE  (ElaGraph, ElaSim oder offene Version) ist die Nutzung der
Schniastellen vorbelegt, eingesehriinkt oder zur frefen Verfiigung, Hierzu erhalten Sie in den cinzelaen
Systembeschreibungen nihere Informationen,

Type: $-1 Es handelt sich hier um eine RS232 Schninstelic an der Geritefront, die als 9-polige
Sub-D  Buchse ausgefihet st Diese Schniustelle ist  galvanisch mit der
Versorgungsspannung des Moduls gekoppell. In der Regel wird diese Schniustelie als
Programmierschnitisielle fir Servicegerite oder fiir den Modembetrieb genurzt.

Type: $-3.1  Diese Schrittstellc ist an der Geriitefront als 9-poliger Sub-D Stecker ausgefiihrt. Dic
CAN-Feldbusankopplung ist gemiB IS0 11898 mit galvanischer Trennung ausgefithrt,
Bitte beachten Sie fiir die Anwendungen auch die Sysiembeschreibunyg,

T E2000
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7.2.79

7.2.8

7.2.9

7.2.30

Versorgungsspannpung

Der Gerfteanschluf ist fir eine Gleichspannungsversorsung ausgelegt. Es wird vorausgesetzt, dafi
ein industrietaugliches Netzteil mit gegliveter Gleichspannung zur Versorgung des Gerdites verwendet
wird. Intern wird zwischen der Last- und Logikspannung unterschieden. Diese Spannungen sind iber
dic  Geritemasse  potentialgekoppelt.  Eine  Treanung  der  Lastspannung  emmoglicht  bei
Sicherheitsanforderungen ein zentrales Abschalten aller Gerdtcausginge, obne die Funkiions- uad
Kommunikationsfihigkeit des Gerites einzuschriinken,

Type: V8-1  Versorgungsspannung  typisch 24 Vi (18..32V,c} /7 Resovelligheit max. 5%
Leistungsaufnahme des Moduls betrigt ca. 5 W. Die iiber die Geriiteausglinge
eninommenen Strdme sind dabel nicht berticksichtigt.

Datenerhalt bei Netzunterbrechung oder Netzansfall

U bet Netzausfal! oder Notzunterbrechung den Datenverlust einzuschriinken oder zu verhindern, sind
fir RAM-Daten oder Echizeituhranwendungen im System Lithium-Banericzellen erbildich. Fir deren
Verwendung gelien die allgemeinen Wartungsvorschriften fiir Batierien.

In E*-PROMs oder FLASH-PROMs konnen Daten ohne Baueriepufferung wartungsfrei gespeichert
werden. [das Datenrisiko begrenzt sich auf nicht abseschlossenen Schreibzvkien wihrend der
Welzunierbrechung.

USERWARE (Anwendersoftware)
Informationen itber die GSERWARE zu den Modulen finden Sie in den Systembeschreibungen.

Diese konnen unter der Artikelpummer E2100 {(ElaGraph} und E2102 {ElaSim) angefordert werden.

FIRMWARE (Systemsofiware)

Die FIRMWARE st joweils abgestimunt auf die im Modul verfiigbaren MHardwareresourcen, den
einzelnen Entwickiungstools und den vorbereiteten Anwendungsapplikationen.

e 122000
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8 Bedienungsanleitung

8.1

8.1.1

8.1.2

Geratebeschreibuny

CAN/MI

- 15 me&mﬁn%.m.qm Analogeinginge (Sensoreingiinge) T'yp
AE-3 fir normierte Sensorkennlinien mit wahlweise 10 Bit
oder 12 Bit Aufldsung

* SBitCPU : 1 dighaler Eingang Typ DE-5 als Zihleingang
Sonst, : 1 digiteler  Bingang  Typ DE-2 fir

Steuerungsfunktionen

+ 16 dighale Transitorausgiinge Typ DA-2 fur Stever- und
Regelungsfunktionen, alternativ 8 digiiale Transistorausginge
Typ DA-2 und 8 Analogausginge Typ AA-1/RS

* 3 Relaisausginge Typ DA-6, als Schlieferkontakt fir Steuer-
und Regelungsfunkiionen

* Komumunikationsschnitstellen: CAN  Typ $-3.1, RS$232
Typ §-1

» Regier und weitere Funktionsbausteine bereits in  der
FIRMWARE enthalten

Kurzbeschreibung

Das Gerit hat 16 programmizrbare analoge Einginge mit wahlweise 10 Bit oder 12 Bit Aufibsung vom
Typ AE-8 und 1 digitalen Eingang vom Typ DE-2.

Bei Verwendung einer 8Bit CPU dann der digitale Eingang als Typ DE-5 verwendet werden. Dieser ist
fur cine Schaltfrequenz von 5kHz ausgelegt, Der digitale Eingang El kann als Zihleingang benutzt
werden. Die Zahirichtung ist positiv. Er kann wie cin digitaler Eingang vom Typ DE-2 verwendet
werden.

Als Ausgiinge fitr die Regel- und Stenerungsaufgaben stehen 16 digitale Ausgiinge des Typs DA-2 und
3 Relaisausgange DA-6 fiir 24 V,-Applikationen zur Verftigung. Als Option kénnen wahiweise 4 bzw.
3 analoge Ausginge des Typs AA-1/B§ cingeselzt werden. Dic Anzahl der digilalen Ausginge des
Typs DA-2 reduziert sich entsprechend.

Fur - Regelungsanwendungen  kénnen  verschizdene Reglertypen,  deren  Parameter  und
Regelbereichseinstellungen  ither das  Leitsystem  einstellbar  sind (siche  Systembeschreibung
Reglungsiechnik) eingesetzt werden. Die Gerdie-Versorgungsspannung betrdgt 24 V.
Hardwareeinstellung der Mefieinginge

Fs komnmen pro Analogeinganz unterschiedliche  Sensoren angeschlossen  werden.  Die
Auswahlmiglichkeiten werden bei den technischen Daien der Analogeingiinge beschricben.

Steckmodul
CPU

QOO
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8.1.3 Anschlufbelegung CAN/MI

Die mieliche Klemmenzahl ist an der Gehiusefront nummerisch aufeedrickt. An den Seitenflichen st

wusizlich die Klemmenbeleguny mit Bezcichnung angebracht.

12a
Senscri2 120
12¢
13c
Sensor13 13b
analoge 13¢
Eingénge T4a
Sensori4 14p
i4c
15¢
Sensor 13 15b
15¢
16a
Sensorio 16b
16C
Al
AZ
Ad
Ad
A5
A6
digitale AT
Ausginge A8
AQ
A0
All
Al12
A3
Al4
AlS
Ald
unbelegt
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8.2 CAN/M3

zierbare Analogeingiinge (Sensoreinginge) Typ AE-§
ensoren in 2-Leitertechnik mit wahhweise 16 Bit oder
2 Bir Aufidsung

» SBRCPU : 20 digitale Einginge Tvp DE2  fur
Steverungsfunkiionen sowie 4 digitale Einginge
Typ DE-5, bestchend aus rzwei Zihleingingen
mit jeweils einem Eingang fiir die Festlegung
des Vorzeichens

sonst, 124 digitale  Eingéinge Tyvp  DE2  fur
Steuerungsfunktionen

+ 30 digitale Transitorausginge Typ DA-2 fiir Steuer- und
Regelungsiunktionen und 4 analoge Ausginge Typ AA-1/B3

+ 2 Relaisavsginge Typ DA-6, als Wechselkontakt firr Stever-
und Regelungsfunkiionen

* Kommunikationsschnittstellen:  CAN  Typ $-3.1, R$232
Tvp -1

* Regler und weitcre Funktionsbausteine bereits in  der
FIRMWARE enthalien

8.2.1 Kurzbeschreibung

Das Gertit hat 4 programmierbare analoge Einglinge mit wahlweise 10 Bir oder 12 Bit Auflsung vom
Typ AE-8 fiir Scnsoren in 2-Leitertechnik sowie 24 digitale Eingiinge des Typs DE-2.

Bei Verwendung einer 8Bit CPU stehen davon 4 digitale Einginge des Typs DE-3 zur Verfligung,

Diese sind fiir cine Schalifrequenz von maximal 3 kHz ausgelegt. Die digitaten Eingiinge El und wm
kbnnen als Zahleinginge benuezt werden. £3 leat das Vorzeichen Rir El fest, B4 das Vorzeichen fur
12 Sie kénnen wie digitale Eingéinge vom Typ DE-2 verwendet werden,

Als Ausginge fir die Regelung und Stewerung stehen 30 digitale Ausgiinge des Typs DA-2, 2

Reluisausginge des Typs DA-S fiir 24 V. Applikationen und 4 analoge Ausglinge des Typs AA-1/B8
zur Verfiigung.

Fiir  Repclungsanwendungen  kénne  verschiedene
Regelbereichseinstellungen  #ber das  Leitsystem
Regelungstechaik) eingesetzt werden.

Reglertypen, deren  Parameter und
cinstellbar sind  (siehe  Svstembeschreibung

Die Gerde-Versorgungsspennung betrdgt 23 Ve

8.2.2 m.mm.m der internen Briicken

ey

Steckmodul
CPY

T AR

erebeschreibung - Seite 25 - Best-Nr E2000
M3
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8.3 CAN/MA4
£.2.3 AnschluBbclegung CAN/M3

erbare Analogeingiinge (Sensoreinginge) Tvp
AE-§ fir Sensoren in 2-Leitertechnik mit wahlweise 10 Bit

1 : oder 12 3it Auflosung
Al . : digitale Eingdnge: « 8BiCPU @28 digitale Einginge Tvp DE-2  fir
A2 : , . - Steuerungsfunklionen sewie 4 digitale Ein-
A3 3 86t Qucu Type DE-5 ginge Typ DE-5, bestehend aus  zwei
s sonst.: Type DE-2 Zihleingdngen mit jewsils cinem Eingang fur
Al die Festlegung des Vorzeichens
AD 5 f senst. 32 digitale  Einginge Typ DE2  fur
Ab & Steuerungsfunktionen
AT 7 * 20 digitale Transitorausgiinge Typ DA-2 fir Steuer- und
A8 8 ngsfunkiionen und 4 analoge Ausginge Typ AA-1/BS
< % ! »  Kommunikationsschniustellen: CAN Typ S§-3.1, R$232
AG : e
: ‘ : Ty 5-1
» Regler und weitere Fonktionsbausteine bereits in  der
FIRMWARE ¢nthalien
8.3.1 Kurzbeschreibung
digitcle diaitaie Das Gerdt hat § programmierbare analoge Eingange mit wahbweise 10 Bit oder 12 Bit Auflésung vom
Ausgénge m._o_ O Typ AE-8 Sensoren in 2-Leitertechnik sowie 32 digitale Eingénge des Typs DE-2.
Ingange . . .
Type DE-2 Bei Verwendung ciner §Bit CPU siehen davon 4 digitale Einglinge des Typs DE-5 zur Verfligung.
Diese sind fir eine Schaitfreguenz von maximal 5 kHz ausgelegt. Dic digitalen Einglinge E1 und E2
kbnnen als Zahleingénge benuzt werden. B3 lagt das Vorzeichen fiir E fest, F4 das Vorzeichen far
EZ2. Sie kdnnen wie digitale Einginge vom Typ DE-2 verwendet werden.
) Als Ausgiinge fiir dic Regelung und Sweuerung stehen 20 digitale Ausgiinge des Typs DA-2 und 4
analoge Ausginge des Typs AA-1/B8 zur Verfizung,
Fir ~ Regelungsanwendungen  k8ane  verschiedene  Reglertypen, deren  Parameter  und
Regelbereichseinstellungen  ther das  Lefmystem  ecinstellbar  sind  (siche Systembeschreibung
Regelingstechnik) eingesetat werden.
Dic Geriite-Versorgungsapannung beirig 5o
AETHT .
8.3.2 Lage der internen Briicken
Y AE2+
LA 0 analoge
: 3 AE3+ Eingdnge
Relais- AE 5
cusgeng 1
gang | AEAT Steckmodul
I AR4- CrPU
Relais- i : Budl B
ausgang 2 : , Qvo_n.u.om
| AusgGnge
Losispg. +24VDC :
Versorgungs- + 24vDC y
spannung ov : Q@_Qm
ov F Ausgange
- BesL N £2060 Oﬁ.ur,..c..,mn_:c.._w:nm - Seig 27 - 122000
Guratebeschretbung - Suite 26 - CANSLL.MS

CAND M3
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8.4 CANMS
8.3.3 Anschiufibelegung CAN/M4

geingdnge {Sensorcingiinge) Typ AG-4 (PTI00) mit
¢ 10 Bit ader 12 Bit Auflsung

& _ : R * 8 Analogeingange (Sensoreinginge) Typ AE-1 (@ .. 10 Voe)
Al digitaie Eingange: twahbweise 10 Bit oder 12 Bit Auflosung
AZ M 88it CPU: Type DE-5 * 10 digitale Eingnge DE-2 fiiv Steverungsaufaaben
Ad sonst.: Type DE-2 + 16 Relaisausginge Typ DA-4, als SchlieBerkontakt fir
Ad 4 Stever- vad Regelungsfunktionen und 4 Anzlogausginge
A5 5 - Typ AA-1/BS
Ab & + 3 Eingénge fir Drehfelderkennung
; 7 + Kommuniketionsschnittstellen: CAN Typ S-3.1, RS232
A7 B
; 8 Tvp 5-1
citale AB » Regler und weitere Funklionsbausteine bereits in der
digr die AS FIRMW cnthalten
Ausgange A0
Al 8.4.1 Kurzbeschreibung
Al2 Das Gerédt hat 4 festeingesietlie anaioge Eingiinge vom Typ AE-4 mit wahlweise 10 Bit oder 12 Bit
INE Auflisung, § fesieingestelhiz aneloge Einginge vom Typ AE-1 mit wahlweise 10 Bit oder 12 Bt
Auflgsung uad 30 digitale Eingange vom Typ DE-2. Die analogen Eingiinge von Typ AE-1 sind auf ¢in
Ald gemeinsames Potential bezogea.
AlS
Al Als Ausgiinge fiir dic Regsl- und Steverungsaufeaben stehen 16 Relaisausginge DA-4 filr 250 V-
dlicict Applikationen und 4 analoge Ausginge des Typs AA-1/B8 zur Verfligung,
A7 ighicie .
Al8 EingGnge Die 3 Phasen eines Drehstromneizes kénnen mit einer Drehfelderkennung tiberwacht werden.
COAE]+ : Type DE-2 Fir  Regelungsanwendungen  kénnen  verschiedenc Reglertypen,  deren Paramewr  und
, o Regelbercichseinstellungen  fiber  das Leitsystern  einstellber  sind  (siche Systembeschreibung
AET- Reghmgstechnik) cingssetzt werden.
; A2+ Die Gergte-Versorgungsspann
AE2-
AE3+
AE3-
analoge EOAELH
Eingdnge ! AE4-
. AES+ m )
o AES-
. . AES+
AES-
AET +
AET- -
AES+
AES- tancloge
: Ausgénge
lostspg. +24VDC ASEENg
Versorgungs-+ 24vDC o
spannung ov digitale
ov _ Ausgange
BegtNr 13000
Gerazebeschreibung - Seite 28 - Buse.Ne. B2000
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8.4.2  Anschlufibelegung CAN/MS

analoge
Ausgdnge
Sengord W
Sensor 3
analoge
Eingénge .
FITo0 Senscr2
Sensor 1
gemeinsames
Bezugspotential
analoge
tingange
Q.. 10VDC
digitcle
Eingdnge
3 +24VDC
e 2

Geriebeschreibung
CANIMMILMS

Relolsousgange

Phasell

Drenfeld-

Phasel?

Phaseld

2nnung

Test.-Np: E2000

9 Mechanische Daten

9.1 Gehiuse und mechanischer Aufbau

9.1.1

9.1.2

9.1.3

Gurlitcheschreibuny

Gehiuse

Das Geldiiuse besteht aus einem robe
schwarzen Pulverbeschichiung oxida

Gewicht

Das Geriit wiegt je nach Gersiteryp zwisch

1406 Gramm (g) chne Verpackung,

Schutzart

Schutzkiasse:
Schutzart:

Klemmen

Bei der Wah! der Anschlufik!
CAN-Modulen wurden
Steckhiufigkelt, der Uberga
die technischen Daten der Hersiziler vor
definiert.

1 Servicefreundlichkelt Wert gelegt. Beiden
xenhersteller eingeserzt.  Beziighich  der

Type: K3 erabstznd 5,08 mm, gezignet fur Spannungen bis 250 v
B 1 max. A, -guerse mm®, Steckhiufigkeit typisch 50,
Ubergangswiderstand <3MOhm, Herste! o

Type: K4 Gesteckte Klemme mit Restrabsiand 7,62 mm, geeignet fir Spannungen bis 460 V

Bemessungsstrom max. 12 A, - hnitt 2,3 mm’, Steckhiuvfigkeit tpisch 50,

Besi-Nr: E2000

CANMLLMS
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9.1.5 Befestigung
Standzrdmabig sind die Gerate Hir die 33 mm Hutschienenmontage nach DIN EN 30022 ausgelegt.

Zur Montage auf der Hutschiene wird das Modul mit dem I3I-Schienerhalter von unten gagen die
Schicne gedrlickt, so dab die Schiene in die Aufnahmenut des Halters eingreift und die Hahefeder
hinter die Schiene greifi. (Siche obige Abbildung links).

Das Gehituse wird nach oben gedriickt, damit die Haltefeder gespanit (1) und dann oben gegen dze
Halterung gekippt wird (2).

Zur Demontage wird das Gehiuse nach obengedriickt, um die Halzefeder zu spannen {1}. Dadurch kann
das Gelviuse oben aus der DIN-Schiene ausgerastet werden (2} (Siehe dazu Abbitdung oben rechts).

9.1.6 Verpackung
Die Verpackung der CAN/MVIn-Module erfolgt in einem
Faltkarton (¥.31). Die Yerpackungseinheiz ist 1 Stiick.

9.1.7 Umgebungsbedingungen

s Lagerung: - 14°Chis 70°C
+  Berrieb: & °C bis 5¢°C
+ relative Loftfeuchle {ohne Betauung): bis 90 %

9.2 Anwendungsunterstiitzung

9.2.1 Hotline - Tel. 07021/92025-32

Ein qualifizierter Support steht fhnen iber die Hotline Tag fur Tag zur Seite.

9.2.2 Schulung - Training
Als Training zu CAN-Anwendungen sind Kurzseminare it maximaler Praxis in Automationsiragen
vorgesehen.

Geriitebeschreipuny - Seite 32 - Buist -Nr: E2000
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10 Bestellschliissel

Anwendung;
GRAPH = ElaGraph
FLASH = ElaSim

Ausginge:

Anzahl x Da-1
Anzahl x DA-2
Anzahl x DA4
Anzahl x DA-6
Anzahl x AA-]

Abbildungen und Beschr,
Gegebenheiten oder Absic
insbesondere sowelt sie s
dhnlichern ergeben, bleiben

Anzzt

Eigenverantwortung

.Pu,w,,w.w X m.w % -REPry
Anzehl x V{0 .. 10 VDC)
Anzanl x mA {3 .. 20 mA)
1% Ohm (0 ... 1kOhmy)

CANMI|GRAPH |&xPt; 2xVidxma; 112 x DA-Z; 4xAA-1 8Bt
Modul: Prozessor:
CAN/M 8 Bit
CANM3 16 Bit
CAN/M4 32 w+
CANMS R

en enisprechean d

) ar..rz

leder Art,

Best-Ne: FI000




