Schnelleinstieg BASICS
CODESYS V3.5 fur den CM211

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hife
BEeEI& - =« i BERX ANGIEIE-0 IS ) al

= o G PLCPRG  |g& MainTask Device x| E/A-fbbidbearbeiten | -
= '@ CM211 Basics T | Kommunikationseinstellungen | | Dateien [Log [ sPs-Enstell | sps shell | Benutzer und Gruppen | zugr Konfiguration | E/A-Abbild | Task-Aufstellung [ status |
= Device (elrest CM211) . =
=-B0 sps-Logik Gateway-1 = 192.168.5.228 (aktiv) =

Application IP-Address: Gerdtename:
(i Bibliotheksverwalter localhost CM211_v35130

fLCFRE (PRG_} Port: Gerdteadresse:
= [ Taskkonfiguration 1217 0000.5460.3000.2DDC.COAB.05E4

=58 MainTask ”
& Gerate-IP-Adresse:
PLC_PRG 192.168.5.228

Zielsystem-D:
1018 2000

Zielsystemtyp:
4096

Zielsystemhersteller
elrest Automationssysteme GmbH

< I | -
Zielsystemversion:

OUs |58 Gerate 35130 -
Ubersetzen - || € 0 Fehler [ 0 Warnung(en) | € 4 Meldung(en) [ X

Beschreibung Projekt Objekt Pasition

———-Ubersetzungslauf gestartet: Applikation: Device Application-———
Die Applikation ist aktuell

# Gribe des erzeugten Codes: 11384 Bytes CM211_Basics
#® Grabe der globalen Daten: 3774 Bytes CM211_Basics
# Gesamter allozierter Speicherumfang fiir Code und Daten: 17208 bytes CM211_Basics

% Speicherbereich 0 enthalt Daten, Eingang, Ausgang, Speicher und Code: GréBe: 1048576, hichste verwendete Adresse: 1048576, gréBte zusammenhangende Spei
[Kompili bgeschl —0Fehler, 0
g a

CM211_Basics

Precompile: «* OK
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1 Willkommen bei CODESYS V3

Wir beglickwiinschen Sie zu lhrer Entscheidung fuir CODESYS V3.

Mit CODESYS V3 haben Sie ein professionelles Programmierwerkzeug zur graphischen Programmierung
von MMI- (Mensch Maschine Interface), MSR- (Messen, Steuern, Regeln) und MOTION- (CNC,
Softmotion) Anwendung erworben. Wir sind Gberzeugt, dass CODESYS V3 Sie bei lhrer Arbeit in
Zukunft entscheidend unterstitzen wird und Ihnen eine rationelle und kostensensitive Umsetzung lhrer
Aufgaben auf héchstem Niveau ermdéglicht. Unsere Produkte kénnen mit einer Vielzahl von
Geratekonfigurationen arbeiten, dartiber hinaus erweitern und verbessern wir dahingehend standig die
Produktpalette.

Fir eine Ubersicht der Soft- und Hardware Produkte sowie Hinweise

und Unterstiitzung 6ffnen Sie in der Projektverwaltung
,Hilfe=» Ubersicht".

Folgende Schnittstellen werden von elrest unterstitzt:

Gopae Interface zu allen Peripheriegeraten wie Stick, Tastatur, Maus, Drucker, u.v.m.
RS2 Serielle Schnittstellen RS232 und/oder RS485. Diese kdnnen mit beliebigen UART
s Protokollen oder dem vorbereiteten Protokoll RTU-Modbus betrieben werden.
$Modbus
CAN Offenes Feldbusinterface zu beliebigen CAN Protokollen, wie beispielsweise Truck-Norm
J1939-based.
CANopen CANopen ist ein verbreitetes Layer7 Protokoll fir die Automatisierung.

EthercAT—  EtherCAT ist ein verbreitetes Realtime Ethernet Protokoll fir die Automatisierung.

Technology Group

Ethernet Unter Ethernet kann TCP-Modbus als UDP oder TCP verwendet werden. Weiter kénnen

auf Basis von socket Funktionen weitere Protokolle ergénzt werden.
'}XModbus

Folgende Icon‘s werden verwendet:

« Klick auf den linken Maus-Knopf
9 Klick auf den rechten Maus-Knopf
P Doppelklick auf den linken Maus-Knopf
o Das CODESYS Framework ist das zentrale Startprogramm.
Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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1.1 Installation

1.1.1 CODESYS V3 Installation
Der einfachste Weg, um CODESYS zu installieren, ist der Download von unserer elrest Homepage.

Startselte >> Service >> Kunden Login

Uber Service = Kunden Login S

kommen Sie auf den 6ffentlichen Downloadbereich. /
Das Passwort erhalten Sie erstmalig und — S

unmittelbar nach einer Anfrage an

support@elrest.de

M Kunden Login

M Offentiich
Einkauf @) Bilder 12-10-11 08:18
Riicklieferungen &Y Company 1’ 9
Info / Konditionen W) FAQ 0z 11:40
Datenschutz &) Hardware 19 4

&) Software 15-06-12 10:06
&) kundenuploads 30-11-11 14:38
W) produktuebersicht 18-05-10 16:30

Wechseln Sie nach: Offentlich=»Software »CODESYS=V39»CODESYS_lInstall
Um die neueste Version zu installieren wahlen Sie

die hdchste Versionsnummer aus. Kopieren Sie die @0 -

Datei auf lhr lokales Laufwerk und installieren Sie ‘{ CODESYS 3.55P4 Release.zip
indem Sie ‘/ CODESYS OPC-Server VV3.55P3Patch6 Setup.exe

; . ‘7 CODESYSV3_complete_installation.zip
CODESYSV35SP4 complete installation ’

aufrufen.

Eine ,complete installation® sollte vor einem Patch installiert werden.

Je nach installierter Version kénnen folgende Bezeichnungen/Menufuhrungen variieren.
Die Datei hat eine GréBe von ca. 0,8 GB.
Sowohl der Download, als auch die Installation dauert einige Zeit.

Sollten Sie Windows XP verwenden, installieren Sie zuvor das Service Pack 3.

Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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e5y\CoDeSys \Common CODESYS exe”

86)\35 CODESYS\CODESYS\Common’”

Das Entfernen der Parameter bewirkt, daB sie kiinftig beim Start ein Profil wahlen kénnen.

Profil auswahlen @
-

. Versionsprofi: |CODESYS V3.5 5P 3 Composer Dedicated

CODESYS V3.5 5P3 Composer Dedicated
CODESYS V3.5 5P3 Patch 6 Composer Dedicate
CODESYS V3.5 5P3 Patch 6

CODESYS V3.5 5P3

CODESYS V3.5 5P4 Composer Dedicated
CODESYS V3.5 5P4 Patch 2 Composer Dedicate
CODESYS V3.5 5P4 Patch 2

CODESYS V3.5 5P4

Wechseln Sie nach: Offentlich=>Software»CODESYS=V3=Device
Hier sind fUr jede Gerateausflhrung die *.devdesc.xml Dateien abgelegt. Beispielsweise:
CM211

Innerhalb von CODESYS starten Sie den Device giekt Erstellen  Online  Debug W
Manager. B Package Manager...

ﬁ] Bibliotheks-Repository. ..

| ﬂj Gerate-Repository. .. |

- . . .
Mit dem ~ kdnnen Sie die gewlnschten Geréate
installieren.

Aktuellinstallierte Packages: Sortieren nach:

Name Instalstionsdatum
@ comboCM211  03.20.2012

[ ver i
Nun sind Sie am Ziel angekommen. Die
Installation ist hiermit abgeschlossen und
.\ sie kdbnnen mit der Programmierung des
’ ersten Gerates beginnen.
Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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1.2 CODESYS V3

elrest ist seit mehr als 10 Jahren Partner der Fa. 3S Software (www.3s-software.com ). CODESYS ist ein
SPS Programmiertool mit verschiedenen Sprachelementen. CODESYS ist mittlerweile das flihrende SPS
Entwicklungssystem. Das bedeutet, dass Tausende von Anwendern taglich CODESYS nutzen. Somit
setzt elrest auf den Standard CODESYS.

1.2.1 CODESYS - Marktstandard fiir Steuerungsprogrammierung
nach IEC 61131-3

CODESYS (Controller Development System) ist eine SPS-Programmiersoftware, mit der Sie
Steuerungen, Embedded und PC basierte Gerate nach dem internationalen Standard IEC 61131-3
programmieren kénnen. Es besteht aus dem Programmiersystem CODESYS sowie dem Laufzeitsystem
CODESYS Control. Mit dem Laufzeitsystem wird lhr Gerét zu einer Steuerung, die ganz einfach mit
CODESYS programmiert werden kann. Integrierte native Code-Generatoren (Compiler) sorgen dafr,
dass der Programmcode mit optimaler Geschwindigkeit abgearbeitet wird.

Uber 250 namhafte Geréatehersteller aus unterschiedlichen Branchen setzen das Software-Tool
CODESYS als Programmiertool fir ihre Automatisierungsgerate ein. Damit nutzen Tausende von
Endanwendern aus dem Maschinen- und Anlagenbau und weiteren Industriezweigen CODESYS bei ihrer
taglichen Arbeit. Das sind mehr als bei jedem anderen hardwareunabhangigen IEC 61131-3
Entwicklungssystem. Damit ist CODESYS de facto Marktstandard.

Und das Beste daran: Sie kénnen sich CODESYS nach der Registrierung kostenlos herunterladen! Oder
Sie sehen sich das Quick Start Projekt (Tutorial) bzw. die Product Tour an, um einen ersten Eindruck von
CODESYS zu bekommen.

Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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2 Beispielprojekte
Was ist zu tun?
e Geschwindigkeiten - Regeln!
e Ubergange - Steuern!
e Werkzeuge - Temperieren!
e Transportgut - Positionieren!
e Vorgange - Visualisieren!
e Ereignisse — Protokollieren!

Regeln Protokollieren

Steuern

Positionieren
Temperieren

Starten Sie die F

Mit dem =! Neu lcon kann ein neues Projekt erstellt
werden.

Wahlen Sie Standardprojekt, den Namen ihres
Projektes z. B. ,CM211_Basics" und den
Speicherort des Projektes aus.

Schnelleinstieg
CODESYS V3.5 flr den Effectuator

Meine Voriiberlegungen, was will ich?

Die mechanische Konstruktion der Anlage/Maschine
ist abgeschlossen. Jetzt werden die Details
ausgearbeitet. Bewegungen, Geschwindigkeiten,
Krafte und Prozesse sollen in definierten GréBen
gesteuert oder geregelt werden. Dazu sind
verschiedene Sensorik- und Aktorikprodukte (SuA)
erforderlich. Hierzu bietet der Markt eine Vielzahl an
SuA mit elektronischen Schnittstellen. Fir diese
Schnittstellen bietet elrest eine Vielzahl an frei
programmierbaren Geraten. Nun kénnen anhand
der Hardwareanforderungen die geeigneten Geréate
(Module) gewahlt werden. Die Funktion wird in
spateren Schritten frei programmiert.

2 CODESYS V3.5, nach einer Neuinstallation erscheint ein leeres Projektfenster.

=] Meues Projekt @
Kategorien: Vorlagen:
| Bibliotheken X
i Projekte . A
Leeres Projekt
o
Standardprojekt mit
Application Composer
Ein Projekt mit einem Gerat, einer Applikation und einer leeren Implementation fiir PLC_PRG
Name: CM211_Basics
Ort: C:'\Projekte_V3 h _
OK. ] | Abbrechen |

elrest Automationssysteme GmbH
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Es folgt ein Dialog zur Auswahl des Gerates und in
welcher Programmiersprache Sie entwickeln
mochten:

e Elrest CM211
e ST — Strukturierter Text

Der Geratebau wurde wie folgt aufgebaut:
e Device : elrest CM211
e SPS-Logik : bedeutet die Steuerungsebene

e Application : Ist der Name der zu
erstellenden Applikation. Diesen Namen
kénnen Sie nicht andern. Das Bootprojekt
auf der Steuerung tragt den Namen der
Applikation.

e Bibliotheksverwalter
Hier werden alle im Projekt verwendeten
Bibliotheken mit Versionsnummer gelistet:

Standardprojekt

EY

folgenden Objekte in dieses Projekt einfligen:

- Ein programmierbares Gerat, wie unten angegeben

(sl

Sie sind gerade dabei, ein neues Standardprojekt anzulegen. Dieser Assistentwird die

- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG alle 20 Millisekunden aufruft
- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

Gerat:

elrest CM211 (elrest Automationssysteme GmbH) - I

PLC_PRG in:

Gerate

Name Mamensraum  Effektive Version
Standard, 3.5.1.0 (System) Standard 3.5.1.0
BJ IoStandard, 3.5.1.0 (System) IoStandard 3.5.1.0

e PLC_PRG : Der erste geschriebene
Programmcode.

e Taskkonfiguration : Einstellung welche
Programmcodes in welchem Thread laufen
sollen.

Konfiguration |

Prioritat (0.31 ) 1

Typ

Intervall {z.5.t#200ms): t#20ms

Watchdog

Zeit (z.8. t¥200ms):

Empfindlichkeit: 1

POUs

Auff hinzufigen | POV
Aufruf |schen PLC_PRG

Kommentar

Schnelleinstieg
CODESYS V3.5 flr den Effectuator

=il CM211 Basics
= ﬂj Device (elrest CM211)
=&l spsLogik
=1} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= @ MairiTask

H] pLC_PRG
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Aktivieren Sie das

|- H’;O|Gatexr.'a}'-1 |

und verbinden Sie das Gerat Uber Ethernet mit dem

Netzwerk. Mit dem Knopf | Netawerk durchsuchen |

starten Sie den Autoscan.

Uber Gerét=Gerit hinzufiigen kann das Gerat
direkt Uber seine IP-Adresse 192.168.5.228
angesprochen werden.

Es erscheint eine Liste vom gefundenen Gerate.

Selektieren Sie das gewtinschte Gerat und

Aktiven Pfad setzen |

aktivieren es mit dem|

eingeloggten Zustand.

Kommunikationseinstellungen | Applikationen | Dateien [ Log | SPs-Einsteliungen | SP5 Shell | Benutzer und Gruppen | Zugriffsrechte |

Netzwerk durchsuchen... | Gateway Gerat

[ ] . ®
Gateway
Gerét auswahlen
Gateway=il
IP-Address: Netzwerkpfad zum Gerat auswéhlen:
localhost = g Gateway-1
Port: CMZ11_v35130 (005

1217

Mochten Sie die Netzwerkeinstellungen andern, so geht dies nur im verbundenen und

Dazu gehen Sie auf Online=»Start. AnschlieBend auf Device=»Konfiguration. In dem Reiter

Konfiguration kdénnen Sie in

die Spalte

.vorbereiteter Wert® die gewinschten

Netzwerkeinstellungen eintragen. Zuletzt schreiben Sie die Werte mit dem Button ,Parameter
schreiben”. Ein Neustart des Geréates ist notwendig um die Werte zu Gibernehmen.

Netzwerk durchsuchen...

Gateway - |Gerat -

Kann das Gerat im Autoscan nicht gefunden werden aktivieren oder deaktivieren Sie die
Einstellung ,Netzwerksuche auf Zielgerate-ID beschrénken®.

Bevorzugte Gerate verwalten...

Aktuelles Gerat umbenennen. .

Bestatigter Online-Betrieb

Aktuelles Gerate zu bevorzugten Geraten hinzufiigen

Kommunikationseinstellungen im Projekt abspeichern

| ~ | Metzwerksuche auf Zielgerat-1D beschranken

In Fallen in denen der Autoscan nicht funktioniert, z.B. bei einer VPN-Verbindung zum Gerat,
kann die IP-Adresse des Gerate manuell angegeben werden und der aktive Pfad gesetzt

werden.

| ateien [Log |

| 5P shell | Benutzer und Gruppen | zugriffsrechte | Konfiguraton

Hetzwerk durchsuchen... | Gateway - | Gerat

[ ] .
Gateway L4
Gateway=dl

192.168,5.228

1P-Address: Nach Gerat suchen.

localhost
CODESYS
Port:
1217
=% Das ausgewahlte Gerdt ist entweder nicht verfighar oder seine
@ Gerate-ID oder sein Gerstetyp paBt nicht zum Gerat im Projekt. Es ist
~ eventuell nicht méglich zu diesemn Gerat zu verbunden werden,

Méchten Sie den aktiven Pfad dennoch auf das Gerat setzen?

Schnelleinstieg
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é-m Sie kdnnen den Knotennamen nicht &ndern.

Den Netzwerkpfad zur Steuerung aus

Selektieren Sie unter dem Geratenamen die SO e S
‘i Kaopieren = .-ﬂl]. Gateway-1
Applikation und mit = konnen Sie ein Objekt =8| @ = i e
. . X Loschen
hinzufigen. Egenschaften...
|J Objekt hinzufiigen | Alarm configuration. ..
Gerat anhangen... n Applikation. ..
Gerat einfligen... [if  Atvise...
Gerate suchen... Bildersammiung. ..
) Ordner hinzufiigen... @ DataServer. ..
j‘ Objekt bearbeiten “Lg DUT...
Objekt bearbeiten mit... @ Globale Netzwerkvariablenliste. ..
% Erloggen @ Globale variablerliste. ..
T Persistente Varisblen...
& rou...
@ POU fur implizite Priifungen...
R Rezepturverwalter. ..
=0 Schnittstelle...
B2 symbolkonfiguration. ..
Textliste...
éﬁ Traceaufzeichnung...
@ Visualisierung. ..
Visualization Manager. ..

Schnelleinstieg
CODESYS V3.5 flr den Effectuator

elrest Automationssysteme GmbH

Seite: 10



2.1 Das erste Programm a:=a+1;

Mit & auf FLC_PRG (FRG) erscheint der Editor und wir schreiben die Zuweisung a:=a+1;
Nach Bestétigen der Zeile werden Sie aufgefordert die unbekannte Variable a zu deklarieren.

g5 MainTask [T Device PLC_PRG X
1 PROGRAM PLC_FRG
WAR
: END VAR Variable deklarieren @
4
ar=a+l; Datentyp:
NT - [
Objekt: Initialwert: Adresse:
PLC_PRG [Applicatior]] - ]
Flags: Kommentar:
CONSTANT
RETAIN
PERSISTENT =

=

Nach der Declaration sieht Ihr Programm wie folgt aus:

-~ ﬁ PROGRAM PLC_PRG

” VAR
. ] a: INT;
END_VAR
ST a:=a+l;

Sie kdnnen diese Ubung auch ohne Gerat durchfithren in der Simulation durchfiihren, in dem
sie Online > Simulation wahlen.

Online | Debug Tools Fenster Hilfe

i .",ﬁ Einloggen Alt+F3
Ausloggen Strg+F8
Bootapplikation erzeugen
Laden
Online Change
Quellcode auf verbundene Steuerung schreiben. ..
Mehrfacher Download...
Reset warm
Reset kalt

Reset Ursprung

Simulation

Sicherheit 3
Nun muss nur noch das Projekt ,Alles bereinigen®, anschlieBend Erstelen | Online Debug Tools Fenst
,2Ubersetzen" und mit ,Online=»Einloggen” das erstellte Programm ¥ Ubersetzen Fi1

downloaden und schon fertig.

Falls schon ein Programm auf dem Gerét l&uft erscheint eine Warnmeldung:
CoDeSys ==

Warnung: Eine unbekannte Version von Applikation ‘Application’ l5uft gerade auf
der Steuerung, Méchten Sie dennoch den aktuellen Code laden und die
bestehende Applikation ersetzen?

[ 32 ][ nen Details...

Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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welche mit ,Ja“ zu bestétigen ist. Mit Online=»Start starten Sie die Abarbeitung dieses Programmes.
Mit F5 starten Sie das Programm.

Falls das Programm nicht mehr mit dem auf dem Gerét Gbereinstimmt erscheint beim Einloggen folgende
Meldung:

CODESYS |

Der Code hat sich seit dem letzten Download geandert. Was mochten Sie tun?
&/ " Mit Orline Change sinloggen,

inloggen.
ok | abbrechen | Cetals... |

welche mit ,Mit Download einloggen® und ,Ja“ zu bestatigen ist.

Das Programm kann ohne Simulation nicht gestartet/ausgefiihrt werden,
ohne vorher auf das Geréat geladen worden zu sein.

Je nach Version startet die Abarbeitung auch Uber Online=»Einloggen.

2.1.1 Die Variable a direkt auf die Digitalausgdnge ausgeben.

Andern Sie lhre Variable a wie folgt:

*?‘_ﬁ PROGRAM PLC_PRG

R VAR

- .~.L] a AT %$QWO0 :INT;
END_VAR

ST a:=a+l;

Schnelleinstieg
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2.1.2 Ein-und Ausgabe Teil der Programmierung
In diesem Abschnitt wird die Bearbeitung von Ein- und Ausgangen besprochen.

Im Tabreiter ,E/A Abbild“
kénnen Sie jeden:

e Digitale
e Analoge

Ein- und Ausgange eine
CODESYS Variablen zuweisen.

PLC_PRG g MainTask (] Device x| E/A-Abbild bearbeitan
en | | Dateien [Log | sPs 5P Shell | Benutzer und Gruppen | Zugriffsrechte | Konfiguration | E/A-Abbild | Task llung

Kanale
Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Einheit  Beschreibung
E ] Digital Inputs IO WORD
ERE ] Digital Inputs CE BLIW1 WORD
=%y Digital Qutputs HQWO WORD
"9 Digital Outputs CE %QW1  WORD

H Analog Input Channel 0 %1 REAL Setting with Analog Input Channel Param 0

» Analog Input Channel 1 %ID2 REAL Setting with Analog Input Channel Param 1

% Analog Input Channel 2 %ID3 REAL Setting with Analog Input Channel Param 2

L] Analog Input Channel 3 %ID4 REAL Setting with Analog Input Channel Param 3

"% Analog Output Channel 0 %QDL  REAL Setting with Analog Output Channel Param 0

" Analog Output Channel 1 %QD2  REAL Setting with Analog Output Channel Param 1

] Analog Qutput Channel 2 %QD3  REAL Setting with Analog Qutput Channel Param 2

"% Analog Output Channel 3 %QD4  REAL Setting with Analog Output Channel Param 3
e Frequency Counter Channel 0 %ID5 Setting with Frequency Counter Channel Param 0
e Frequency Counter Channel 1 %ID7 Setting with Frequency Counter Channel Param 1
e Frequency Counter Channel 2 %ID3 Setting with Frequency Counter Channel Param 2
-9 Frequency Counter Channel 3 %ID11 Setting with Frequency Counter Channel Param 3
=% Frequency Counter Channel 4 %ID13 Setting with Frequency Counter Channel Param 4
®- 4 Frequency Counter Channel 5 %ID15 Setting with Frequency Counter Channel Param 5
e Frequency Counter Channel 6 %ID17 Setting with Frequency Counter Channel Param &
e Frequency Counter Channel 7 %019 Setting with Frequency Counter Channel Param 7

2.1.3 Digitale Ein- und Ausgéange

Schnelleinstieg
CODESYS V3.5 flr den Effectuator

elrest Automationssysteme GmbH

Seite: 13



Mapping- Méglichkeiten:

Dies kann fir jenen Ein- oder Ausgang einzeln
erfolgen oder mittels einer Variable vom Typ
Word fir den gesamten Bereich.

boolscher Zugriff z.B.
Digital_Input_00_00 - %IX0.0

Word- Zugriff
Digital_Inputs_MO00 - %IWO0

Wahrend bei Digitaleingdngen ein gemischer
Zugriff zwischen Bool und Word Variablen
maoglich ist, ist die bei Ausgangen zum Schutz
gegen konkurrierenden Zugriff nicht zulassig.

Wahlen Sie flir unsere weiteres Beispiel den
boolschen Zugriff.

Bitte Ubersetzten sie nach Anlegen der Variablen

das Projekt durch driicken der Taste <F11>.

AnschlieBend werden in der Eingabehilfe <F2>:

Digitale EA’s als boolsche Einzelvariablen..

Variable

L
4 Digital_Input_00_00
*p Digital_Input_00_01
“ Digital_Input_00_02
4 Digital_Input_00_03
*p Digital_nput_00_04
*p Digital_input_00_05
4 Digital_Input_00_06
*# Digital_nput_00_07
*p Digital_input_00_08
*# Digital_Input_00_03
*# Digital_Input_00_10
*p Digital_input_00_11
*p Digital_Input_00_12

u
“* Digital_Input_00_15

ERA
"$ Digital_Output_00_00
"% Digital_Output_00_01
"# Digital_Output_00_02
"% Digital_Output_00_03
" Digital_Output_00_04
"# Digital_Output_00_05
" Digital_Outout 00_06
" Digital_Output_00_07
"# Digital_Output_00_08
" Digital_Outout_00_09
"# Digital_Output_00_10
" Digital_Output_00_t1
" Digital_Output 00_12
" Digital_Output_00_13
" Digital_Output_00_14

" Digital_Output_00_14

=)

Mepping  Kanal
Digital Inputs
Bitd
Bitl
sit2
Bit3

Teree e e e e e e

Bit1s
Digital Inputs CE
Digital Qutputs
Bitd

Bit1

Bit2

Teeseerrrevee e

Adresse Tye
%O WORD
IX0.0 BOOL
%IX0. 1 BOOL

2. Digitaleingang
5. Digitaleingang

AleDigitaleingange desAufsteckmodul
AlleDigitalaus gange des Mastermadul
L Digitalavsgang
2. Digitalausgang
3. Digitalausgang

Digitale EA's als Gesamtvariable vom Typ Word.

Eingabehilfe (=5c=]
[ Textsuche | Kategorien |
Variblen & Name Adresse Herkunft ~ +
Bausteinaufrufe ¢a o

Funktionshausteine % @ ToCenfig_Globas

Schlisselvorter = @ 1oConfia_Globals Mapping

Konvertierungen # Digital_Input_00_00

% Digital_Input_00_01
# Digital_Input_00_02
# Digital_Input_00_03

ihre definierten Ein- und Ausgénge angezeigt
und kénnen an beliebiger Stelle im
Programmcode verwendet werden.

1.) Einzeln
2.) Alle gemeinsam

einfugen.

Schnelleinstieg
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Variable

* - Digital_Inputs_M0D
+- %p Digital_Inputs_C00
*-" Digital_Outputs_M00
#- " Digital_Outputs_C00

Mapping
(]

¥
@
(4

Kanal

Digital Inputs
Digital Inputs CE
Digital Qutputs
Digital Qutputs CE

Adresse
IW0
HIWL
%QWO
%QW1

Typ
WORD
WORD
'WORD
WORD

elrest

Einheit  Beschreibung
AlleDigitaleingange des Mastermodul
AlleDigitaleingange des Aufsteckmodul
AlleDigitalausgange des Mastermodul
AlleDigitalausgange des Aufsteckmodul

Digitale Ein —und Ausgéange lassen sich im E/A- Abbild auf verschiedene Arten ansprechen.

Im Editorfenster lassen sich mittels der Eingabehilfe (Taste F2) elegant vorhandenen Variablen

Automationssysteme GmbH
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Bitte wechseln sie in das Editorfenster und [ pevee g venTesk [Z] PLCPRG x|y Tesk Confiurston

PROGRAM FLC_FRG

kommentieren Ihren bisherigen Code Y (e,
a:=a+1; aus. ) e

Er wird nicht mehr benétigt. 2| srmieena:

Dies erfolgt durch ein vorhergehendes // [ Eimgabenite

Ebenso das AT %QWO0 durch umklammern mit (* *| [Textsuche | Kategoren |

") e —

P _Dlgltal Output_00_00 oL

Funktionsbausteine % Digital_Output_00_01

Gehen sie in Zeile 2 und drlicken die Taste F2.
Es 6ffnet sich die Eingabehilfe.

Durch “? auf die Variable Digital Output_00_00

.. wird diese in das Editorfenster Zeile 2 i

{ibernommen. | oegiea ouspus 05 00
Vervollstéandigen sie die Zeile mit der Zuweisung (G peee @ e PLCPRG [ Tesk Confauration
».= xLicht_ein;* und driicken sie [Enter]. g o oA o
Da die Variable xLicht_ein dem System bisher  —
nicht bekannt ist, 6ffnet sich das 2| Dgiead oo oo asahs_e:
Variablendeklarationsfenster. * [ Varisble dekiairen
Bestatigen sie mit dem vorgeschlagenen b Daertyr
Datentyp BOOL. )
Tippen Sie in Zeile 3 B
~XLicht_ist_an :=, und driicken die Taste F2 B e
(Eingabeaufforderung) | .
Wahlen Sie durch die Variable Varablen - -
Digital_Input_00_00 e . mconni o
Schliessen sie die Zeile mit ;" ab. comarennge 8 ot coomsiy__
Durch betétigen der Enter-Taste gelangen Sie oo 1 e PLEPRG X5 Tosk Confration
erneut in das Variablendeklarationsfenster. K i o abons
Bestatigen Sie den Deklarationsvorschlag. "

| xCionm, en an 7o Digirer, Toper 00 00;

:anabledeklaneren

Sichtbarkeit: Name: Datentyp:
VAR D w|  dicht st an BOOL

Erweitern Sie Zeile 2 und 3 durch Kommentare o] e i e

z 31;1:51 output_00_00:= xlicht_ein;
3|  xLicht_ist_an := Digital_Input_00_00;

Das Programm zum Lesen eines Eingang und Schreiben eines Ausgang ist fertig.
Nachfolgend wird mit Online-Debugging im Detail auf jede Zeile eingegangen.

Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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% Zuweisungen im Strukturieren Text (ST) erfolgen von Rechts nach Links.
él Digital_Output_00_00 := xLicht_Ein;

Digital_Output_00_00 €« xLicht_Ein

1) Dem System unbekannte Variablen missen dekariert werden.
él Das System unterstirzt sie hier mit dem Variablendekarationsfenster.

) Kommentare kdnnen Zeilenweise mit // erfolgen. Hierbei wird alles rechts kommentiert.
él Kommentare kénnen vom Komentaranfang (* bis zum KommentarabschluBB *) erfolgen.
Komentare werden in griiner Farbe dargestellt.

2.1.4 Einloggen und Starten

F11 Wahlen Sie ,Erstellen” und e ot O e U W M o)

Ubersetzen - [ 0Fehler [© 0 Warnung(en) [ 8 Meldung(en) || %

,Ubersetzten® Fo—— oo

—————— Ubersetzungslauf gestartet: Applikation: DeviceApplication———

Code typisieren ..

Etwaige Fehler werden im Code ezeugen..
. © Cade fir PLC_PRG__GVL_INIT erzeugen..
Meldu ngsfenster angeze|gt € Code fir I0GLOBALINIT_POU_GVL__INIT erzeugen...
© Code fiir PLC_FRG erzsugen..

€ Code fir IDCONFIG_APPLICATION_MAPPINGS_GVL__ INIT erzeugen...

globale Initialisierungen erzeugen...

Code-Initialisierung erzeugen...

Relokationen erzeugen...

@ Grisfe des erzeugten Codes: 12414 Bytes CM211_Basics
€ GrisBe der globalen Daten: 3508 Bytes CM211_Basics
@ Gesamter allozierter Speicherumfana fiir Code und Daten: 22132 bytes CM211_Basics
@ speicherbereich 0 enthalt Daten, Eingang, Ausgang, Speicher und Code: Grisfhe: 1048576, hachste verwende. CM211_Basics

Ubersetzung abgeschlossen — 0 Fehler, 0 Warnungen : Bereit fir Download

AIt+F8 Wahlen Sle ,,Online“ Und ,,E|n|oggen“ ﬂiluewce & MainTask PLC_PRG X [[f TaskConfiguration

PROGRAM FLC_FRG
VAR

Sie werden gefragt, wie der Code zur ’ 2 (an sgaoy o

xLicht_ein :BOOL:

Steuerung Ubertragen werden soll. | e

1 Jrar=atl;
Digital Cutput_00_00:= xLicht_ein; 7/ D

Wahlen Sie fir unsere Beispiele [ s i a = e S 00,1/
,Mit Download einloggen* copesrs =

“ Die Applikation hat sich seit dem letzten Download geandert. Was méchten Sie tun?

{©) Mit Online Change inloggen.
@ Fiit Dowinload sinloggen.]

) Ohne Anderung sinloggen.

oK | [ Abbrechen Details...

F5 Starten sie das Programm mit ,Debug” LR PR

Device.Application.PLC_PRG

und Start“ Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert  Adresse Kommentar
”

@ a INT 0 %QWO

% xLicht_ein BOOL

Digital_Ourput_00_00[fMER:= xLicht_sin[fiEE]

3 xlicht_ist_an[gMEd := Digital_Input_00_00|
4 RETURN

2.1.5 Schreiben von Werte

Schnelleinstieg elrest Automationssysteme GmbH
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Tétigen Sie einen & auf die
Variable

xLicht_ein in Zeile 2.

Durch den @ wird die Variable mit
dem Wert TRUE vorbereitet.
P

Durch einen weiteren mit den

Wert FALSE

PLC_PRG X | [f] Device

g MainTask

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert  Adresse Kemmentar
@ a INT ] QWD
@ xLicht_ein BOOL
3 xlicht_ist =nffMEE := Digital Inpur_00_0OFNER: // Der 1.Eing.

PLC_PRG X [ [f] Device

§8 MainTask

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck
'

@ xLicht_ein
@ xLicht_ist_an

Datentyp Wert Vorbereiteter Wert  Adresse Kommentar
NT 0 %QWO
BOOL

3

Digital Output_00_00[fMEE):= xLicht e

xlicht_ist_anffERY := Digital_Input_00_ 00N e:

Alt+F7

Durch einen weiteren @ mit

~ZAufheben”

Strg+F7

PLC_PRG X | [[] Device

& MainTask

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck
#a

@ xLicht_ein
@ dicht_ist_an

Datentyp Wert Vorbersiteter Wert  Adresse Kommentar
INT 1 %QW0
sooL

a

Digital Outputr_00_0OENEN:= xLicht einKRNER: /
xlicht_ist_anfEWE := Digital_Inpuc_00_0ofENEN: // D=

Das Programm lauft nun.
Durch andern der Variable xLicht_an schalt Ausgang Digital_Output_00_00.

Da es sich bei CM211 um DIO handelt, wird der DigitalOutput_00_00 als Digital_input_00_00
zurlckgelesen. (xLicht_ist_an)

Ausloggen.

Strg+F8

Loggen Sie sich fur die folgende
Ubung aus.
,Online* und ,Ausloggen”

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen | Online | Debug  Tools Fenster  Hilfe
= G n % & Einloggen Alt+F8
Cg Ausloggen Strg+F8

Entfernen Sie in Zeile 1 // , damit

a:=a+1; wieder als Code wirksam ist.

Diese Zeile ist fir die nachfolgende
Ubung zwar technisch nicht
notwendig, unterstitzt jedoch das
bessere Verstandnis fir
Breakpointing

(setzten von Haltepunkten)

1 FROGRAM FLC_FRG

z VAR

3 a (*AT 30W0+) :INT;

4 xlicht_ein :BOOL;

5 xlicht_ist_an :BOOL;

& END_VAR

1 ar=a+l;

z Digital_Output_00_00:= xLicht_ein;

3 x¥licht_ist_an := Digital_Input_00_00;
4

Breakpoint (Haltepunkt)

Schnelleinstieg
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Zur Codeanalyse oder Fehlersuche ist das schrittweise durchlaufen von Codezeile von Vorteil.
Es kann genau beobachtet werden wie sich Zustadnde dndern und wohin Spriinge erfolgen.

Alt+F8 | Einloggen:

Loggen Sie sich erneut ein.
,Online* und ,Einloggen*

Wahlen Sie entweder Download oder
OnlineChange.

1 ai=arl;
2 Digital Outpur_00_00:= xLicht_ein;
3 xlicht_isc_an := Digital_Impuc_00_00;  //

" [copesvs =

) Die Appli eit dem letzten Download geéndert. Was méchten Sie tun?

%) Mit onl

oK | [abbrechen Details... |

Breakpoint aktivieren:

Wahlen Sie ,Debug” und ,Neuer
Haltepunkt®

Bestatigen Sie den nachfolgenden
Dialog.

Datei DBearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online | Debug | Tools Fenster Hilfe
DS E& 8|y st Fs
Stop Umschalttaste +F8
= S Einzelzyklus Strg+F5
= oM2IL Basics E] ¢f] Neuer Haltepunkt...
Haltepunkteigenschaften @
Bedingung | pasition
Tasks:
[IMur anhalten, falls der Haltepunkt in einer der folgenden Tasks erreicht wird:
[ MainTask
Trefferanzahl:
Immer anhalten -
Bedingung:
Halt, wenn TRUE:

Das das Programm noch nicht
gestartet ist,

stehen sie noch auf Zeile 1

lea 0 a0
H Digital Output_00_0OFMEE:= xLicht einZNEEY:
{Fse 3

2 xLicht ist anf@MEE := Digital Inpuc 00 0
10

F5 Programm starten:

Starten Sie das Programm mit
,Debug“ und ,Start".

PLC_PRG X

[ Device

@2 MairTask

Device.Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp  Wert Vorbereiteter Wert
@ a INT 0
# xlicht_gin BOOL

& xLicht_ist_an BOOL

P
2 Digital_Cutput_00_00NER):
2 xLicht ist an[gMEH := Digital Input 00_00|
40

= xlicht_ein[fiES
s

«
Uberwachen 1
i Uberwachen 1 |E] Faltepunkte

0®m1 Precompile: o _

Programm ge

F8 Einzelschritt:
.. in Zeile 2.
Durch die Anwahl ,Debug“ und

~Einzelschritt” gelangen Sie in die
nachste Zeile;

[ Device i MainTask PLC_PRG X [[f Task Config
Device Application.PLC_PRG
Ausdruck Datentyp ~ Wert Vorbereiteter Wert
@ a INT 1
& xLicht_ein BOOL FALSE
@ xlicht_ist_an  BOOL FALSE

Yo BT T T e
2|€ |pigital_Cutput_00_00
3| xLicht_ist_aniEg :
do

= xLicht_einFNEE:

igital_Input 00_00EE:

Schnelleinstieg
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Beobachtung:

Vom Wechsel von Zeile 1 auf Zeile 2
wurde der Variablenwert
erwartungsgeman um 1 erhoht.

Wert vorbereiten:

Tétigen Sie einen Doppelklick auf den
das Zustandsfeld der Variable
xLicht_ein

Beobachtung:
Der Vorbereitete Wert dndert seinen
Zustand auf TRUE.

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp  Wert Vorbereiteter Wert A
L INT 1
@ xlicht_gin BOOL FALSE
& xlicht_ist_an  BOOL FALSE

D[eN mwmw s —

z|€ Digital Cutput_00_O0fMER:= xLicht_ei
z|© xLicht ist_anfZMeE := Digital Input 00 00K
(=]

Wert schreiben:
Wahlen Sie
,Debug” und ,Werte schreiben”

Strg+F7

Beobachtung:
Die Variable xLicht_ein nimmt den
vorbereiteten Wert an.

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp ~ Wert Vorbereiteter Wert
@2 INT 1
@ xLicht_ein BOOL TRUE
& slicht_ist_an  BOOL FALSE

Yo = |
z|€ Digital Outpur_00_00fNER:= xLichc_einfENE)
3| xLicht ist enffMEE := Digital Input_00_ 00N
g [o]

F8 Einzelschritt:
.. in Zeile 3.

Beobachtung:

1.) Die Ausgangsvariable
Digital_Output_00_00 wird gesetzt.
2.) Der Digitalausgang an X2-20
bleibt jedoch weiterhin aus!

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp ~ Wert Worbereiteter Wert
@ a INT 1
@ xLicht_gin BOOL
@ xlicht_ist_an  BOOL FALSE

Do) mw—C - —

2| pigital_Cutpat_00_OOGNEN: = xLlicht_einjGEl;
3| ¢ pLicht_ist . := Digital Input 00 oo
4G

F8 Einzelschritt:

.. in Zeile 4. (Bausteinende)

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp ~ Wert Vorbereiteter Wert
# a INT 1
@ wlicht_ein BOOL TRUE
@ xlicht_ist_an  BOOL FALSE

A=) -
O Digital Cutput_00_0O0RGENEN:= xLicht_ein iGN
xlicht_ist_anEE := Digital Input 00 OOEENEER:

© [E=TiEy

3
4|

F8 Einzelschritt:
.. in Zeile 1 (Bausteinanfang)
Beobachtung:

Der Digitalausgang an X2-20 wird
gesetzt.

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp  Wert Vorbereiteter Wert
$ a INT 1
@ xLicht_ein BOOL

# xlicht_ist_an BOOL

N e —— |

© Pigital ourpur_00_00NENEN:= xLicht_einfGUE|
xLicht_ist_an[gMEd := Digital_Inpuc_00_00R0Ea:

o

3

F8 Einzelschritt(e):

Bewegen Sie sich mit F8 zum

Schnelleinstieg
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Bausteinende.

Beobachtung:

Die Variablen Digital_Input_00_00
und xLicht_ist_ein in Zeile 3 bleiben
unverandert auf FALSE;

F8 Einzelschritt T —l_ 'l i
& e |
@ xicht_st_an  BOOL
..in Zeile 1
& sz k=7 Fu
2| pigival Cucpuc_00_00RENEN:= xlicht_einEIER:|
j x::;:::;)stia := Digital Input_00_OORGUER:
Beobachtung: 1e
Jetzt erst nimmt die Variable
Digital_Input_00_00 den Werte TRUE
an.
Strg+F5 | Einzelzyklus
Ausdruck Datentyp  Wert Vorbereiteter Wert
#a INT 3

Wahlen Sie ,Debug” und
,Einzelzyklus*

Durch den Einzelzyklus durchlaufen
Sie den gesamten Baustein und
gelangen erneut in den Breakpoint in
Zeile 1.

Beobachtung:

Indem Zeile 3 durchlaufen wurde
Wird der Zustand vom Digitaleingang
erst auf die Variable xLicht_ist_an
Ubernommen.

@ xlicht_ein BOOL
% xlicht_ist_an  BOOL

N - |

2|O pigital Outpur_00_O00NENE:= xLicht_sinEL]
2| xLicht_ist_an|iGUE := Digital_Input_00_0OJRGUEN:
‘o

Schnelleinstieg
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2.1.5.1

Analoge Ein- und Ausgange

Verbinden Sie fir das nachfolgende Beispiel
den Analogeingang 3 ( X1-5) mit
dem Analogausgang 3 ( X1-9)

Aufgabe der folgenden Ubung wird sein eine

Analogspannung Uber den Ausgang auszugeben und

Uber einen Analogeingang wieder einzulesen.

Wahlen Sie Device - Konfiguration

Klappen Sie unter dem Parameter
Analog_Input_Channel_Param_3

Uber das [+] — Symbol das Untermenii
auf.

Waéhlen Sie unter Sensortyp den
Werte
0V - +10 Volt

[ peviee x|'gf MairTask [Z8 Task Configuration

| Dateien [ Log |

5P5 Shel | Benutzer und Gruppen | |

i

Parameter T

% Vendor Name
@ Device Name
 Device Info

% Component Info

# Analog Input Channel Param 0
% Analeg Input Channel Param 1
@ Analog Input Channel Param 2

Lo

% Analog Input Channel Param 3
% Sensortype
# NumberOfaverageElements
# Analog Output Channel Param 0
% Analog Output Channel Param 1
# Analog Output Channel Param 2
# Analog Output Channel Param 3

BYTE

Enumeration of BYTE

Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE

Non

Wert

e
0 - +10Volt

OmA - 20mA

PT100

None
None

Standardwert

None
None
None
None

Wahlen Sie unter
Analog_Output_Channel_Param_3
den Wert OV -+10 Volt.

[ Device x| g& MairTask [# Tesk Configuration

| Appii | Dateien [ Log | 5P

| 5P shell | Benutzer und Gruppen

i

Parameter

Typ

# Vendor Name
& Device Name

@ Device Info

@ Component Info

@ Analog Input Channel Param 0
@ Analog Input Channel Param 1
% Analog Input Channel Param 2

@ Analog Input Channe! Param 3

Wert

Standard!

wert

# Sensortype Enumeration of BYTE OV - +10Volt
% NumberOfaverageElements BYTE 8 8
# Analog Output Channel Param 0 Enumeration of BYTE None. None
& Analog Output Channel Param 1 Enumeration of BYTE None None
@ Analog Output Channel Param 2 of BYTE None None.
# Analog Output Channel Param 3 Enumeration of BYTE  |None - None
. Frequency Counter Charnel Param 0 None
4 # ey ot G
W H S H d K = I Device X (g MainTask  |[gj TaskConfiguraton
elsen e aen anaien | Applkatinen | Dateien [Log | i, | 5p5 Shel | Benutzer und Gruppen | [ Efa-abbia |
. Kanale
Variablennamen zu. Varble rrm— ke v ks Bescebung
L] Digital Inputs %o WORD AlleDigitaleingsnge des Mastermodul
|n dlesem Fal I . “ % Digital Inputs CE %WWL  WORD AlleDigitaleingange des Aufsteckmodul
. Ea) Digital Outputs %Qwo  WORD laus gange desMastermodul
A Digital Qutputs CE %Qwi  WORD AlleDigitalaus gang e des Aufsteckmodul
* Analog Input Channel 0 %1 REAL Setting with Analog Input Channel Param 0
* Analog Tnput Channel 1 w2 REAL Setting with Analog Input Channel Param 1
*» Analog Input Channel 2 WD3  REAL Setting with Analog Input Channel Param 2
Analog Input_Channel 3 Dasiwns o sbmncuds  abi W g st prans
- " Analog Qutput Channel 0 %Dl REAL Setting with Analog Output Channel Param 0
9 An al Og I n put 03 :a Analog Qutput Channel 1 %Dz REAL Setting with Analog Output Channel Param 1
__ ) » Analog Output Channel 2 %Qps  REAL Setting with Analog Output Channel Faram 2
"ig log_Output 03 ] ] Analog Output Channel 3 2%QD4 REAL Setting with Analog Output Channel Param 3

Analog Output_Channel 3
- Analog_Output_03

Schnelleinstieg
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F2 Wechseln Sie wieder in ihm
PLC_PRG(PRG)

gehen Sie in Zeile 5 und driicken die
Taste F2.

Es 6ffnet sich die Eingabehilfe.
Wéhlen Sie Analog Output.

Schliessen sie die Zeile mit Semicolon
ab.

Geréite r *x [ Device & ManTask @@ Task Configuration
=5 cMei1 Basics 1 FROGRAM FLC ERG
=~ Device (erest cM211) = 2 VAR
=-E1] sps-Logik 3 a (AT 3QW0#)  :INT;
=i} Application 1 xLicht_ein :BOOL;
i) sibliotheksverwalter 2 ELichciiscien: (2BOOLZ
PLC_PRG (PRG) __SJ D VAR
=@ Taskkonfiguration d
=& MainTask Lo ai=atl;
&) pic_prc 2 Digital Cutput 00_00:= xLicht ein:
3 xLicht_ist an := Digital Input 00 00:

Eingabehilfe
Textsuche | Kategorien
Variablen A Name Typ Adresse Herkunft
Bausteinaufrufe oa o7

Funktionsbausteine +- g IoConfig_Globais

= {@ IoConfig_Globals_Mapping
# Analog_Input_03

# Analog_Output_03 REAL %QD4

Schlisselwérter

Konvertierungen

Wiederholen Sie den Vorgang in Zeile
6 mit Analog_Input_03

Geréte v 4 x [ Device & MainTask [& Task Configuraton
=) oM2iL Basics 1 PROGRAM PLC_ERG
=-[ Device (erest cM211) @ 2| VAR
= il spsLogik E a (#AT #¥0W0*)  :INT:
=€) Application - xLicht_ein +BOOL;
i) siblotheksverwalter 5 xLichc ist en  :BOOL;
5 END VAR
PLC_PRG (PRG) L
|
= (4 Taskkonfiguration
=& MainTask e .
8 ric mre Digital Cutput 00_00:= xlicht ein;
s xlicht_ist_an := Digital Input_00_00;
5| Analog Output_03:
Eingabehilfe
Textsuche | Kategorien
Variablen 2 Mame Typ Adresse Herkun
Bausteinaufrufe s pres

Funktionsbausteine % @ ToConfig_Giobas

= @@ ToConfig_Globals_Mapping

# |Analeg_Input_03 R

Schliisselworter

Konvertierungen

In Zeile 5 und 6 sollten jetzt beide
Variablen stehen, von einem
Semicolon abgeschlossen.

Znaleg_Tnput_03;

5| Analog_Output_03;

Strg+F8 Loggen Sie sich ein

FS Starten sie das Programm.

Bnalog Cutput 03[0 |
analog Tnput 0 G
o]

Klicken Sie auf das Variablenfenster
von Analog_Output_03 um einen Wert
vorzubereiten.

0..10 Volt ensprechen hierbei dem
Wert 0.0 .. 1.0 REAL

5 Bnalog Gutput 03 o |
| wert vorbereiten @

Ausdruck:  PLC_PRG.Analog_Output_03
Datentyp:  REAL

Aktueller Wert: 0

Was machten Sie tun?

@) Einen neuen Wert fiir die nachste Schreib- oder Force-Operation
= vorbereiten:

10

Vorbereitung mit einem Wert aufheben.

Den Force aufheben, ohne den Wert zu verandern.

Den Force aufheben und den Wert auf den Wert zuriicksetzen,
den er vor der Force-Operation hatte.

Schreiben Sie den soeben
vorbereiteten Wert zur Steuerung.

Strg+F7

Am Analog_Input_03 liegt nun der
Wert 1.05 an, was einer Spannung in

pnalog Oucpuc 09 0w )
Analog_Imput 03[ @ |
o]

Analog Outpur 031 |
Analog Input 03[ 305 ¥
O EeETuEN]
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Hoéhe von 10,5 Volt entspricht.

2.1.5.2

Verbinden der Datenpunkte mit einer HMI

Binden Sie unter Applikation —

T B e meous
. . . = i wstagk
Objekte hinzufligen - Ol .
0] | B vopseren Visualization Manager hinzufigen
3 :
Den Visualizations Manager ein. q=_ ] v
& oormutmn |Q o
] Sdermmnnieg
- f
Vergeben Sie einen Namen oder ENEE :;:;.“‘.:”;’f« _
bestéatigen sie den Vorgeschlagenen. - |
Binden Sie unter Applikation — @' - s
Objekte hinzufiigen - :
Eine Visualisierung ein. 8 e
Vergeben Sie einen Namen oder o
bestéatigen sie den Vorgeschlagenen.

Wechseln Sie in den Bereich
»,Visualization“ wahlen als Werkzeug

® CM211 Basics.project”™ - CODESYS

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt \Visualsierung Erstellen  Onine  Debug  Tools Fenster  Hife

BE=zE& [ = O 1% =
ein Rechteck und zeichnen Sie — R . L
H =) CM2i1 Basics x - = Basis
dleses = [ Device (elrest cM211) - 2 R Zeiger
= [l spsLogik = 5] Rechteck
=&} application @ &) Abgerundetes Rechteck
i) Bibliotheksvernalter £ Ellipse
PLC_PRG (PRG) > Linie
Taskkonfiguration ] Polygon
=g MainTask $] Linienzug
&) rLC_PRG _# Béerurve

=8 VISU_TASK

Target-Visualisieru
8 web-Visualisierung
& visualization

£ Kreissektor

& visuElems. Visu, & Bild
= VisualizationManager Frame

+ Aligemeine Steuerelemente

+ Alarmmanager

+ Messgerate

Klicken Sie mittig in das Rechteck.

Es erscheint ein Eingabefeld

Geben Sie %i als Platzhalter fir einen
Integer-Variable ein.

%]
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Klicken Sie nicht mittig in das
Rechteck.

Das Tool ,Werkzeuge“ am Rand
wechselt zum Tool ,Eigenschaften®

Offnen sie durch Anklicken des [+] —

ation

PLC_PRG

-

visualize w | | Eigenschafien
A T Fiter = | ¥% Sartieren + %lRelhanfU\ga = Dgxperbe

Eigenschaft

Wert

mn

+ Farben

Farbverlauf verwenden

]

+ Aussehen

+ Texte

+ Texteigenschaften
+ Absolute Bewegung
=

Relative Bewegung

|

Farbverlaufsauswah! ] linear, Black, White

m

. . = Textvariablen
Symbol das Untermeni Textvariablen Tetvarisle =)
und “ Sie in das Feld Textvariable. i
. . . Textsuche | Kategorien
Es scheint eine Taste mit 3 Punkten. S S = P
[] = E,}phcaﬁnn
Betétigen Sie diese und es 6ffnet sich :ht:|
die Eingabehilfe. #xtichtstan 0
Wabhlen sie durch “ die Variable ,a“
Alt+F8 Loggen Sie sich ein und Starten sie e _. = o c Vewlzztortancger @) Visvalation x v
F5 daS Programm = m_DEViCE [Verbunden] (elrest CM211) :
=21 sps-Logik c
- [ Application [run] 28619
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= MainTask
&) PLC_PRG
=58 vISU_TASK
@ WisuElems. Visu_Prg
= WisualizationManager
Target-Visualisierung
ﬁ Web-Visualisierung 100 % @ -
@ Visualization 4 I s
2.1.5.3 WebVisu (Webbrowser)
Strg+F8 Um das vorangegangene Targevisu
auf Webvisu zu erweitern, loggen sie
sich bitte aus.
Gehen Sle |m VISU8|ISIGI’U ngSManager Gf'i:]ﬁ o ok ): (@ Device £ MainTask Task Configuration PLC_PRG
: . = [{J Device (elrest cM211 Startvisualisierung:
Zu Web-VISuaIISIerung =Bl SPVS({og\kV ) Nameder“htm-Datel: webvisu D
) _,-I%nﬁli-‘::nn (ms): 200
PLC_PRG (PRG) Standard Kommunikationspuffer-GréBe: 50000
Das Feld Startvisualisierung ist leer. e e e
. . . . . & ric_rrc Optimale Gréfe
Tragen sie hier bitte mit Hilfe der & g e
Eingabehilfe ( Taste[...]) ’Egﬁﬂﬁﬁé e
die Visualization ein. P oo Gmtare
e
T NT@E = _— Hent

Alt+F8
F5

Laden und Starten sie die Applikation
erneut.

Verbinden sich sich mit Ihrem Webbrowser zu

http://<geréateip>:8080/webvisu.htm
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Gerate 1 x @ oevice & MainTask (#4 Task Configuration =] PLC_PRG VisualizationManager @) Visualization X
= 3] cMZ11 Basics =

-
= [ﬁ Device [Verbunden] (elrest CM211) E@
=-El| sPs-Logik | Visualization W+
=1} Application [run] 2628 i by 1
i) Biblotheksvernalter € ®19216852288080/webvisuh 7 & | B-Googte P X B ¥ 2 | =
[5] pic_pra frE) :
= @ Taskkonfiguration
= g MainTask
8] pLc_PRG
=g VISU_TASK
@ VisuElems. Visu_Prg
= VisualizationManager
Target-Visualisierung
e web-visualisierung
@ Visualization

2638

2.2 Einbindes eines CanOpen- Slaves (CS110)

Ihre Mastersteuerung kann durch eine Vielzahl von Slavegeréaten erweitert werden.
Die generelle Vorgehensweise zum Einbinden eines CANOPEN- Slaves wird hier in Folge erldutert.

Durch einmaliges importieren dieser Ubung als Archivfile, werden allen notwendigen
Versionssténde in ihre Entwicklungsumgebung geladen.

Gersite
=5 Demo_cM21i CSiaveiio

Wabhlen Sie < auf Device, dann Geréat - @beweiermmozn

Device (elre:
.- B § & Ausschneiden
anhangen. = opren

Einfiigen

Léschen
Eigenschaften...

Objekt hinzufiigen 3

DE mx

Ordner hinzufiigen. ..

Gergt anhngen...
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Es erscheint eine Auswahl der Feldbusse mit
den aktuellsten Versionen.

| Gerat anhangen

Name: |

Aktion:

Gerat:

@ Gerat anhangen () Gerst einfigen () Gerat einstecken () Gerat aktualisieren

Hersteller: |35 -Smart Software Solutions GmbH

Name Hersteller
= Feldbusse
# &\ ASInterface
= €N CANbus
(@ canbus 35 - Smart Seftware Solutions GmbH
(I netxcanbus 35 - Smart Software Solutions GmbH
oty Ethercat

&
+ H Ethemet Adapter
= & EtherNet/IP

a8l Modbus

* Profibus

- Profinet 10

+ 8§ sercos

Version

3550
3540

Wahlen Sie

Versionen.

3.4.2.0

LAlle Versionen anzeigen® (nur fir Experten®.
Sie erhalten eine Ubersicht aller Canbus-

Wabhlen sie jetzt die Version

Dann Taste ,Geréat einhangen”

1 Gerst anhangen
Name:  Canbus
Acton:
® Geratanhangen () Gerat einfiigen () Gerat einstecken (*) Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: (35 -Smart Software Solutions GmbH

Name Hersteller Version E
CANbus 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.2.0.1
@ canbus 35- Smart Software Solutions GmbH  3.4.0.0 L
(@[canbus |35~ Smart Software Solutions GmbH  3:4:2.0 F
CANbus 35 - Smart Software Solutions GmbH  3.5.4.0 R
@ canbus 35- Smart Software Solutions GmbH  3.5.5.0
@ crxer 35 - Smart Software Solutions GmbH 340,10
CIFX-EP 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.1.0
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH  3.4.2.0
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH ~ 3:4.3.0
CIFX-EP 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.44.30
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH  3.4.4.60
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH 345,20
CIFX-EP 35 - Smart Software Solutions GmbH  3.5.0.0
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH  3.5.1.0
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.2.0
CIFX-EP 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.3.60
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH  3.5.4.0
@ crxer 35- Smart Software Solutions GmbH  3.5.5.0
CIFX-PB 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.2.0.0
@ crxee 35- Smart Software Solutions GmbH  3.2.0.1
@ crexeps 35- Smart Software Solutions GmbH  3.2.0.2
CIFX-PB 35 - Smart Software Solutions GmbH  3.2.0.3
@ crxes 35- Smart Software Solutions GmbH  3.2.1.0
@ crxeps 35- Smart Software Solutions GmbH  3.2.1.10 L
oo R T

ach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur ur Experten)

] Veraltete Versionen anzeigen

anhangen.

Gerate

Wahlen Sie W auf Canbus, dann Gerat

=5 Demo_cM211_CSlove110
= [ Device (elrestcM211)
=B sps-Logik
=-IC} Application
i sibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= {8 Taskkonfiguration
=B MainTask
8] pLC_PRG

[ |canbus (CANBus)

#  Ausschneiden

Kopieren
Einfligen
¥ Lischen

Eigenschaften...
Objekt hinzuftigen
) Ordner hinzufigen...

Gerat anhngen...
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Wahlen S|e (1) Gerat anhangen
H H “ (1) Name: CANopen_Manager
+Alle Versionen anzeigen®. (nur fir Experten) o
Sle erhalten elne UberSICht a”er @ Gerat anhangen (7) Gerat einfugen (©) Gerat einstecken () Gerat aktualisieren
. Gerat:
CanOpen_Manager- Versionen. st (35 st Sobrs G
Name Hersteller Version
[{ caMNopen_Manager 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.0.0
- . . . [ [caMopen Managsr | 35- Smart Software Solutions GmbH  3.5.1.0
Wabhlen sie jetzt die Version @ CaNoper vonsa 25 o Sofare Soltons Gt 2520
[ caNopen_Manager 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.4.0
[{ camopen_manager 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.5.0
35 1 0 [@ canopen_Manager_FDT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.0.0
. . - [ caMopen_Manager_FOT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.1.0
Dann Taste ”Gerat eu‘]hangen“ [{ caNopen_Manager_FOT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.2.0
[@ canopen_Manager_FDT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.4.0
m CANopen_Manager_FDT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.0.0
[{ caMopen_Manager_FOT 35 - Smart Software Solutions GmbH  3.5.1.0
[@ caMopen_Manager_FDT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.2.0
m CANopen_Manager_FDT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.4.0
[{ caMopen_Manager_FOT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.5.0
[{ cAMopen_Manager_FDTEVT 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.3.1.60
[ caNopen_Manager_siL2 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.2.0
[H caMopen_Manager_51L2 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.4.0
[ camopen_manager_s1.2 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.5.0
m CIFX-DNM 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.0.10
m CIFX-DNM 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.4.30
m CIFX-DNM 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.4.60
m CIFX-DNM 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.0.0
m CIFX-DNM 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.1.0
m CIFX-DNM 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.2.0
[or TNy N e fo e laio o~ Lt Aaran
Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Gerate
S-(5) Demo_CM211 CSlave110
= [ Device (elrest CM211)
=-E1] sps-Logik
=1} Application
ff) sibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
={8# Taskkonfiguration
=% mairTask
& rc_rrs
= [ canbus (CANbus)
(7 [cAMopen_Manager (CANanen Mamacerny |
& Ausscheiden
Kopieren
Enfiigen
¥ Laschen

Wahlen Sie & auf CanOpenManager,
dann Geréat anhangen.

Eigenschaften...
Objekt hinzufiigen

) Ordner hinzufiigen. ..

Gerat anhangen. ..

(1) Gerat anhangen

Wabhlen sie unter Hersteller:
Elrest GmbH

Die EDS combo_CS1xx_V1.5

Hersteller: [ eest GmbH

Name: combo_CSbxx_V1_§
Aktion:
Gerat aktualisieren

) Gerat einfligen () Gerat einstecken ()

Name Hersteller
= Feldbusse
= <ift CANopen
=-€iA Remote Gerat
[@ 2\ combo CSLocVL4  elrest GmbH
[ 2\ combo CSbacVL4  elrest GmbH

[ [combo Cs1VLS elrest GmbH

Version

Revision=16200000001, FileVersion=4.0
00000001, FileVersion=5.0
Revision=16200000001, FileVersion=5.0,

Revision=

Nun kann die Konfiguration erfolgen

Gerate

CanbUS - Baudrate > X [ifl Device [ combo_Cs
"2 oo st [

Doppelklick auf den Canbus, dann unter der
Registerkarte CANBus

=-Ell sps-Logik
=i} Application
m Bibliotheksverwalter

Netzwerk:

Baudrate (bit/s):

die Baudrate 125000 wahlen. Iy femiodind el
askkonfiguration 0000
=g MainTask 100000
&) pLC_PRG éégggg
= [ canbus (CANbus) 500000
= m CAMopen_Manager (CANopen_Manager) ?gggggo

m combo_CS1xx_V1_5 (combo €5 1xx ¥1.5)
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Slave-Node ID:

Doppelklick auf den Slave,
dann Wahl der Registerkarte
,CANopen Remote Device".

Tragen Sie hier die Knotennummer (Node-ID)
ein, welche sie am Hex-Schalter des Slaves
eingestellt haben.

Im Beispiel = 2.

Node- Guarding (Slavelberwachung)
1.) Wahlen sie Experten-Einstellung

2.) Deaktivieren Sie Heartbeat

3.) Aktivieren Sie Node-Guarding

4.) Tragen Sie die Werte 500 und 3 ein.

Gerate = ® x| Deviee [ combo_CSBo V15 X CANopen Manager
=) Demo_cM211 CSvelll 7| canopen Remote Device | ppo Mapping | Empfangs PDO Mapping | Sende PDO Mappin
=-[ Device (efrest cM211) Aligemein
= Bl sPs-Logik
Node-ID: 2

2| [ 5D0 Kandle (fzaktiv) <A

[¥] Experten-Einstellungen [ Optionales Gerst

= ¥ Application
i sibiotheksvernalter
PLC_PRG (PRG)
Taskkonfiguration
= & MainTask
8 pic_rra
= [ canbus (canbusy
(@ cANopen_Manager (CANopen_Manager)
[ combo_CS1xx_v1_5 combo CS xx V1.5)

[ Alle SDOs erzeugen [ Keine Inttialisierung
Nodeguarding Heartbeat
[7] Node-Guarding aktiviersn

Guard Time (ms): 500 & Producer Tim

Life Time Factor: |3

Emergency TvE
(7] Emergency aktivieren

COB-ID: SNODEID+16 580 COB-ID (Hex): 16% |1
Priffungen beim Start

9] Hersteller- D ] Produktnummer ] Revisiensnummer

Es findet nun eine beidseitige
Kommunikationstberwachung alle 500ms
statt. Wird diese 3x hintereinander nicht
bestatigt, gilt die Kommunikation als
unterbrochen.

Gehen sie innerhalb der Slavekonfiguration in
die Registerkarte

,CanOpen E/A- Abbild“.

Durch Doppelklick in das Feld Variable,
lassen sich diese Namen zuweisen.

Vergeben Sie fir die 16 digitalen Ein- und
Ausgange Namen.

Ebenso fir die 4 analogen Ein- und
Ausgange.

CANopen Remate Device | PDO Mapping | Empfangs PDO Mapping | Sende PDO Mapping | Service Data Olject | CAN
Kanale

Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Einheit
*® Mg DODLEVTED  [L.] () Write Output 00 .. 07 %QB20 USINT
+- "% DO_01 BYTE1 () Write Output 08 .. 15 %QB21 USINT
+-Fy Write Output 16 .. 23 %QB22 USINT
+ Ty Write Output 24 .. 31 %QB23 USINT
+-"% A0_01_00 (] Analogue Output 00 (16 Bit) YW 12 INT
" AD_D1 01 @ Analogue Output 01 (16 Bit) %QW 13 INT

+ " AO_01 02 (] Analogue Output 02 (16 Bit) QW 14 INT

+- "% A0_D1_03 (] Analogue Output 03 (16 Bit) %W 15 INT
FL Analogue Output 04 (16 Bit) %QW16  INT
FL™ Analogue Output 05 (16 Bit) %QW17  INT

* @ Analogue Output 06 (16 Bit) QW 18 INT
Ty Analogue Output 07 (16 Bit) %QW19  INT
+-Fiy Analogue Output 08 (16 Bit) %Qw20  INT

* @ Analogue Output 09 (16 Bit) 2%QW21 INT
ENL Analogue Output 10 (16 Bit) %Qwz2  INT

+ Ty Analogue Output 11 (16 Bit) %Qw23  INT

+ - *p DI_01_BYTEQ @ Read Input 00 .. 07 L1884 USINT
+- # DI_01 BYTEL ® Read Input 08 . 15 %IB35 USINT
™ Read Input 16 .. 23 %IB3E USINT
+ A Read Input 24 .. 31 =%IB37 USINT
+- 4 a1 0100 ® Analogue Input 00 (15 Bit) EANEES INT
#-Mp AT 0101 ] Analogue Input 01 (16 Bit) BLIW45 INT

+ a1 0102 ® Analogue Input 02 (15 Bit) %IW46 INT

4 4p a1 0103 @ Analogue Input 03 (16 Bit) 2,IW4T INT

Wahlen sie fir dieses Demoprojekt
abschlieBend ,Variablen Immer aktualisieren®

Hinweis:

Im CanOpenstack werden nur Variablen
bearbeitet, die im Code auch tatsachlich
verwendet werden.

Benutzen Sie diese Option daher fir diese
Demo, deaktivieren sie diese fur lhre
klnftigen Projekte.

Konfigurieren der Analogkanale:

Wahrend der

Startphase (PRE-OPERATIONAL) missen
mittels SDO Werte im Register gesetzt
werden.

Hierzu werden nachfolgende die Register
ausgewahlt und Werte gesetzt.

Schnelleinstieg

CODESYS V3.5 fir den Effectuator

elrest Automationssysteme GmbH
Seite: 28



Betatigen Sie die Taste [Hinzufligen]
unter Combo_CS1xx_V1.5 - Service Data
Object

() combo_CS10c V1 5 x [ [f] CANbus [ CAMopen Manager

[ Deviee -

CANopen Remate Device | PDO Mapping | Empfangs PDO Mapping | Sende PDO Mapping | Service Data Object [+

Zeile  IndexSubindex  Name Bit-Linge  Abbruch be
1 00 16 O
2 8 [l
3 32 O
- —
«
Nach oben ] [ Nach unten I [ Hinzufugen...
« i v

Analogeingange — Sensor Type

Wahlen Sie die ersten 4 Kanéle des Objekt
16#5010 aus und bestatigen mit [OK]

Element aus dem Objektverzeichnis auswihlen

IndexSubindex Name Zugriffstyp  Typ Grunduwert -
T 1681802 3. Transmit PDO Mapping
¥ 1671803 4. Transmit PDO Mapping
= 165010 Sensar Type Analogue Input
18401 Sensor Type Analogue Input 00 Ru UNT 55
16402 Sensor Type Analogue Input 01 UM UNT 55
16403 Sensor Type Analogue Input 02 RuM UNT 8B
10 [SomTodooelood® MWW UNT % |
16405 Sensor Type Analogue Input 04 Rum UNT 55 |
16406 Sensor Type Analogue Input 05 Rt UINT 55 1
18407 Sensor Type Analogue Input 08 RuM UNT 55 ‘ |
16408 Sensor Type Analogue Input 07 Rl UINT 55
16809 Senser Type Analogue Input 03 R UINT 55
16408 Sensar Type Analogue Input 09 R UNT 55
16408 Sensr Type Analogue Input 10 Ru UNT 55
1640C Sensor Type Analogue Input 11 Ru UNT 55
16400 Sensor Type Analogue Input 12 Ru UNT 55 il
Name Sensor Type Analogue Input 00
Index. 162 [5010 Bit-Linge: |16

Sublndex: 18# |1 lert: 55

Analogausgéange — Sensor Type

Wahlen Sie die ersten 4 Kanéle des Objekt
16#5011 aus und bestatigen mit [OK]

Element aus dem Objektverzeichnis auswahlen

IndexSubindex Neme Zugiiffstyp  Typ Grundwert 5
- 161802 3. Transmit PDO Parameter
+- 1841803 4 Transmit FDO Parameter
- 1641000 1. Transmit PDO Mapping
- 1651801 2 Transmit PDQ Mapping
+- 161802 3. Transmit PDO Mapping
- 1641003 4 Transmit PDQ Mapping
- 165010 Sensor Type Anzlogue Input 2
- 1645011 Sensor Type Analogue Output
16401 Sensor Type Analogue Output 00 R UNT 55
16402 Sensor Type Analogue Output 01 RV UNT 55
16403 Sensor Type Anlogue Output 02 RWW UNT 55
16405 Sensor Type Analogue Output 04 R UNT 85
16406 Sensor Type Analogue Output 05 R UNT 85
16407 Sensor Type Analogue Output 06 R UNT 55
16208 Sensor Type Analogue Output 07 Rww UINT 55 i

Index: 16 |5011

Subindex: 16 |1 Wert 55

Analogeingange — Scalling Factor

Wahlen Sie die ersten 4 Kanéle des Objekt
16#5012 aus und bestatigen mit [OK]

Element aus dem Objektverzeichnis auswahlen

IndexSubindex Name Zugriffstyp  Typ Grundwert
#- 1625010 Sensor Type Anzlogue Input
#- 1645011 Sensor Typ Anslogue Output
= 1655012 Scalling Factor Analogue Inputs
6001 Scalling Factor Anclogue Input 00 R UNT 1
16502 Sealling Factor Anslogue Input 01 Rt/ UNT 1
16403 Scalling Factor Anslogue Input 02 Rt UNT 1
[6#04 | Scalling Factor Anlogue Input 03 Rt UNT 1

Analogausgange — Scalling Factor

Wahlen Sie die ersten 4 Kanéle des Objekt
16#5012 aus und bestatigen mit [OK]

Element aus dem Objektverzeichnis auswéhlen

IndexSubindex Name Zugrffstyp Ty Grundwert
+- 1685010 Sensor Type Analogue Input
- 1645011 Sensar Type Analogue Output
- 1685012 Sealling Factor Anzloguc Inputs
= 1645013 Sealling Facter Analogue Outputs
16401 Scalling Factor Anslogue Output 00 R UNT 1
16402 Scalling Factor Analogue Output 01 R UNT 1
16503 Scalling Factor Anslogue Output 02 RWWW UNT 1
16404 Scalling Factor Anclogue Output 03 | RWW UNT 1

Analogkanale aktivieren

Wahlen Sie das Objekt
16#6423 aus und bestatigen mit [OK]

Element aus dem Objektverzeichnis auswahlen

Index:Subindesx Name Zugriffstyp  Typ Grundwert
+- 165012 Scalling Factor Analogus Inputs
® 165013 Sealling Factor Analogue Outputs
+- 1655020 Calib Min Analegue Inputs
*- 16#5021 Calib Max Anzlogue Inputs
®- 165022 Tara Analogue Inputs
+- 1645030 Type of Counter-Frequency-Inputs
*- 1645040 ADU Average Elements
+ 165050 Alternativ PDO Mapping
+-- 1656200 \Write Output & Bit
*- 16#6206 Errer Mode Output 8 Bit
*- 1656207 Errer Value Output 8 Bit
+- 1656411 \Write Analogue Output 16 Bit
164642316400 Analogue Input Global Interrupt Enable  Rwwiw/ USINT 0
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Alle notwendigen Register zum
Parametrieren der Analogen sind gewahlt.

Konfiguration benltzen wir folgenden
Funktionstest in PLC_PRG()

PROGRAM PLC_PRG
VAR

a: USINT:=0;
END VAR

/I Simulationswert

IF a<100 THEN
a:=a+1;
ELSE
a:=0;
END_IF

/I Zuweisung auf Ausgénge
DO_01_BYTEO:=a; // Erstes Digitalausgangsbyte
AO_01_00:=3a; /I Erster Analogausgang

/l Einlesen der Eingange
DI_01_BYTEQO; /I Erstes Digitaleingangsbyte
Al_01_00; /[ Erster Analogeingang

H H A . [fJ combo_CS1oc W1 5 X[ [f] CANbus [{ CANopen_Manager [ Device -
ReQISterelntrage CANopen Remote Device | PDO Mapping | Empfangs PDO Mapping | Sende PDO Mapping | Service Data Object |cand ¢ [ »
Zeile Index:Subindex Name Wert Bit-Lange o
Sensor Type Analogue Input e : .
5=0_10_Volt_IN R T :
93 1625013:16%04 Scalling Factor Analogue Qutput 03 100 16
94 16%5013:16703 Sealling Factor Analogue Output 02 100 16
95 16#5013:16%02 Scalling Factor Analogue Output 01 100 16
9 16#5013:16%01 Scalling Factor Analogue Output 00 100 16
e B B p
Sensor Type Analogue Output i essoimtsess[msas yoeelogm s[5 .
102 16#5011:16#03 Sensor Type Analogue Output 02 54 16
54 = 0_1 O_Volt_OUT 103 1ai5n11f1ﬁfnz Sensor Type Analogue Output 01 54 16 £
105 1&25010;16;04 S:zz;TZE:A::\ZE::In“mTtUUS 5 16 :
Scalling Faktor
100 = Mit diesem Wert wird bei der
Ubertragung multipliziert.
Da es sich bei den Registereintragen um
16Bit Ganzzahlen handelt, erlaubt dies
Nachkommastellen z.B. 53 - 5,3 Volt da der
Werte 0,0-1,0 der Spannung 0 — 10 Volt
enspricht.
Analogue Input Global Interrupt Enable
1 = Die Analogverarbeitung wir eingeschalten
Das Einstellen des Slaves ist somit
abgeschlossen.
T1 Funktionstest
E_era_:]eDem e r 7 3: m.mmhn_cslxx_vl_i = [ cAnbus [ CAMopen_Manager
Zur Erprobung der soeben eingegebenen ~ 3 eve sty -

=Bl sps-Logk 3 a: USINT:=0;
=-i} Application 4| END VAR
i sibiotheksvernalter
PLC_PRG (PRG)
=8 Taskkonfiguration
= MainTask
&) pLc_PRG
=i canbus (CANbus)
= (i cANopen_Manager (CANoR
[ combo_cs1xx_v1_5 (g

13| DI_01 BYIEQ:
4 AI_01 00
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T2 Ubersetzen Sie das Programm und Starten
es.
T3 'fierﬁjlem — >4 é] T comboCSixv15 |G CAMbus [ [] CANopen Manager
- ﬂiDevlm7NEMHden] (elrest CM211) Deecs Avplealion PLE PRC
- Bl sps4ogk Ausdruck
=} Application [run] L

m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (FRG)

= @ Taskkonfiguration B

= g8 MairTask

&) pLc_PRG

=43 [fJ caNbus (CANbus)
= m CANopen_Manager (CANopen_Manager)
(@ combe_C5 i V1_5 {combo €51k V1.5) 7
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Erklarung des Screenshoots:
Griine Pfeile > Teilnehmer arbeitet korrekt

Variable a - wird zwischen Zeile 2 und 6 mit jedem Zyklus inkrementiert.
Bei erreichen des Wert > 100 wir a wieder 0.

in Zeile 9 wird VAR a auf die Digitalausgange gelegt.
in Zeile 10 wird VAR a auf den ersten Analogausgang gelegt.
0..100 ensprechen hier 0-10 Volt.

in Zeile 13 wird das gesetzte digitale 1.Byte riickgelesen,
da es sich um DIO handelt wird jeder gesetzt Ausgang auch als Eingang riickgelesen.

in Zeile 14 wird die gesetzte Analogspannung Uber den Analogeingang zurlickgelesen, da
zwischen Al_01_00 auf AO_01_00 eine Drahtbrlicke angebracht wurde.
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2.2.1 Abschluss der Programmierung

Hoffentlich konnten wir Ihr Interesse an diesem Programmiertool wecken und freuen uns
S Sie bei elrest begriiBen zu dirfen.

’\
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3 Support

Hotline

Fir zusatzliche Unterstutzung und
Informationen, kbnnen Sie unsere Hotline zu

folgenden Zeiten:

Mo-Fr: von 8.00- 12.00 und 13.00 - 16.30

AuBerhalb dieser Zeiten, kdnnen Sie uns per
e-mail oder fax erreichen:

Training und Workshops

Wir bieten Ausbildung oder projekt basierte
Workshops zu elrest Produkte an.

Fur weitere informationen, kontaktieren Sie bitte
unsere Vertriebsabteilung:

Telefon: +49 (0) 7021/92025-33 Telefon: +49 (0) 7021/92025-0
Fax: +49 (0) 7021/92025-29 Fax: +49 (0) 7021/92025-29
E-mail: hotline@elrest.de E-mail: vertrieb@elrest.de

4 Historie

Datum Name | Kapitel Anderung

26.02.2014 | GS erstellt

23.07.2014 | Ne Basics Komplett Beispiele fir CM211 erstellt
14.08.2014 | Ne CS110 Einbindes eines CanOpen Combo-Slave

© 2014 elrest Automationssysteme GmbH. Alle Rechte vorbehalten.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen kénnen ohne Vorankiindigung geéndert werden und stellen keine Verpflichtung seitens elrest Automationssysteme GmbH dar. Die Software
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