ESTUDIO SOFTWAREBESCHREIBUNG

Kommunikation Profibus
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ESTUDIO SOFTWAREBESCHREIBUNG

Profibus Kommunikation

Grundlagen
und
Praxis

Profibus-DP Geratetypen

i DP-Master Klasse 1 (DPM1) |
. Zentrale Steuerung, die Daten mit den e

dezentralen E/As (DP-Slaves) austauscht
. Mehrere DPM1 sind erlaubt, typische
Gerate sind SPS, PC, VME

7 DP-Master Klasse 2 (DPM2)

. Projektierungs-, Uberwachungs- oder
Engineering-Werkzeug, das zur
Inbetriebnahme oder Parametrierung/
Uberwachung der DP-Slaves dient

7 DP-Slave

. Peripheriegerat mit direkter Schnittstelle %ﬁ &
zu den E/A Signalen T g

. Typische Gerite sind Eingange, Ausginge, ,x"
Antriebe, Ventile, Bedienterminals etc. P
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AnschluB an die fred Panel Geratereihe

SchlieRen Sie das Profibuskabel an den mit X5COM2 bezeichneten Port der Erweiterungskarte an.

Konfiguration des fred-Gerates
Wird die Profibus Erweiterungskarte an das fred Panel angeschlossen, mufd der Typ dem Panel
bekannt gemacht werden.

Offnen Sie hierzu eine telnet Sitzung mit der IP-Adresse des Geriétes.
Geben Sie als Benutzer ,user” an.

Beispiel:
telnet 192.168.1.127
login:user

Mit der der Option ,,0 3“ aktivieren Sie den Profibus. Eine Unterscheidung in Master und Slave ist
nicht notig.

Starten Sie das Gerat dann neu an.

B... no Option 1... COM_DIO8 2... COM_RS8232 3... COM_DPM
4... UARTH 5... UART1 6... UART2 ?... DEBUG UARTB®

ESBE Termination : B...set value [B,1]1 —->"0on"
Key repeatabili. : ?...zet value [A.11 —>"on™
Key bheeper (B=off> -18.._.zet value [B...255]1 —> (255>

reset target to apply settings

: B... no Option 1... COM_DIO8 2... COM_RS232 [COM_DPM]
: 4... UARTB 5... UART1 6... UART2 ?... DEBUG UART®

ESB Termination : B...set value [B,1]1 —->"on"

Key repeatabili. : ?...set value [BA.11 —>"on"

Key beeper (B=off> -10...set value [B...255]1 —> (255>
reset target to apply settings

fred:_
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Konfiguration des DP-Masters

Die Konfiguration des Masters erfolgt direkt aus dem EStudio.

-2 Profibus-HilscherMaster
- 2-[1] Datenpunkte
; El.IJ‘!’ Profibus-DP
% Hilschier-Slave

..... 5% Siemens-ET200B

Sie legen ein Netzwerk ,COM_DP* an.
_ X

Mame: Profibus-DF 10 I
Treiber: IEDM_DF’ Yl _I Slat: INDNE

Parameter: I‘I B aud.1.244.0

ok | Abbrechen |

Hierbei konnen Sie diverse Einstellungen zum Profibus-DP Netzwerk vornehmen.
]

Baud-Fate:

Min. Slave Intervall: = 100ps

Maw. Diagnose-D atenldnge: =i

taw. K.analdaterlange: IU _|::[
Ok I Abbrechen I Standardparameter

oseouverzo B x|
& Ly e ﬁ E EWMIHSH\. [T I
G0 D [ mboinDeveost S NHIL_FS0N G50 = &3
Frohs Geiteplnd [0 o 10 BIMA M charFroiin mBchaiSins = H¥
[t [kt ikl
Tttt 1 mwmors
lders B e [+ %]
Vi Mg 2010
rmnt efiarge
g | | SE1] [l e
Fary ]ﬂql-i-_hml | I!I.

Migtremet:  Preftazi®
Tosbwt [@e =l Frue, T -

Poaveiee [000Eor Devioe GRAHIL_ THI.GS0 o Prapbr' HB4AL

0 | stbeecken |

A Dabei darf die Option
[x] Verwendung durch Slave

nicht angewahlt werden.
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Dabei wird zu jedem Profibus-DP Slaves dessen GSD ausgewahit.

= &3 Profibus-Hilschertaster
[=1-__] Datenpunkte

=i Profibus-0f
= Hsmer—ﬂwa/ﬁ

8 Siemens-ET2008
&[] Programnme
[#-|_] Ressourcen
= &35 Profibus-HilscherSlave
=[] Datenpunkte
= of* Profibus-DP
Eﬁ Hischer _Slave
[=1-(23]) Programme
] CoDeSys-Prografmime

Stationsadiesse: E _'_'I' ™ Verwendung

GSD-Datei: |D:\ElSoit\ Devica\GSDNE T 2008 g5d
Projekt-Geratepfad: |4+ Proekie’HIMAN Hilscher\Profibus-Hil

Hessteller [SIEMENS

G5D.DLL W2.72.0

Stationsadiesse: | [ Wenwendung dun

G5O Dates: |D:\ElaSoft\Device\GSDHIL_7501.GSD
Projekt-Gesateptad o \Projekte'HIMAN Hischer'Profibus-Hilsche

Herstelier: Hilschet GmbH

Der nachste Schritt beinhaltet das Anlegen der Profibus-DP Datenpunkte. Die
moglichen Datenpunkte werden direkt aus der GSD-Datei zur Auswahl angeboten.

EI% Profibus-HilscherMasker
=-[Z7] Datenpunkte

8 Siemens-ET200B
EEl'"D Programme
#-{Z] Ressaurcen
[—]% Profibus-HilscherSlave
=23 Dakenpunkke
E|.r.l'5 Profibus-DP

% Hilscher _Slave
=I-[2 Prograrnme

------ (£ CoDesSys-Programme

- Profibus-DF /
1‘% Hilscher-Slave

Mame 2| ]
I:%lMaster_2wnrd_output_ﬂx61 23
%Mastergwnrd_input_ﬂxSl 20
E%Master_word_uutput_ﬂx&ﬂ 22
%Master_ward_input_ﬂxSD 19
I:%Master_byte_uutput_ﬂxm 21
E%Master_bvte_input_uxm 18

Mame
[=]wk_output_oe
[E|ro_input_oe

V2.0/V2_73/DEr
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Die Auswahl der Datenpunkt erfolgt :

ame 2 | (8] | Beschreibung
[EMaster_word_output_xé z2
[EMaster_word_input_0x50 19
[Emaster_byte_output_tx20 21
[E=|Master_byte_input_0x10 15
E%Master_2w0rd_output_0x61 23
[E=|Master_zword_input_0x51 20
Einstellungen fiir Datenpunkt ‘™Masy..,_word
Allgemein | Bereiche.-"ZugriffI
M ame: |Master_word_output_DxBD 1D

Beschreibung: I

Einheit: I - l Log. ID:

Gerate: IHiIschet-SIave

Firrnware- ariablen

Zur Verfligung stehende D atenpunkte

Plys. DP: IUl‘I word output [046014.-1,110=60|Sk . ok

ESTUDIO SOFTWAREBESCHREIBUNG

D:MELASOFTSDEVICENGSDSHIL_7501.G5D

Modul | Eingange | Ausgange | Ein.-"Ausgéngel 18] | ;I
1 byte input  [0x10] 1Byte 0«10 i
1 byte input con [0=90] 1 Byte Con 090
1 byte output [0x20] 1 Bute w20
1 byte output con [OxA0) 1 Byte Con QA0
1 word input  [0x50] 1'Word 0x50
1 word input con [0xD0) 1'word ... 0«00
1 word output [0x60] 1 word 060
1 sanrd anbrb coe (D 1w n=Fn j

V2.0/V2_73/DEr
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A\

Wichtig ist bei der Auswahl der Datenpunkte, dass immer gerade Adressen
gegeben sind fir Word und 2 Word Datenpunkte.
Dies wird erreicht, indem immer die Anzahl der ausgewahlten Byte
Datenpunkte gerade ist, also 2 oder 4 u.s.w.
Hierzu ein Beispiel :
Aussgewahite D atenpurkte

V2.0/V2_73/DEr

d:\Projekitz\HIa\Hilscher\Profibus - Hitsched asber\gsd 2et

Siot | Modkd

a 1 bybe input [Ox10)
1 1 bybe input  [0x10]
2 1 waid ingut [0:50)
3 1 bybe output [Dx20]
4 1 bk output |020]
5 1 word oulpus [DxE0)

1 Byte
1Byt
1'Word

1 Byte
1 Byt
1 'whard

| Eingange | Ausginge | Emfhusgange| ID

0«10
0x10
x50
0x20
Ox20
Ox0

| Bk, | Adbd |
0
1
2
o
1
2

Niemals ungerade Anzahl von Byte Module wie 1 oder 3 u.s.w.
Hierzu ein Beispiel :
Aussgewishite Datenpunkle
d\Projekie\HIMA! Hilscher \Profibus HilscheiM aster' gsd set

| Eingange | Ausgange | EinfAusgangs

Die Auswahl der Datenpunkttypen ist eingeschrankt.

Slat | Modul
1 byt mput [0=10] 1
1 1 weord i W 1 Word
2 2 wiord inpaat (0851 2'wford
2] TEE——
4 oul T T'woard
5 2 waord oulput [0x61] 2Waid

Connection Datenpunkte sind nicht zulassig.
Folgende Type werden unterstitzt:

1 Byte input
1 Byte output
2 Byte input
2 Byte output
4 Byte input
4 Byte output
1 Word input
1 Word output
2 Word input
2 Word output

10
31

i1

| Eadr | Add |
0
i
3
o
i
3
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A\

Wird das Panel als Master verwendet,
o st auf Profibus Input-Variablen nur lesend zugreifbar
o st auf Profibus Output-Variablen nur schreibend zugreifbar

Hier liegt ein unterschied zwischen Master und Slave vor!

Also:
e Anzeigefelder Input-Variablen (Read — Only - Datenpunkte)
o Eingabefelder Output-Variablen (Write — Only — Datenpunkte)

# HILSCHER_SLAYE [Hilscher - Profibus-HilscherMaster] -

Datei  Bearbeiten Lawout Extras  Hilfe

H & B o o &dEET

™
ahl
a7 P00
i 5 Haster_byte_input_Hd=xild " @
P B s e e a
................... a
5 Hast Er_hl_-lse_uut put _BHEBE I
| e e 1
= e R e L)
Eé x I I e R e e

Oder die Datenpunkte werden direkt nach CoDeSys portiert :

O001|yAR_GLOBAL

000Z Master_byte_input_0x10 AT %IB1 1 8IMT =10,
0003 Master_word_input_0x50 AT %IBT1.2IMT =10,
0004 Master_2word_input_0xS1 AT %IB1.4:DINT =10,
0005 Master_byte_output_0x20 AT %CBT.18INT =0,
000 Master_word_output_Ox60 AT %2BT.2:INT =0;
0007 Master_Zword_output_0x61 AT %21 4 DIWT =0
ooog) WR_Output_DP AT %2B1.0: 8INT =10;
0009 RD_Input_DF AT %IB1.0: SINT = 0;

001 D[ERD AR

e Master Inputs %l sind Read — Only
e Master Outputs %Q sind Write — Only

a : = RD_I nput_DP;

WR Qutput DP :=b + 2;

V2.0/V2_73/DEr
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Konfiguration des DP-Slaves

Die Konfiguration des Slaves erfolgt direkt aus dem EStudio.

E% Prafibus-HilscherSlave
. -1 Datenpunkte
: E|.|..r"' Profibus-DP
Hilscher_Slave
=2 Programme
PoL ([ CabeSys-Frogramme

-

Sie legen ein Netzwerk ,COM_DP* an.
Netzwerk x|

M arne: ID:

—
Treiber: [com_oF o O L [nanE

Parameter: I‘I .BMBaud.1.244.0

ok | Abbrechen |

Hierbei konnen Sie diverse Einstellungen zum Profibus-DP Netzwerk vornehmen.

x]
Baud-Rate: BME auc
hin. Slave Intervall 1 _Ij 100ps
Max. Diagnose-D atenlange: | 244 _|::'
Max. Kanaldatenlsnge: 0 _I::[

kK I Abbrechen Standardparameter

oseouverzo B x|
& Ly e ﬁ E EWMIHSH\. [T I
G0 D [ mboinDeveost S NHIL_FS0N G50 = &3
Frohs Geiteplnd [0 o 10 BIMA M charFroiin mBchaiSins = H¥
[t [kt ikl
Tttt 1 mwmors
lders B e [+ %]
Vi Mg 2010
rmnt efiarge
g | | SE1] [l e
Fary ]ﬂql-i-_hml | I!I.

et Ptoale
Tosbmt w0 . Knstees L T

Poaveiee [000Eor Devioe GRAHIL_ THI.GS0 o Prapbr' HB4AL

0 | stbeecken |

A Dabei muss die Option
[x] Verwendung durch Slave

angewahlt werden.
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Der nachste Schritt beinhaltet das Anlegen der Profibus-DP Datenpunkte.
[arne s |

[%Master_wnrd_input_ﬂxSD

[%Master_byte_nutput_ﬂxm

[%Master_byte_input_ﬂxlﬂ

Die Auswahl der Datenpunkt erfolgt :

Iame 2 | o] | Beschreibung
[%Master_word_output_ﬂx ! zz
[%Master_word_input_ﬂxsﬂ 19
E%Master_byte_output_ﬂxZD z1
[%Master_byte_input_ﬂxlﬂ 18
E%Master_2w0rd_output_0x61 prc}
[%Master_Zword_input_DxSl 20

Einstellungen Fiir Datenpunkt ‘™Masu.. 1[ ’

Allgemein | Bereiche/Zugriff I

Mame; IMaster_word_output_DxBD 1D: |22

Beschreibung: I
Einheit: I - l Log. ID: ID

Gerate: IHiIschet-SIave

Plys. DP: IUl‘I word output [046014.-1,110=60|Sk . ok

Firrnware- ariablen

Zur Verfligung stehende D atenpunkte

D:MELASOFTADEVICENGSDAHIL_7501.GSD

Modul | Eingange | Ausgange | Ein.-"Ausgéngel 18] | ;I > |
1 byte input  [0x10] 1Byte 0«10 i

1 byte input con [0=90] 1 Byte Con 090

1 byte autput (0+20) 1Byte 0420 > |
1 byte output con [OxA0) 1 Byte Con QA0

1 word input  [0x50] 1'Word 0x50 ££ |
1 word input con [0xD0) 1'word ... 0«00

1 word output [0x60] 1 word 060

1 sanrd anbrb coe (D 1w n=Fn j LI
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Wichtig ist bei der Auswahl der Datenpunkte, dass immer gerade Adressen
A gegeben sind fir Word und 2 Word Datenpunkte.
Dies wird erreicht, indem immer die Anzahl der ausgewahlten Byte
Datenpunkte gerade ist, also 2 oder 4 u.s.w.
Hierzu ein Beispiel :

Auzzgesahite D atenpunkte
d:\ProjekiehHIMa \Hilzcher\Profibus-Hilscherh azter\ged set
Slot | Modu | Eingdnge | Ausginge | Emdbusgangs| 1D | Edde | Addn |

bybe input  [Ox10] 1 Bybe 0«10 0
byte input  [Ox10) 1 Byte 0x10 1
word mput [0:50] 1 wford 050 2
bybe output [0x20] 1 Byte 0x20 o
byte output [0x20] 1 Byte 0x20 1
word oulput [D=B0) 1 'word OxE0 2

LE I RN N R
N

Niemals ungerade Anzahl von Byte Module wie 1 oder 3 u.s.w.
Hierzu ein Beispiel :

Ausgewihie Datenpunkle
:\Projekie\ HIMAHitcher Profibus-HilscheiM astergsd set
Slot | Modul | Emgange | Ausgange | EinfAusgange| 1D | EAdi | Add
T Tote mput[0x10) 1 B0 0
1 1 weord i i 1 whord e50 1
2 2 wordinput (Dx51) 2'word 651 3
ar a0 T 20 1]
4 oul ol [1%=0] 1
] 2 word oulput [0x57) 2 Word 53] 3

Die Auswahl der Datenpunkttypen ist eingeschrankt.
Connection Datenpunkte sind nicht zulassig.
Folgende Type werden unterstitzt:

1 Byte input
1 Byte output
2 Byte input
2 Byte output
4 Byte input
4 Byte output
1 Word input
1 Word output
2 Word input
2 Word output
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A\

e

G

N

Wird das Panel als Slave verwendet,
o st auf Profibus Input-Variablen nur schreibend zugreifbar
o st auf Profibus Output-Variablen nur lesend zugreifbar

Hier liegt ein unterschied zwischen Master und Slave vor!
Also:

e Anzeigefelder Output-Variablen (Write — Only — Datenpunkte)
o Eingabefelder Input-Variablen (Read — Only - Datenpunkte)

J START [Hilschoer - Profibus-HilscherSlave] - MaskDesig

Datei Bearbeiten Layout Extras  Hife

IR

-1

abl

27

-i o . .I'Ilaliﬁﬁrl_!rgt_n___i-l:lp:ultl_ﬂuiﬂ' THiE
‘E‘ .. ... Eingabe =, :

2l H |- B ST VLT T L T

s . Anzeipe : (@ e

==

Oder die Datenpunkte werden direkt nach CoDeSys portiert :

-4 Kommunikation
0001 |wAaR_GLOBAL

0002 Master_byte_inpot_0x10 AT %0B1T.0:8INT = 0;

0003 Master_word_input_0x50 AT %OB11 D IMT =10,

0004 Master_byte_outpot_0x20 AT %IB1.0: 8INT =0;

000s(EMD_WAR

[nlninlr

e Master Outputs sind im Slave Inputs %Il und somit Read — Only
e Master Inputs sind im Slave Outputs %Q und somit Write — Only

a : = Master_byte output_0x20;
Mast er _byte input 0x10 := b;

V2.0/V2_73/DEr
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Profibus Kabel

Parameter Kabeltyp A
~ Aufbau : geschirmte,

verdrillte

Zweidrahtleitung

# Schleifenwiderstand 135... 165?
= Wellenwiderstand 110 ? | km
= Ademdurchmesser 0,64 mm
= Adernquerschnitt > 0,34 mm*
= Kapazitatsbelag <30pFim

! PROFIBUS Kabel sind im PROFIBUS Produktkatalog aufgefiihrt.

Steckerbelegung 9-PIN D-SUB Stecker fiir RS 485

=" Der bevorzugte Steckertyp fliir PROFIBUS-DP/FMS
ist ein 9 PIN D-Sub Stecker

=~ Die Buchsen befinden sich auf der Gerateseite

=" Weitere Steckverbinder sind zulassig, solange sie die
benﬁtigten Signale zulassen.

V2.0/V2_73/DEr

Pin No. |Signal Bedeutung
1 Schirm Schirm { Schutzerde
2 M24 Masse der 24V Ausgangsspannung
3 RxD/TxD-P * |Empfangs-/Sendedaten-Plus
4 CMNTR-P Repeater Steuersignal-P
5 DGND * Datenbezugspotential
6 VP * Versorgungsspannung der AbschluBwiderstinde {5V)
7 P24 Ausgangsspannung Plus 24V
8 RxD/TxD-N * |Empfangs-iSendedaten-N
9 CNTR-N Repeater Steuersignal-N

* Pflicht Signale missen an jedem Gerat zur Verfiigung gestellt werden
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Installation RS 485 (1)

VP (8)
Station 1 Station 2
390 1
RXDITXD-P (3) ()= » (7) {3) RxDITxD-P Date Ralifa-s B
DGND{5) () () (5) DGND g
veig O O @vp
RxDiTxD-M (8) G"- - {::I {8) RXDITxD-N Datef RxDTxD-M (8}
- Schirmung -
Schutz- Schutz- it
erde erde
DGHD (5)
Busabschiulk
Verkabelung fiir Kabeltyp A
Installation RS 485 (2)
]
Erste Station Letzte Station
Busabschluft Busabschiuf®
-
¥E 390 ? Datenlait B jagu 7 i
" atenleitung -
B 220 1 ) 220 ? B
Datenleitung A
] -
A 390 ? !390 A
(]
DGND DGND
AJ’ B A s B
Station 2 Station 3
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Potentialausgleich

~\

Mlasla

I llllllllli ound isn

gt e 1o
oo l.-uumlll: ,“u,__”,, “ 303 Al

[Ugrsina rall
grnurrcr:.\uu ’
| suve |
|| grovind ral atng iall
kbl ! : I“:‘I"J cable . _|_15 grounda rall

ground cabie

Installationshinweis

Device A Device B
RxDITxD-P (3) (- &= (7} (3) RxNTxD-P
DEND (5 ) [} {5)DEND
vp @) O O @ e
RxDTxD-N (8] (- = () (8] RDITD-N
L. Shielding ;
protective
round
g 1M? 1nF
Verkabelung —

V2.0/V2_73/DEr
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Baudraten und Kabellangen
L —

Baudrate in kBit's 96 19,2 03,75 1875 500 |
Kabellange max. 1200 1200 1200 1000 400

inm (type A)

Baudrate in MBit's 1|5 3.0 6,0 12,0 |
Kabellange max. 200100 100 100 |
in m (type A) |

7 Die Leitungslange kann durch Repeater erweitert werden ‘

Topologie
D}

- Die bevorzugte Topologie ist die BUS-Topologie

# Der erste und letzte Teilnehmer eines Segmentes,
miussen liber Widerstande terminiert werden

- Ein Segment kann aus max 32 Stationen bestehen”®

~ Tammination

Tarmiraton Tamminabon

| (PROFIBUS unterstitzt Bus, Baum und Stern Tup_:lr' gies)

Temminalion

e B m m... BB

Rapaabar

* Notiz: Repeater haben keine Stalionsadresse, aber Sie belegen
aine Stationsnummer (pro Segment)
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PROFIBUS-DP System
e

CIF 30-DPMaster (Class 1)

Monomasisr Systeme
erreichen die kiirzeste Buszykluszeit
= Zie bestehen aus:
== B - 1 DP-Master (Klasse 1)
el - 1 bis max, 125 DP-Slaves
v TS - DP-Master (Klasse 2}
Diszanmals Ein- bow, Ausgings cptianal

Multi-Master Systeme
Mehrere DP-Master kbnnen
lesend auf die Daten der DP Slaves
zugreifen

bestehen aus:
-mehreren Mastem (KI. 1 oder 2)
- ginem bis zu max. 124 DP-Slaves
-max. 126 Geraten am selben Bus

DP-Mas
(Class 1)

e DP - SlaV08 —
Dazarrals Ein- bow, Angirge

Buszugriff am PROFIBUS-DP

CIF30-DPMaster

Slave 1 Slave 2 Slave 3 Slave 4
%S

@ Nur der Master kann die
Kommunikation am Bus starten !
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Pollen der Slaves

@ Der Master polit die Slaves zyklisch,

in aufsteigender Adressreihenfolge!

Die Master/Slave Verbindung

Master Slave 3

Nur

=1l beantwortet die a
Nachricht des
oo Masters.

COnral

Slave 1 Slave 2

30 53

ol

il
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Zeit Diagramm

87

Reaktionzeit

Master Slave
Tenw=33 Toi
Request
Telagramm Teoy s,

Raquest
min TSOR

Response

Response L

Telegramm

maz Tsom

>

Reaktionszeit vom Sensor zum Antrieb
bei 1 kByte Ein-/Ausgangsdaten

Antrieb
45% —

2% e

20ms Converter
Reaktionszeit

1ms Bus Laufzeit

459 | SPS  l——— 20ms SPS Zykluszeit

2%

Busanteil : 4%

1ms Bus Laufzeit

dms /O Input Filter
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Telegrammstruktur

Request Frame

BT  output-Data

v

DP-Slave

Imrmed inte
TS PO 54

Response Frame

V2.0/V2_73/DEr

Framaos
SRD-Request, variable length of user data g
— Kvn|spz| LE |LEr|sD2| DA | sa |Fc |ou [Fes|en | —» UL';
o
SRD-Response, variable length of user data (=]
«+—p02|LE |Ler|sp2foa |sa|Fc |ou [Fes| el |
Smn = Synchronization Tims DA = Destination Address DU = Data Unit
802 = Start Delimiter 2 SA = Source Address FCS = Frame Check Sequence
LE = Langth FC = Functlan Coda ED = End Delimiter
LEr = repasated Longth
Zustandsautomat
==l

Set_glave Add
Slave Diag

Slave Diag
Chk_cfg jSet_Prm
not ck et_Cfg

Let_Prm
it ol {} cnx_ctg, ok

DATA_EXCH
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Datentransfer
ises— ey ]

i [ I
Der Slave wird mit den momentanen Busparametern,
Uberwachungszeiten und Slavespezifischen Parametern
vorm DP-Master parametriert,

=~ Konfigurationsphase
Der DP-Master vergleicht die gewlinschte und tats&chliche
Konfiguration des DP-Slaves.

= nil agunaspl
Mach erfolgreicher Parametrierung und Konfiguration, wechselt
der DP-Slave in den Status der Nutzdateniibertragung.
In dieser Phase kann die Parametrierung des Slaves
ohne Unterbrechung der Datenlbertragung gedndert werden,

I allen 3 Phasen kénnen zusatzliche Diagnose- und
Steuerungsdaten lbertragen werden

Paramertriesierung DP-Slave

Im Parametrierungstelegramm tbertragt der DP-
Master
die folgenden Informationen an den DP-Slave:

= Slave verwendet / verwendet nicht Watch Dog
Control

= Definition der Station Delay Time (TSDR)

= Freeze / Sync Modus unterstitzt

=~ DP-Slave ist gesperrt oder nicht gesperrt fiir
andere Master

=" Definition einer Gruppe

= Festlegung der zugehdrigen Master-Adresse

Von Octet 8 ... 244 ist die Definition spezifischer
Nutzdaten erlaubt.
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Konfiguration der DP-Slaves

= Wahrend der Konfiguration wird die Anzahl der
Eingangs/Ausgangsdaten des Slave definiert.
Diese Definition spezifiziert ebenfalls die Nutz-
datenlange wahrend des Nutzdatenverkehrs.

= Die Konfiguration kann in je 16 Bytes/Worte
unterteilt werden.

# Definition von Bereichen, die konsistent
iibertragen werden milssen.

= Definition herstellerspezifischer Daten.

Identhummer

Jeder DP-Slave und jeder DP-Master (Klasse 1) bendtigt
eine eigene |dentnummer

= Mittels einer Identnummer identifiziert der DP-Master
den angeschlossenen DP Slave ohne grofen
Protokoll-Overhead.
= Der DP-Master beginnt erst dann mit der
MNutzdateniibertragung, wenn die korrekten Gerate mit
der korrekten Addressierung am Bus zur Verfligung stehen.
# |dentnummern belegen den Bereich von 0 ... FFFF Hex.
= ldentnummern werden von der PROFIBUS Nutzer-
organisation in Deutschland und der PROFIBUS
Trade Organization in den USA erteilt.
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GSD-Dateien (1)

Gerate Stamm Daten

Die Merkmale jedes PROFIBUS-DP
Gerates sind in der zugehdrigen
GSD-Datei beschrieben.

Die GSD-Dalej eines Gerétes ist ein
elektronisches Geratedatenblatt.

GSD-Dateien enthalten alle
geratespezifischen Parameter, z.B.:

« Unterstitzte Baudrate
« Unterstiitzte Nachrichtenldange
« Anzahl Ein-/Ausgangsdaten

« Bedeutung von Diagnosenachrichten
« Optionen fiir evtl. modulare Geriéte

GSD-Dateien (2)
CpememioLemy ]

electronical data sheet

b

- GSD-Dateien werden vom Hersteller generiert.

Jeder Geratetyp bendtigt eine eigene
GSD-Datei.

Die PROFIBUS Nutzerorganisation bietet einen
GSD-Editor an, der die Erstellung von GSD-
Dateien vereinfacht.

Der GSD-Editor enthalt einen GSD-Checker, der
die Konformitat der GSD-Datei zum PROFIBUS
Standard garantiert.

Eine Bibliothek von verfligbaren GSD-Dateien ist
zur Zeit auf der PROFIBUS Homepage unter
http://www.profibus.com

V2.0/V2_73/DEr
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DP(V1) Funktionen

I
Sequence of a Read Service
Request T
[]]
o N
I'l|_J [ W |
7)) =
< >
= .
| 5
o =i
i’
R
Datenzugriff
-
I w Der Zugriff auf die Azyklischen
2 SAP 51 Daten erfolgt Giber einen
f sogenannten
| Service Access Point (SAP)
= 1] Blot_Murber {0} hierfir wird beim Klasse 1-Master
| =0 tndex (] der SAP 51 verwendet.
b gl e = Pro Slave kann auf bis zu
i 255 Slot's (0..254) zugegriffen
- werden.
R Index (1.2
[ Lf L:rgm[:1 EEM! = Pro Slot kénnen 256 (0..255)
| ' 3 Indizes adressiert werden
= Slot_Number [1..254) w Pro Index kdnnen 240 Byte
=] Index (0] Nutzdaten (PDU) (ibertragen
] Length (1. 240 Byte] SR
=L Index (1. 255)
Length [1... 240 Byie) w Es kénnen also theoretisch
15.300 kByte auf einem Slave
adressiert werden

V2.0/V2_73/DEr
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Read and Write Diensten
D ————————————}

Basismodul
Modul 1 Modul 2 Modul 3 Modul 4
Slot 0 Slot 1 Slot 2 Slot 3 Slot 4
SAP 51 8 DO 16 DO 8Dl 1Al

—

1 Byte Ausgang 2 Byte Ausgang Slot Number
Modul 1 Modul 2
. 1 Byte Eingang 4 Byte Eingang
Response: JEfse

Modul 4

Verteilung des Buszyklus

!IDP - SLAVE
g 1 #1
DP - SLAVE

#2
« Der Master arbeitet erst

..|DF’ - SLAVE den zyklischen
= #3 l/Q-Datenaustausch ab

Hilzcher Klagse 1 Master
mit V1 Erweiterung

DP - MASTER
CIF30 PB

bevor er mit den
Azyklische Daten _!{DP y #S LAVE azyiflischen Diensten
ReadWrite . beginnt

= Der Zyklus verlangert
sich maximal um einsn

kompletten Slave.

DP - SLAVE
#5

Seite 25 von 27



ESTUDIO SOFTWAREBESCHREIBUNG

Charakteristik

Baudrate :
PDU

Gerate

Medium

Lange

Multi-master / Multiple-slave

9600 .. 12MBaud

max. 244 Byte I/O
max. 240 Byte RD/WR
V0; V1 max: 126

(incl. Repeater)

V2 max. 32

Twistet pair
LWL

max. 1200m pro
Segment

Abhéangig von der Baudrate

4

Transparente Kommunikation

Datenzugriff von der
Unternehmensleitebene

bis in die Al'rnatiun

e
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Allgemeine Zusammenfassung:

Was ist Profibus .

Frofibus wird unterteilt in
Profibus-FMS, Profibus-DP -
!E .

und Profibus-FA.

Topologie Baum und Linie.
32 Teilnehmer pro Segment

126 Teilnehmer pro Anlage

100m @ 12 MBit/s
1000m @ 187 5 kBit's

Segmente konnen mit max. 3 Kepeater in Reihe erweitert werden

Profibus-DP steht fur dezentrale Peripherie und basiert auf einem
strangen Waster/Slave Konzept.

© 2003 elrest Automationssysteme GmbH. Alle Rechte vorbehalten.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen kénnen ohne Vorankindigung geandert werden und stellen keine Verpflichtung
seitens elrest Automationssysteme GmbH dar.

Die Software und/oder Datenbanken, die in diesem Dokument beschrieben sind, werden unter einer Lizenzvereinbarung und einer
Geheimhaltungsvereinbarung zur Verfligung gestellt. Die Software und/oder Datenbanken durfen nur nach MaRRgabe der Bedingungen
der Vereinbarung benutzt oder kopiert werden.

Es ist rechtswidrig, die Software auf ein anderes Medium zu kopieren, soweit das nicht ausdriicklich in der Lizenz- oder
Geheimhaltungsvereinbarung erlaubt wird. Ohne ausdruckliche schriftliche Erlaubnis der elrest Automationssysteme GmbH dirfen weder
dieses Handbuch noch Teile davon fir irgendwelche Zwecke in irgendeiner Form mit irgendwelchen Mitteln, elektronisch oder
mechanisch, mittels Fotokopie oder Aufzeichnung reproduziert oder Gbertragen werden.

Abbildungen und Beschreibungen sowie Abmessungen und technische Daten entsprechen den Gegebenheiten oder Absichten zum
Zeitpunkt des Druckes dieses Prospektes. Anderungen jeder Art, insbesondere soweit sie sich aus technischem Fortschritt,
wirtschaftlicher Ausfiihrung oder ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten. Die externe Verschaltung der Gerate erfolgt in
Eigenverantwortung.
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