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1. Funktionsweise

Der digitale 4-Kana-Universalregler CAN/MIO-1 kann fur eine Vielzahl von Anwendungsmaoglichkeiten ver-
wendet werden. Seine grundlegenden Eigenschaften sind:

24 digitale Eingange 24V pc

4 anal oge Eingange (hardwareseitig konfigurierbar auf Pt100, Fe-CuNi, Ni-CrNi, Pt-RhPt, Volt 0-10V oder
Ampere (0-20 mA)

16 Relai sausgange

2 Transistorausgange

4 analoge Ausgange (0-10Vpc)

Versorgungsspannung 24 Vpc

Fihleranpassung, Kennlinienlinearisierung, Sensorfehlererkennung und el ektronische Reglertiberwachung
PID-T1-Regelalgorithmus

Waéhlbare Alarmfunktion

Alle Einstellungen bleiben bei Netzausfall erhalten

Ausgénge fir Regelung und Alarme

Steuerung durch Leitsystem

Feldbusschnittstelle

Die Gitte einer Regelung hangt von der qualitativen Nachbildung einer Stellgrofie ab. Die vorgegebene Fiihrungs-
grofie, durch den Sollwert festgelegt, soll nach einer kurzen Einschwingdauer erreicht und gehalten werden. Ab-
weichungen werden messtechnisch erfasst und als Rickfiihrung dem Regler mitgeteilt. Die Auswertung aus der
Ruckfuhrung der Signalerfassung kann zu weiteren dem Regler Uber- oder untergeordneten Funktionen ausge-
wertet und beliebig vernetzt werden.

Der Universaregler im CAN/MIO-1 arbeitet nach den wahlbaren Regelalgorithmen (2-Punkt, 3-Punkt und 3-
Punktschritt). Als Fihler fir die Temperatur (Istwert) sind PT-Widersténde in 2-L eiter-Technik verwendbar (né&
heres siehe technische Daten). Der jeweilige Temperaturfiihler wird dabei sténdig auf Kurzschlul? bzw. Unterbre-
chung Uberwacht und die Regelung im Fehlerfall sofort abgeschaltet.

Aus Soll- und Istwert wird nach dem PID-T1-Verfahren das Ausgangssigna des Reglers, die Stellgrofie, gebil-
det. Die Stellgrofe wird in pulsweitenmodulierter Form (PWM-Signal) mit einstellbarer Frequenz ausgegeben.
Dadurch ist es moglich, das Ausgangssignal an die verschiedenen Anwendungfélle (z. B. Lastschiitz oder kon-
taktloses Schaltglied als Leistungssteller) anzupassen.

Als Ausgénge fur die Regelung stehen entweder die Relaisausgange oder Transistorausgange zur Verflgung.
Alle Parameter der Regelung, ndmlich Proportionalverstarkung, Nachstellzeit und Vorhdtezeit sind Uber Leitsy-
stem oder den Tasten auf der Frontseite des Geréts einstelIbar. Da alle Einstellungen bei Spannungsausfall bzw.
beim Abschalten des Geréts erhalten bleiben, ist diesesim allgemeinen nur bei der 1. Inbetriebnahme erforder-

lich.

Die maximale Anzahl von CAN-Module in einem Netzwerk hangt von einem von dem entsprechenden Ma-
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stereinheit ab, und zum anderen muf3 nach alen 16 Modulen ein Signalverstarker zwischengeschaltet werden.

2. Geratebeschreibung
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Abbildungen und Beschreibung sowie Abmessungen und technische Daten entsprechen den Gegebenheiten oder Absichten im Zeitpunkt des
Druckes dieses Prospekts. Anderungen jeder Art, insbesondere soweit sie sich aus technischem Fortschritt, wirtschaftlicherer Ausfiihrung oder
ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten. Die externe Verschaltung des Geréts erfolgt in Eigenverantwortung.
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2.1 AnschlulRbelegung

2.1.1 Verwendung der Eingange

V1.1/GS

dig. Eingang 1 dig. Eingang 17
dig. Eingang 2 dig. Eingang 18
dig. Eingang 3 dig. Eingang 19
dig. Eingang 4 dig. Eingang 20
dig. Eingang 5 dig. Eingasng 21
dig. Eingang 6 dig. Eingang 22
dig. Eingang 7 dig. Eingang 23
dig Eingang 8 dig. Eingang 24
dig. Eingang 9 dig. Elhgang 25
anal. Eingang 1+
dig. Eingang 10 dig. Elhgang 26
anal. Eingang 1-
. . dig. Eingang 27
dig. Eingang 11
'd- =Ingang anal. Eingang 2+
. . dig. Eingang 28
dig. Eingang 12
'g. =Ingang anal. Eingang 2-
. . dig. Eingang 29
dig. Eingang 13
'd- =Ingang anal. Eingang 3+
. . dig. Eingang 30
dig. Eingang 14
'd- =Ingang anal. Eingang 3-
dig. Eingang 15 dig. Elhgang 31
anal. Eingang 4+
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| . dig. Eingang 32
) 1
dig. Eingang 16 anal. Eingang 4-

2.1.2 Verwendung der Ausgange

dig. Ausgang 1 dig. Ausgang 19
dig. Ausgang 2 dig. Ausgang 20
dig. Ausgang 3 dig. Ausgang 21
dig. Ausgang 4 dig. Ausgang 22
dig. Ausgang 5 dig. Ausgang 23
dig. Ausgang 6 dig. Ausgang 24
dig. Ausgang 7 dig. Ausgang 25
dig. Ausgang 8 dig. Ausgang 26
dig. Ausgang 9 dig. Ausgang 27
dig. Ausgang 10 dig. Ausgang 28
dig. Ausgang 11 dig. Ausgang 29
dig. Ausgang 12 dig. Ausgang 30
dig. Ausgang 13 dig. Ausgang 31
dig. Ausgang 14 dig. Ausgang 32
dig. Ausgang 15 anal. Ausgang 1
dig. Ausgang 16 anal. Ausgang 2
dig. Ausgang 17 anal. Ausgang 3
dig. Ausgang 18 anal. Ausgang 4

Abbildungen und Beschreibung sowie Abmessungen und technische Daten entsprechen den Gegebenheiten oder Absichten im Zeitpunkt des
Druckes dieses Prospekts. Anderungen jeder Art, insbesondere soweit sie sich aus technischem Fortschritt, wirtschaftlicherer Ausfiihrung oder

ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten. Die externe Verschaltung des Geréts erfolgt in Eigenverantwortung.



20.01.94 -5- . V1.1/GS
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2.2 Frontansicht
2.3 Vernetzung

Achtung !
Der Master-PC und alle Module missen an der gleichen Phase angeschlos-
sen sein (z.B. L2).

2.4 Adressierung

In der Gerétefront befindet sich ein Adressierungsschalter in Hexadezimal ausfiihrung. Mit Hilfe dieses Schalters
werden die einzelnen Module adressiert.

Diese Adressierung ist notwendig, wenn mehrere Module parallel geschaltet werden. Dabei ist Stellung "0" fir
das erste Modul (vom Leitrechner aus gesehen) und stellung "F" fir das 16. Modul. Die dazwischen liegenden
Module werden in aufsteigender Reihenfolge adressiert.

Achtung !
Haben mehrere zusammengeschlossene Module die gleiche Adresse, so kdn-
nen unvorhergesehene Reaktionen bei der Regelung auftreten.

2.5 Ausgange und Ansteuerung

Die Regelausgange sind a's Tansi storausgange (plusschaltend) oder Relaisausgange (potentiafrei) ausgel egt.

2.6 Alarme

Der Temperaturregler besitzt frei konfigurierbare Alarm. Diese Alarme kdnnen vom Leitsystem auf beliebige
Ausgénge beschaltet werden.

An der Gerétefront befindet sich die gelbe LED "Verbindung". Diese LED blinkt, wenn das Ubertragungsnetz in
Ordnung ist. Tritt ein Fehler auf, so erlischt das Blinken diese LED.

Achtung !
Bei der Konfiguration der Module ist darauf zu achten, daf? ein Ausgang im-
mer nur mit einer Funktion belegt wird. Softwareseitige Doppelbelegung der
Ausgange ruft unvorhersehbare Funktionen hervor.

Abbildungen und Beschreibung sowie Abmessungen und technische Daten entsprechen den Gegebenheiten oder Absichten im Zeitpunkt des
Druckes dieses Prospekts. Anderungen jeder Art, insbesondere soweit sie sich aus technischem Fortschritt, wirtschaftlicherer Ausfiihrung oder
ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten. Die externe Verschaltung des Geréts erfolgt in Eigenverantwortung.
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2.7 Eingange

Die Eingange sind hardwareseitig fur verschiedene Mel¥ihler ausgelegt. Dazu kénnen Temperaturfihler in 2-
Leiter-Technik, Thermoelemente, Spannungseingdnge und Stromeingénge zum Einsatz kommen.
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Verschiedene MelReingange
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3. Technische Daten

3.1 Elektrische Daten

Betriebsspannung: Steuerkreis typisch : 24Vpc (18..30Vpc)

Lastkreis typisch : 24Vpc (18..30Vpe)
L eistungsaufnahme: 5VA (Steuerkreis) mit unbeschaltete dig. Eingénge und dig. Ausgénge .
Digitale Eingénge:: 24 Vpc Nennwert

0..5VDC Spannungsbereich fir "0"

13 .. 33 VDC Spannungsbereich fur "1"

typ. 7mA Eingangsstrom ohne L euchtdiode,

typ 16 mA Eingangsstrom mit Leuchtdiode.
Mef3eingang: PT 100 in 2-Leiter-Technik nach DIN 43760

Thermoelemente (Fe-CuNi, Ni-CrNi, Pt-RhPt)

Spannungseingange (0-10Vpc)

Stromeingdnge (0-20 mA)
Mefaufldsung : +/- 0,1 % vom Endwert
Digitale Ausgéange: 2 Transistorausgénge
Belastbarkeit 24 VDC, max. 50 mA
oder 16 Relaisausgange
Belastbarkeit 250 VAC, 1 A
Arbeitstemperaturbereich: 0..+50°C
L agertemperatur: -20..+100°C
Anschluftechnik: gesteckte Schraubklemmen fur 1,5 mm? Kabel
( )

Die Parameter werden in batteriegepufferten Speichern gehalten.

Die durchschittliche Lebensdauer dieser Batterie betragt 4 Jahre.

Das Gerat muss dann zum Austausch der Batterie ins Werk eingeschickt
werden. Die eingestellten Parameter sollten notiert werden, da sie

beim Wechsel der Batterie verlorengehen und bei der Inbetriebnahme
neu eingestellt werden missen.

Abbildungen und Beschreibung sowie Abmessungen und technische Daten entsprechen den Gegebenheiten oder Absichten im Zeitpunkt des
Druckes dieses Prospekts. Anderungen jeder Art, insbesondere soweit sie sich aus technischem Fortschritt, wirtschaftlicherer Ausfiihrung oder
ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten. Die externe Verschaltung des Geréts erfolgt in Eigenverantwortung.
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3.2 Einbau- und Gehausedaten

153

Gehéuse:
Befestigung:
Farbe:
Breite:
Hoéhe:

Tiefe:

203

Metallgehéuse zum Ableiten von Storfeldern
Schnapper zur Montage auf DIN-Schiene
schwarz

203 mm

153 mm

64 mm

V1.1/GS
Schnapper
zur DIN-Schienen-
Montage
64 —
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